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Uzupetnienie instrukcji obstugi elektrycznego wdzka inwalidzkiego

pl Modutowy system ustawiany elektrycznie
Instrukcja obstugi

Ta instrukcja MUSI zostac przekazana uzytkownikowi produktu.

PRZED uzyciem tego produktu niniejsza instrukcja MUSI zostaé przeczytana i zachowana jako
przyszte odniesienie.
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1 0Ogdlne

1.1 Informacje na temat niniejszej instrukcji

Dokument ten stanowi uzupetnienie dokumentacji uzytkownika
produktu.

Niniejszy element nie jest oznakowany symbolem CE i UKCA, jednak
stanowi czes$¢ produktu, ktory spetnia wymagania dotyczgce urzadzen
klasy I'i czesci Il UK MDR 2002 (ze zmiang) klasy | okreslone

w rozporzgdzeniu UE nr 2017/745 o wyrobach medycznych. Produkt
ten jest zatem objety oznakowaniem CE i UKCA. Wiecej informacji
znajduje sie w dokumentacji uzytkownika produktu.

Niniejszego elementu nalezy uzywac wytgcznie w przypadku
przeczytania i zrozumienia niniejszej instrukcji. Nalezy zasiegna¢
dodatkowych wskazéowek od fachowego personelu medycznego, ktéry
jest zaznajomiony ze stanem zdrowia pacjenta i wyjasni wszelkie
pytania dotyczace prawidtowego korzystania z urzadzenia oraz jego
niezbednej regulacji.

Ten dokument moze zawierac czesci nieodnoszace sie do zakupionego
elementu, poniewaz jest on przeznaczony do wszystkich dostepnych
(w momencie jego drukowania) modeli. Jesli nie podano inaczej, kazda
czes$¢ niniejszego dokumentu dotyczy wszystkich modeli elementu.

Firma Invacare zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji elementu
bez powiadomienia.

Przed zapoznaniem sie z niniejszym dokumentem nalezy sie upewnig,
Ze jest to wersja najnowsza. Najnowszg wersje instrukcji w formacie
PDF mozna znalez¢ na stronie internetowej firmy Invacare.
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W przypadku trudnosci z przeczytaniem dokumentu w wersji
drukowanej z powodu zbyt matej czcionki mozna pobra¢ dokument w
postaci pliku w wersji PDF z witryny internetowej. Korzystajac z pliku
PDF, mozna zwiekszy¢ czcionke do odpowiedniej wielkosci.

Aby otrzymywac¢ dodatkowe informacje na temat elementu, na
przyktad powiadomienia dotyczgce bezpieczenstwa produktu

i wycofywania produktow, nalezy sie skontaktowac z przedstawicielem
firmy Invacare. Stosowne adresy znajdujg sie na koricu tego
dokumentu.

W przypadku wystgpienia powaznego wypadku zwigzanego z
elementem nalezy poinformowac producenta i wiasciwe organa w
danym kraju.

1.2 Symbole stosowane w instrukgcji

W niniejszej instrukcji wystepujg symbole i stowa sygnatowe
wskazujace zagrozenie lub niebezpieczne dziatania mogace
spowodowac obrazenia ciata 0séb lub uszkodzenie mienia. Ponizsze
informacje zawierajg objasnienia stow sygnatowych.

iﬂf NIEBEZPIECZENSTWO!
Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogaca spowodowac

powazne obrazenia ciafa lub zgon, jesli ostrzezenie zostanie
zignorowane.

ﬁ OSTRZEZENIE!
Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogaca spowodowac
powazne obrazenia ciata lub zgon, jesli ostrzezenie zostanie
zignorowane.
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PRZESTROGA!

Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogacg spowodowac
nieznaczne lub lekkie obrazenia ciata, jesli przestroga
zostanie zignorowana.

NOTYFIKACJA!
Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogaca spowodowac
uszkodzenie mienia, jesli ostrzezenie zostanie zignorowanie.

Wskazéwki i zalecenia

ﬁ Oznacza uzyteczne wskazowki, zalecenia oraz informacje
umozliwiajgce wydajne, bezproblemowe uzytkowanie
produktu.

|9 Narzedzia
0 | Oznacza wymagane narzedzia, podzespoty i elementy, ktore sg
wymagane do wykonania okreslonego zadania.

Inne symbole
(Nie dotyczy wszystkich instrukcji)

Osoba odpowiedzialna w Wielkiej Brytanii
UKRP Wskazuje, czy produkt nie jest produkowany w Wielkiej
Brytanii.

- Triman
S Wskazuje zasady recyklingu i utylizacji odpadéw (dotyczy
tylko Francji).

1.3 Informacje nt. gwaranc;ji

Zapewniamy gwarancje producenta na produkt zgodnie z naszymi
ogdblnymi warunkami i postanowieniami prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej w odpowiednich krajach.

Roszczenia gwarancyjne nalezy kierowac wytgcznie do bezposredniego
dostawcy produktu.

1.4 Informacje dotyczace bezpieczenstwa
stosowania systemu siedziska

System siedziska zostat specjalnie skonfigurowany i zmontowany do
podstawy wozka inwalidzkiego przed dostarczeniem. Nalezy zwrdcic¢
uwage, ze za koricowg konfiguracje i decyzje zakupowg dotyczacg
petnego systemu wdzka inwalidzkiego ponosi odpowiedzialnos¢
uzytkownik elektrycznego wézka inwalidzkiego, ktdry jest zdolny do
podjecia takiej decyzji, oraz jego/jej fachowy personel medyczny. Tresé
niniejszej instrukcji obstugi opiera sie na oczekiwaniu, ze ekspert
zajmujacy sie elektrycznym wézkiem inwalidzkim dostosowat
elektryczny woézek inwalidzki dla uzytkownika i wspomagat
przepisujacy fachowy personel medyczny w instruowaniu oraz
korzystaniu z tego urzadzenia.

Instrukcja obstugi elektrycznego wdzka inwalidzkiego zawiera
wszystkie stosowane informacje dotyczace bezpieczenstwa na temat
korzystania z elektrycznego wodzka inwalidzkiego, w tym system
siedziska. Te informacje dotyczace bezpieczenstwa nalezy przeczytac i
przestrzegac ich.

1681849-M



é OSTRZEZENIE!
Ryzyko wywrdcenia sie
Elektryczny wézek inwalidzki moze sie przewrdcié po

zmianie jego charakterystyki stabilnosci lub potozenia
siedziska.

1681849-M

— Przed podjeciem proby aktywnego korzystania z wozka

inwalidzkiego nalezy okresli¢ i ustali¢ wtasne osobiste
granice bezpieczenstwa ¢wiczac czynnosci zginania,
siegania oraz przenoszenia w obecnosci
wykwalifikowanego fachowego personelu opieki
zdrowotnej.

— System siedziska moze by¢ zamontowany na podstawie

w roéznych potozeniach przednich i tylnych. Nalezy
upewnic sie, ze wybrana pozycja zapewnia maksymalng
stabilnos¢ w petnym zakresie pozycji siedzenia.

Nalezy uwzglednic¢ wszystkie osobiste urzadzenia i
akcesoria (plecaki, systemy wentylacji, dodatkowe
akumulatory itp.), ktére bedg przewozone na wozku
inwalidzkim. Na przyktad zatadowany plecak,
przymocowany z tytu systemu siedziska, moze znaczgco
zmniejszy¢ stabilnos¢ wozka przy odchyleniach do tytu.
Nalezy uwzgledni¢ stosowane oparcie plecéw. Na
przyktad cofniete oparcie moze przesunaé do tytu
srodek ciezkosci i znaczgco zmniejszyc¢ stabilnos¢ wozka
przy odchyleniach do tytu. Z drugiej strony, gruba
poduszka oparcia spowoduje przesuniecie do przodu i
zmniejszy stabilno$¢ wdzka inwalidzkiego i narazi na
upadek do przodu.

JAN

1 Ogdlne

Nalezy zawsze przesuwac swojg mase w kierunku
skrecania. Przesuwanie masy w przeciwng strone moze
pogorszyc stabilnos¢ podstawy wdzka inwalidzkiego
powodujac przewrdcenie sie.

Nalezy uwzglednic¢ stosowang poduszke siedziska.
Gruba poduszka siedziska spowoduje podniesienie
srodka ciezkosci i zmniejszy stabilnos¢ wozka
inwalidzkiego we wszystkich kierunkach.

Wszystkie systemy siedziska sg wyposazone w blokady
jazdy. Nalezy upewnic sie, ze sg one ustawione w ten
sposdb, aby nie pogarszaty stabilnosci podczas jazdy
(patrz 2.2 Ograniczenia napedu i siedziska (system
LiNX), str. 10).

Wdzek inwalidzki ma programowalny sterownik, ktéry
umozliwia regulacje maksymalnego przyspieszania i
zwalniania wozka inwalidzkiego. Nalezy upewnic sie, ze
wartosci te sg ustawione odpowiednio dla systemu i
uzytkownika.

Podczas obstugi przy zmniejszonej predkosci jazdy lub
blokadzie zabezpieczajacej przed wywrdceniem, nalezy
zawsze podrdézowac na gtadkiej, rownej powierzchni w
celu zapewnienia, ze stabilnos¢ wdzka inwalidzkiego nie
ulegta pogorszeniu.

Podczas konfigurowania wdzka inwalidzkiego nalezy
uwzglednic¢ wszystkie stany medyczne. Mimowolne
ruchy miesni, takie jak skurcze, moga wptywac na
stabilnos¢ wdzka inwalidzkiego, zwtaszcza gdy system
siedziska jest w pozycji przechylonej lub odchylonej.
Gdy system jest catkowicie przechylony lub odchylony,
przednie kétka nigdy nie powinny odrywac sie od
gruntu. Jezeli tak sie stanie, prosze niezwtocznie
skontaktowac sie z dystrybutorem firmy Invacare w
celu rozwigzania problemu.
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YA

OSTRZEZENIE!

Ryzyko zgonu, powaznego obrazenia ciata lub
uszkodzenia urzadzenia

Ryzyko uwiezniecia i uduszenia w przypadku, gdy swobodnie
zwisajgce przedmioty osobiste (np. bizuteria, szaliki) zostang
przytrzasniete przez przesuwajgce sie lub wystajgce czesci.

— Nalezy upewnij sie, ze zadne swobodnie zwisajace
przedmioty nie znajduja sie w poblizu ruchomych czesci
elektrycznego woézka inwalidzkiego, np. két lub
elementdw siedziska zasilanego elektrycznie.

— Rece, ubranie i wszystkie przedmioty muszg znajdowac
sie z dala od kot lub elementdéw siedzisk zasilanych
elektrycznie, gdy sa wiaczone.

— Aby zatrzymac dowolny ruch, nalezy wytgczy¢ zasilanie
wozka inwalidzkiego.

1681849-M



2 Elementy

2.1 Funkcje ustawiania elektrycznego

System siedziska oferuje nastepujace funkcje:

PRZECHYLANIE SRODKA CIEZKOSCI

Funkcja przechylenia CG (ang. center of gravity — srodek ciezkosci)
kompensuje przesuniecie masy przesuwajgc os$ obrotu i caty zespét
siedziska do przodu w miare pochylania siedziska do tytu. Typowy
zakres przechylania wynosi 0-45° (z podnosnikiem) lub 0°-50° (bez
podnosnika).

ODCHYLANIE

Funkcja odchylania umozliwia uzytkownikom nieskoriczong zmiane
kata siedzenia do podstawy ich systemu w ustalonym zakresie. Typowy
zakres kata przechylenia wynosi 90-168°.

ESR

Funkcja ESR (rozszerzonej redukcji przycieé, ang. extended shear
reduction) jest zsynchronizowana z odchylaniem, aby zmniejszy¢ liczbe
przycie¢ miedzy pacjentem a oparciem. Jest to mozliwe za pomoca
facznika, ktory przesuwa oparcie plecéw po stupkach podczas
odchylania oparcia.

WSTEPNE ODCHYLANIE

Funkcja dostepna jako opcja z systemami odchylania, wstepnie
reguluje kat oparcia systemu siedziska w pozycji do przodu, zamykajac
kat siedziska wzgledem oparcia do wartosci mniejszej niz 90°. (Uwaga:
maksymalny kat odchylania jest zmniejszany w przyblizeniu o liczbe
stopni wstepnego odchylenia).

1681849-M
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MODUL PODNOSNIKA NOZYCOWEGO / MODUt PODNOSNIKA
Modut podnosnika nozycowego umozliwia uzytkownikom podnoszenie
ich systemu elektrycznego ustawiania do 300 mm nad najnizszg
wysokos¢ siedziska nad podtogg ich systemu. Podnosnik nozycowy jest

potgczony z funkcjg przechylania.
LEGRESTS (PODPARCIA NOG)

Nasz szeroki zakres elektrycznych i recznych podpar¢ ndg jest dostepny
w réznych rozmiarach i stylach, w tym podpar¢ nég indywidualnych i
montowanych centralnie platformach na stopy, aby pomac
zamocowac i ustawic¢ nogi klientow. Dodatkowo oferujemy réznorodne
wieszaki na podparcia nég, aby umozliwi¢ dostosowanie wybranego
podparcia nég. Elektryczne podparcia nég mogga by¢ zaprogramowane,
aby dziataty w jednej z dwdch nastepujgcych konfiguracji:

¢ Indywidualna (podparcia ndg dziatajg niezaleznie),
o Potaczona (podparcia ndg dziatajq jako zespdt)
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2.2 Ograniczenia napedu i siedziska (system LiNX)

A NIEBEZPIECZENSTWO!
Ryzyko ciezkich obrazen ciata lub zgonu
Do zapewnienia bezpiecznej pracy systemu niezbedne jest
ustawienie blokad i facznikéw kraricowych pod
odpowiednim katem.

— Firma Invacare nie bedzie odpowiadac za zadne
obrazenia ani szkody wynikajace z regulacji poza
zalecane fabrycznie ustawienia.

— Prawidtowg konfiguracje blokad i tacznikow
krancowych zapewni zlecanie regulacji systemu
wytacznie wykwalifikowanym technikom.

— Nigdy nie wolno przekracza¢ maksymalnych zalecanych
ustawien. Blokady i taczniki kraricowe nalezy
skonfigurowaé w taki sposdb, aby jak najlepiej
zaspokajaty potrzeby uzytkownika bez pogarszania
ogolnej stabilnosci wozka inwalidzkiego.

— Po jakichkolwiek regulacjach blokad lub tgcznikow
kraricowych nalezy zawsze przetestowac system
siedziskowy w catym zakresie ruchu (tj. przechylanie,
odchylanie, podnoszenie) w celu zweryfikowania, czy
nowa konfiguracja dziata prawidtowo i czy nie
powoduje niestabilnosci wozka ani zaktécen jego
ruchu.

W przypadku bardziej skomplikowanych/wyspecjalizowanych
systemdw siedziskowych moga by¢ wymagane dodatkowe
blokady i faczniki kraricowe. W celu uzyskania informacji na
temat tacznikdw/blokad, ktdre nie s zidentyfikowane

w niniejszej instrukcji, nalezy sie skontaktowac z dostawca.

=3

W przypadku TDX SP2 ograniczenia napedu i siedziska sg
zaktualizowane tylko gdy wozek sie nie przemieszcza.

10

W modelu AVIVA RX i AVIVA FX ograniczenia dotyczace napedu
i siedziska mozna aktualizowac zarowno w czasie bezruchu, jak
i w trakcie jazdy.

2.2.1 Ograniczenia napedu

Ograniczenia napedu

W systemach siedziskowych jest skonfigurowana/zaprogramowana
funkcja spowolnienia jazdy. Funkcja spowolnienia jazdy ogranicza
predkos¢ jazdy wozka dzieki zastosowaniu mikroprzetacznikow.

Wszystkie przechylane i odchylane systemy siedziskowe sg
wyposazone w blokade jazdy (DLO, drive lockout) w celu
uniemozliwienia jazdy wdzka inwalidzkiego, gdy siedzisko jest
przechylone lub oparcie odchylone poza wstepnie okreslony
bezpieczny kat catkowity i/lub wstepnie ustawiong wysokos¢. Ten
catkowity kat moze by¢ dowolng kombinacja katéw nachylenia
siedziska, oparcia plecéw i/lub powierzchni.
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AVIVA RX z podnosnikiem

/6 O

2 Elementy

Ograniczenie

Przyczyna ograniczenia

Spowolnienie jazdy /
blokada regulowane przez
dostawce

Jesli podnosnik jest
uniesiony
e <50 mm
i jesli kat pochylenia
oparcia plecéw wynosi
e >130°-<150°1

Ograniczenie

Przyczyna ograniczenia

Blokada jazdy

Jesli podnosnik jest
uniesiony

e <50 mm
i jesli kat pochylenia
oparcia plecéw wynosi
e >150°

® Spowolnienie jazdy

Jesli podnosnik jest
uniesiony

e >50 mm

Blokada jazdy

Jesli podnosnik jest
uniesiony
e >50 mm
i jesli kat pochylenia
oparcia plecow wynosi
e >130°

1681849-M

1 Dostawca moze okresli¢ kat, po ktérym spowolnienie jazdy powinno
przejs¢ w blokade jazdy.
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AVIVA RX bez podnosnika

/

/6 O

150°

Ograniczenie

Przyczyna ograniczenia

Spowolnienie jazdy /

Jesli kat pochylenia

® blokada regulowane przez | ©Parcia plecow wynosi
dostawce e >130°-<150°1
Jesli kat pochylenia

Blokada jazdy oparcia plecéw wynosi

¢ >150°

1 Dostawca moze okresli¢ kat, po ktérym spowolnienie jazdy powinno
przejs¢ w blokade jazdy.

12

TDX SP2 z podnosnikiem

600

Ograniczenie

Przyczyna ograniczenia

® Spowolnienie jazdy

Jesli podnosnik jest
uniesiony
e >100 mm

Spowolnienie jazdy /
blokada regulowane
przez dostawce

Jesli kat pochylenia oparcia
plecéw wynosi

e >150°-<170°1

© Spowolnienie jazdy

Jesli podnosnik jest
uniesiony
e <100 mm
i jesli kat pochylenia
oparcia plecow wynosi
¢ >130°-<150°

1 Dostawca moze okresli¢ kat, po ktérym spowolnienie jazdy powinno

przejs¢ w blokade jazdy.

1681849-M




TDX SP2 bez podnosnika

600

Ograniczenie

Przyczyna ograniczenia

Jesli kat pochylenia

dostawce

® Spowolnienie jazdy oparcia plecow wynosi
e >130°-<150°
Spowolnienie jazdy / Jedli kat pochylenia

blokada regulowane przez | ©OParcia plecéw wynosi

e >150°-<170°1

1 Dostawca moze okresli¢ kat, po ktérym spowolnienie jazdy powinno

przejs¢ w blokade jazdy.

1681849-M

2.2.2 Ograniczenia siedziska

AVIVA RX z podnosnikiem

110°

0°

2 Elementy

>50m™m

A

250mM

0 O

Ograniczenie

Przyczyna ograniczenia

Przechylanie > 110°

Jesli podnosnik jest

® . ) uniesiony
niemozliwe
e >50 mm
Jesli kat pochylenia
Unoszenie niemozliwe oparcia plecéw wynosi

e >110°

Nie istniejg zadne inne ograniczenia dotyczace siedziska AVIVA RX bez
podnosnika i TDX SP2 (z podnosnikiem / bez podnosnika) pomimo
granicy maks. kata oparcia

13
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Maks. granicy maks. kata oparcia

Funkcja granicy maksymalnego kata oparcia ogranicza zakres
odchylania oparcia plecéw przy uzyciu sitownikdéw regulujgcych katy
przechytu wdzka i odchylenia oparcia. W systemach siedziskowych jest
zazwyczaj wstepnie, fabrycznie ustawiony maksymalny dopuszczalny
kat odchylenia oparcia i nie sg potrzebne zadne dodatkowe regulacje,
dopdki ten maksymalny kat nie wymaga zmniejszenia (patrz
oswiadczenie dotyczgce zagrozen ponizej).

- ~<

Maks. granica kata oparcia =
168° (TDX SP2)
170° (AVIVA RX)

NOTYFIKACJA!

— Ustalajgc maksymalny kat odchylenia oparcia, nalezy
zawsze uwzglednié rozmiary i potozenie wszelkich
przedmiotéw osobistych, ktére moga sie znajdowac na
wozku inwalidzkim i wpas¢ miedzy oparcie a siedzisko
wozka inwalidzkiego w razie petnego
odchylenia/przechylenia, powodujgc uszkodzenie
sitownika i/lub wozka inwalidzkiego.
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3 Konfiguracja

3.1 Ogdlne informacje dotyczace konfiguracji

OSTRZEZENIE!

Ryzyko zgonu, powaznego obrazenia ciata lub
uszkodzenia urzadzenia

Nieprzerwane uzytkowanie elektrycznego waézka
inwalidzkiego, ktdry nie odpowiada wtasciwym
specyfikacjom, moze spowodowac jego btedne dziatanie,
prowadzace do zgonu, powaznych obrazen ciata
uzytkownika lub uszkodzenia urzadzenia.

— Regulacje parametréw pojazdu powinny by¢
wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowanych
pracownikéw stuzby zdrowia lub osoby doskonale
znajgce procedure i stopien sprawnosci ruchowej osoby
kierujacej wozkiem.

— Po skonfigurowaniu i wyregulowaniu funkcji
elektrycznego wadzka inwalidzkiego nalezy upewnic sie,
ze pojazd dziata zgodnie z parametrami
wprowadzonymi podczas procedury konfiguracji. Jesli
elektrycznego wodzek inwalidzki nie dziata zgodnie
z parametrami, nalezy NIEZW+tOCZNIE wytaczy¢ pojazd
i ponownie wprowadzi¢ parametry konfiguracyjne. Jesli
elektryczny woézek inwalidzki nadal nie dziata zgodnie
z odpowiednimi parametrami, nalezy skontaktowac sie
z firmg Invacare.

1681849-M

3 Konfiguracja

OSTRZEZENIE!

Ryzyko zgonu, powaznego obrazenia ciata lub
uszkodzenia urzadzenia

Brak lub poluzowanie elementéw mocujacych moze byé
przyczyna niestabilnosci i w konsekwencji spowodowac
zgon, powazne obrazenia ciata uzytkownika lub uszkodzenie
mienia.

— Przed uzyciem urzadzenia, ktére byto serwisowane,
naprawiane lub w ktérym regulowano JAKIEKOLWIEK
funkcje nalezy upewnic sie, ze nie brakuje zadnych
elementéw mocujacych i ze wszystkie s3 mocno
dokrecone.

OSTRZEZENIE!

Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzgdzenia
Nieprawidtowa konfiguracja elektrycznego wozka
inwalidzkiego przez uzytkownika/opiekuna lub
niewykwalifikowanego technika moze byc¢ przyczyng
obrazen ciata uzytkownika lub uszkodzenia urzadzenia.

— NIE NALEZY podejmowa¢ préb samodzielnej
konfiguracji elektrycznego wdzka inwalidzkiego.
Poczatkowa konfiguracje tego elektrycznego wozka
inwalidzkiego MUSI przeprowadzi¢ wykwalifikowany
technik.

— Zaleca sig, aby regulacje dokonywane byty przez
uzytkownika wytgcznie pod kierunkiem fachowego
personelu medycznego.

— NIE NALEZY przystepowac do wykonywania prac, jesli
wyszczegodlnione narzedzia nie sg dostepne.

15
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PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Elektryczny wézek inwalidzki jest wyposazony w oddzielny
system siedziska z mozliwoscig regulacji wielu funkcji,
wliczajac w to regulowane podparcia ndg, podtokietniki,
zagtowek i inne opcje umozliwiajgce dostosowanie siedziska
do potrzeb fizycznych oraz stanu uzytkownika. Ze wzgledu
na rozmaite mozliwosci regulacji i indywidualnych ustawien
poszczegdlne elementy elektrycznego waézka inwalidzkiego
mog3 ze sobg kolidowac lub powodowac przytrzasniecia.
W przypadku dostosowywania systemu siedziska i funkcji
siedziska do potrzeb uzytkownika:
— Podczas regulacji elementow elektrycznych woézka
inwalidzkiego nalezy uwaza¢ na miejsca przyciecia
— iupewnic sie, ze nie doszto do kolizji elementow
elektrycznego wadzka inwalidzkiego.

NOTYFIKACJA!

Kazdy elektryczny wézek inwalidzki jest produkowany i
konfigurowany wedtug indywidualnych wytycznych
zawartych w zamowieniu. Ocene musi przeprowadzic lekarz
zgodnie z wymaganiami i stanem zdrowia uzytkownika.

— W przypadku koniecznosci dostosowania konfiguracji
elektrycznego wadzka inwalidzkiego nalezy
skontaktowac sie z lekarzem.

— Wszelkie dostosowania musza by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanego technika.

Pierwsze ustawienie powinien zawsze przeprowadzac fachowy
personel medyczny. Zaleca sie, aby regulacje dokonywane byty
przez uzytkownika wytgcznie pod kierunkiem fachowego
personelu medycznego.

Opcje regulacji elektrycznej

Qo

1l

Wiecej informacji na temat opcji regulacji elektrycznej mozna
znalezé w instrukcji obstugi pulpitu sterowniczego.

Stopnie podndzka

Wszystkie stopnie podndzkéw oferowane przez firme Invacare mozna
sktada¢ do gory.

3.2 Regulowanie uchwytu pulpitu sterowniczego

Ponizsze informacje dotyczg wszystkich systemdw siedzisk.

JAN

PRZESTROGA!

Ryzyko przesuniecia pulpitu sterowniczego do tytu
podczas przypadkowej kolizji z przeszkoda, na
przyktad oscieznica drzwi lub stotem, oraz
zablokowania joysticka przez podtokietnik, jesli
potozenie pulpitu sterowniczego zostato zmienione,
a srub nie dokrecono catkowicie.

Moze to spowodowac niekontrolowang jazde elektrycznego
wozka inwalidzkiego do przodu i obrazenia ciata
uzytkownika oraz oséb znajdujacych sie na drodze.

— W przypadku regulowania potozenia pulpitu
sterowniczego zawsze nalezy sprawdzac, czy wszystkie
Sruby zostaty mocno dokrecone.

— Gdyby przypadkowo doszto do powyzszej sytuacii,
nalezy natychmiast WYtACZYC na pulpicie
sterowniczym wszystkie podzespoty elektroniczne
elektrycznego wadzka inwalidzkiego.
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3 Konfiguracja

Regulowanie wysokosci pulpitu sterowniczego

é PRZESTROGA!
Niebezpieczeristwo obrazen ciata |© o
Opieranie sie na pulpicie sterowniczym, na przyktad podczas ol ¢ klucz szedciokatny 6 mm

siadania lub wstawania z wézka inwalidzkiego, moze
spowodowac utamanie sie uchwytu pulpitu sterowniczego i
wypadniecie uzytkownika z wézka.
— Nigdy nie nalezy opierac sie na pulpicie sterowniczym,
na przyktad podczas siadania lub wstawania z wozka
inwalidzkiego.

1. Poluzowaé $rube ®.
Wyregulowac¢ element do
zadanego potozenia.

3. Dokrecic Srube.

Regulowanie przesuniecia pulpitu sterowniczego
Pulpit sterowniczy mozna regulowac co 20 mm poprzecznie.

| Q

0 | o klucz szesciokatny 3 mm

1. Poluzowaé sruby ®.
Wyregulowac element do
zadanego potozenia.

3. Dokrecic sruby.

1681849-M 17
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3.3 Regulowanie uchwytu pulpitu
sterowniczego Quad Link

Regulowanie wysokosci pulpitu sterowniczego

o
il o klucz szesciokatny 6 mm

1. Poluzowac dwie $ruby ustalajgce ®
na mocowaniu pulpitu
sterowniczego.

2. Przesungc¢ lub pociggnac rurke
montazowa pulpitu sterowniczego
do gory lub w dét do zadanej
wysokosci.

3. Przykreci¢ dwie $ruby ustalajace na

mocowaniu pulpitu sterowniczego.

Regulowanie potozenia pulpitu sterowniczego

Regulowanie naprezenia blokujacego

Standardowo pulpit Quad Link jest wyposazony w dwa magnesy
blokujace Quad Link w pozycji wydtuzonej. Zdejmowanie magnesu
zmniejsza naprezenie i utatwia zwolnienie pulpitu Quad Link.

PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia wézka
inwalidzkiego
Usuniecie obu magnesow sprawia, ze pulpit Quad Link nie
jest zablokowany. Quad Link moze przemiescic¢ sie w
niezamierzony sposadb.

— Zawsze nalezy zostawi¢ co najmniej jeden magnes.

|o ) . . .
i l o Mate spiczaste narzedzie, np. spinacz do papieru

v
il o klucz szesciokgtny 6 mm

1. Poluzowa¢ $rube ®, aby przymocowac
regulowany stolik pulpitu sterowniczego
do Quad Link.

2. Obréci¢ pulpit sterowniczy do zadanego
potozenia.

3. Przykrecic srube, aby przymocowac
regulowany stolik pulpitu sterowniczego do
Quad Link.

18

1. Obrdcic¢ pulpit Quad Link na bok, aby
uzyskac¢ dostep do magnesdw.

2. Witozy¢ narzedzie do otworu @ i
wypchnaé magnes po drugiej stronie.

1681849-M



3.4 Regulacja odchylanego uchwytu pulpitu
sterowniczego Maxx Resolve

Regulowanie szerokosci pulpitu sterowniczego

ﬁ Regulacja gtebokosci przesuwanej rurki pulpitu jest taka sama
jak w przypadku prostej rurki pulpitu.

o
Iil | e klucz szesciokatny 5 mm

1. Poluzowac $ruby ®, aby wyregulowac zacisk ® na rurce © do
z3danej gtebokosci pulpitu sterowniczego.
Dokreci¢ Sruby po osiggnieciu zgdanej pozycji.
i/lub
2. Poluzowaé dzwignie ©, aby wyregulowac rurke © do zadanej
gtebokosci pulpitu sterowniczego.
Dokreci¢ dzwignie po osiggnieciu zadanej pozycji.
Konfiguracja przesuwane;j rurki pulpitu sterowniczego

Podczas obracania przesuwanej rurki pulpitu sterowniczego kierunek
przesuniecia mozna wyregulowac do kilku konfiguracji:

1681849-M

3 Konfiguracja

uniesienie

obnizenie

na zewnatrz (przy montazu na prawym podtokietniku) / do
wewnatrz (przy montazu na lewym podtokietniku)

do $rodka (przy montazu na prawym podtokietniku) / na zewnatrz
(przy montazu na lewym podtokietniku)

® ®

© O

Regulacja wysokosci i nachylenia

Wysokos$¢ /kat uchwytu pulpitu montazowego Maxx Clamp jest
regulowana za pomocg dwdch zespotdéw zaciskow kulowych na
mechanizmie odchylanym. Zespét tylnego zacisku kulowego jest
przymocowany do rurki pulpitu sterowniczego, natomiast na przednim
zespole zacisku kulowego zamontowany jest pulpit sterowniczy. Oba
zespoty zaciskdw kulowych mozna niezaleznie regulowac w celu
ustawienia pulpitu sterowniczego na wysokosci i /lub pod katem
dopasowanym do potrzeb uzytkownika.

" v = / [
)
Zespoty zaciskow kulowych
zamontowane do gory

Zespoty zaciskow kulowych
zamontowane do dotu
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ﬁ Podczas regulacji kata ZESpOfO'W zacisku kulowego do gc’)ry Regulacja ustawienia naprezenia odsuwajqcego
korpus mechanizmu odchylanego zostanie ustawiony pod
katem do gory. Ten kat nachylenia do géry oznacza, ze gdy
pulpity sterowniczy odchyli sie na zewnatrz (przy

Odchylany uchwyt pulpitu sterowniczego Maxx Resolve wykorzystuje
naped paskowy o regulowanym naprezeniu do kontrolowania sity

zamontowaniu na prawym podtokietniku) lub do wewnatrz ,odsuwajacej” wymaganej do zmiany pozycji pulpitu. Naprezenie
(przy zamontowaniu na lewym podtokietniku), bedzie mozna regulowac za pomoca kétka znajdujacego sie w srodkowej
odchylony do nizszej pozycji. Sytuacja odwrotna nastapi, gdy czesci mechanizmu odchylanego. Dostepne sg cztery opcje ustawien

kat zespotdw zacisku kulowego bedzie wyregulowany do dotu. naprezenia w celu dostosowania do sity i sprawnosci ruchowej

T . uzytkownika. Naprezenie odsuwajgce nalezy ustawi¢ w sposob
ol o Klucz szesciokatny 5 mm dostosowany do potrzeb uzytkownika.

o
[EI | e klucz szesciokatny 6 mm

1. Zapomocg koétka ® wyregulowaé naprezenia odsuwajgce do
jednej z czterech opcji ustawien:

2,72 kg
y . . © 2,26 kg

1. Poluzowac sruby ® w kazdym zespole zacisku kulowego. ® 136K
2. Przekrec/obréci¢ zespoty zacisku kulowego do zgdanego ’ g
® 0,45 kg

kata/wysokosci.
3. Dokrecic Sruby po osiggnieciu zadanej pozycji.
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3.5 Regulowanie uchwytu obejmy centralne;j

OSTRZEZENIE!

Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Pozostawione luzem niewielkie czesci moga powodowac
ryzyko zadtawienia prowadzace do obrazen ciata lub zgonu.

Nie wyjmowac zadnych niewielkich czesci z wyjatkiem
wymiany pokretta joysticka.

Nie pozostawiac wyjetego pokretta joysticka bez
nadzoru.

Nalezy $cisle monitorowac dzieci, zwierzeta lub osoby z
niepetnosprawnoscig fizyczng/umystows.

A PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Pozostate odtamki i brakujgce zaslepki koncowe po
modyfikacjach pretéw, takich jak skrécenie preta, moga
prowadzi¢ do obrazenia ciata lub uszkodzenia urzadzenia.

1681849-M

Po skréceniu nadmiernej dtugosci nalezy usungc
odtamki z naciecia.

Po usunieciu odtamkow nalezy ponownie zatozy¢
zaslepke korcowa.

Sprawdzi¢ dopasowanie zaslepki koricowe;.

3 Konfiguracja

3.5.1 Regulowanie gtebokosci uchwytu obejmy centralnej

Poluzowa¢ dzwignie ®.
Przesung¢ uchwyt obejmy
centralnej w zadang pozycje.
Dokreci¢ dzwignie.

3.5.2 Regulowanie wysoko$ci uchwytu obejmy centralnej

Wysokos¢ uchwytu obejmy centralnej mozna wyregulowad na dwa
sposoby:

o Dostosowac razem z wysokoscig podtokietnika. Patrz
odpowiednie rozdziaty dotyczace podtokietnika.

* Wyregulowac wytacznie wysokos¢ uchwytu obejmy centralnej.
Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale ponize;j.

|© .
il o Klucz szesciokatny 3/16 cala

1. Poluzowaé $rube ®.
Dostosowac obejme
do zadanej wysokosci.

3. Dokrecic srube.
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3.5.3 Regulowanie potozenia pulpitu sterowniczego /
wyswietlacza

|9 o Klucz szesciokatny 4 mm
0 I e klucz8 mm

Przechylanie pulpitu sterowniczego (DLX-REM110, DLX-REM2XX,
DLX-REM400)

1. Poluzowac $ruby ®.

2. Ustawic pulpit sterowniczy na
uchwycie.

3. Dokrecic sruby.

Fig. 3-1 Przyktad regulacji modelu DLX-REM400. Regulowanie modeli DLX-
REM110, DLX-REM211 i DLX-REM216 odbywa sie w ten sam sposob.

Obracanie pulpitu sterowniczego (DLX-REM110, DLX-REM2XX, DLX-
REM400)

1. Poluzowac $rube ®.

2. Obroci¢ pulpit sterowniczy w
uchwycie do zgdanego potozenia.

3. Dokrecic srube.

Fig. 3-2 Przyktad regulacji modelu DLX-REM400. Regulowanie modeli DLX-
REM110, DLX-REM211 i DLX-REM216 odbywa sie w ten sam sposcob.

22

Przechylanie pulpitu sterowniczego (DLX-CR400 i DLX-CR400LF)

1. Poluzowaé sruby ®.

2. Ustawic pulpit sterowniczy na
uchwycie.

3. Dokreci¢ sruby.

1. Poluzowac $rube ® (nie pokazano na
ilustracji).

2. Obréci¢ pulpit sterowniczy w
uchwycie do zadanego potozenia.

3. Dokrecic srube.

o
[EI | o Klucz szesciokatny 3/16 cala (5 mm)

1. Poluzowac $rube ®.
2. Ustawi¢ wyswietlacz na uchwycie.
3. Dokrecic srube.
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Elementy ASL na tacy obejmy

[T
lil | o Klucz szesciokatny 3/16 cala (5 mm)

3. Dokrecié¢ srube.
®

Fig. 3-3 llustracja stuzy jako przyktad.

Elementy ASL tylko na obejmie uchwytu centralnego

>
% 1. Poluzowac $rube ®.
I 2. Ustawic stolik na uchwycie.

o
lil | o Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm)

1. Poluzowaé $rube ®.

uchwycie.
3. Dokrecic $rube.

Fig. 3-4 llustracja stuzy jako przyktad.
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2. Regulacja potozenia elementu ASL na

3 Konfiguracja

3.6 Regulowanie mechanizmu odchylanego

OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Pozostawione luzem niewielkie czesci mogg powodowacé
ryzyko zadtawienia prowadzgce do obrazen ciata lub zgonu.
— Nie wyjmowac zadnych niewielkich czesci z wyjatkiem
wymiany pokretta joysticka.
— Nie pozostawiac¢ wyjetego pokrettfa joysticka bez
nadzoru.
— Nalezy scisle monitorowac dzieci, zwierzeta lub osoby z
niepetnosprawnoscia fizyczng/umystows.

PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzgdzenia
Pozostate odtamki i brakujgce zaslepki koncowe po
modyfikacjach pretéw, takich jak skrécenie preta, moga
prowadzi¢ do obrazenia ciata lub uszkodzenia urzagdzenia.
— Po skréceniu nadmiernej dtugosci nalezy usungc
odtamki z naciecia.
— Po usunieciu odtamkdéw nalezy ponownie zatozy¢
zaslepke koricowa.
— Sprawdzi¢ dopasowanie zaslepki koricowej.

Mechanizm odchylany moze by¢ stosowany dla réznych opciji, takich

Skrzydetka PROTON uktadu gtowy
o Joystick kontroli koriczyny do kontroli podbrédka
Przetgcznik jajkowy
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o
Iil | o Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm)

3.7 Regulowanie uchwytu wyswietlacza

Regulowanie gtebokosci

1. Poluzowad srube ®.
W 2. Wyregulowac pret do zgdanej
A gtebokosci.
3. Dokreci¢ Srube.
Regulowanie potozenia

Mechanizm odchylany moze by¢
obracany o 360 stopni.

4. Poluzowacé $rube ®.

5. Wyregulowac do zgdanego
potozenia.

6. Dokrecic srube.

24

o
|=| | o klucz szesciokatny 3 mm

Regulowanie wysokosci uchwytu

1. Poluzowaé $ruby ®.

2. Ustawi¢ uchwyt na zagdang wysokosc.
3. Dokrecic $ruby.

Regulowanie orientacji uchwytu

Uchwyt moze byc¢ obracany o 360 stopni.
1. Poluzowaé sruby ®.

2. Wyregulowac orientacje uchwytu.
3. Dokrecic $ruby.

Regulowanie orientacji wyswietlacza
Wyswietlacz moze by¢ obracany o 360 stopni.

1681849-M



3 Konfiguracja

PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Pozostate odtamki i brakujgce zaslepki koncowe po
modyfikacjach pretéw, takich jak skrécenie preta, moga
prowadzi¢ do obrazenia ciata lub uszkodzenia urzagdzenia.
— Po skréceniu nadmiernej dtugosci nalezy usungc
odtamki z naciecia.
— Po usunieciu odtamkdéw nalezy ponownie zatozy¢
zaslepke koncowa.
— Sprawdzi¢ dopasowanie zaslepki koricowej.

|9
[ | e klucz 18 mm

1. Poluzowa¢ tuleje dociskowag @.
2. Wyregulowac orientacje wyswietlacza.
3. Dokreci¢ tuleje dociskowa.

3.8.1 Regulacja joysticka kontroli koriczyny

Regulowanie orientacji joysticka

Joystick moze by¢ obracany w zakresie 360 stopni. Szczelina po jednej
stronie umozliwia ustawienie kata nachylenia joysticka na 90 stopni.
3.8 Regulowanie recznego systemu sterowania
podbrédkiem

1. Poluzowad $rube dtonig ®.

2. Obréci¢ dolna czesc joysticka do
gniazda pozycji.

3. Wyregulowac orientacje joysticka. W
razie potrzeby zablokowac joystick w
gniezdzie pod katem 90 stopni.

4. Dokrecic Srube dfonia.

OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Pozostawione luzem niewielkie czesci moga powodowacé
ryzyko zadtawienia prowadzace do obrazen ciata lub zgonu.
— Nie wyjmowac zadnych niewielkich czesci z wyjatkiem
wymiany pokretfa joysticka.
— Nie pozostawia¢ wyjetego pokretta joysticka bez
nadzoru.
— Nalezy $cisle monitorowac dzieci, zwierzeta lub osoby z
niepetnosprawnoscig fizyczng/umystowa.
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Regulacja potozenia na uchwycie

3.9 Regulacja uktadu gtowy

o
lil | e Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm) . L .
Regulacja potozenia podktadki

o
lil I o Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm)

1. Poluzowaé $ruby ®.

2. Ustawic joystick na uchwycie.

3. Dokrecic sruby. 1. Poluzowaé srube ®.

2. Wyregulowac potozenie
podktadki.

3. Dokrecic srube.

Regulowanie gtebokosci i wysokosci

Patrz 3.6 Regulowanie mechanizmu odchylanego, str. 23.
Regulacja skrzydetek PROTON

3.8.2 Regulowanie przetacznika jajkowego ) )
Patrz 3.6 Regulowanie mechanizmu odchylanego, str. 23.

Regulowanie orientacji przetacznika . L. B
Praat ik bvé ob 360 Regulacja potozenia zagtéwka
rzetacznik jajkowy moze by¢ obracany o stopni.
2 al Y Y v P Patrz 3.19.4 Regulacja wieloosiowego wyposazenia zagtowka, str. 38.

|o
[ | e Klucz 11 mm (7/16 cala)

1. Poluzowa¢ nakretke ®.

0 Q 2. Wyregulowac orientacje
[Z' przetgcznika jajkowego.
3. Dokreci¢ nakretke.

Regulowanie gtebokosci i wysokosci
Patrz 3.6 Regulowanie mechanizmu odchylanego, str. 23.
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3.10 Regulacja zagtéwka z uktadem sterowania
z uzyciem cisnienia i podci$nienia

Regulacja potozenia podktadki

3 Konfiguracja

o
lil | o Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm)

3.11 Regulacja kata fabrycznie ustawionego
oparcia

| © e klucz 10 mm

0 I e klucz 13 mm

1. Poluzowac srube ®.

2. Wyregulowac potozenie
podktadki.

3. Dokrecic srube.

1. Wygigc gietkg rurke ® do
zadanej pozycji.

1. Poluzowac dzwignie
dociskowa ®.

2. Wyregulowac rurke do
zadanej gtebokosci.

Regulacja potozenia zagtowka

Patrz 3.19.4 Regulacja wieloosiowego wyposazenia zagtowka, str. 38.

1681849-M

3. Dokreci¢ dzwignie dociskowa.

Poluzowa¢ $rube ® po obu stronach.
Nie wyjmowac jej.

Poluzowac i wyjgc srube oraz
podktadke ® po obu stronach.
Wyregulowac oparcie do zgdanego
kata.

Wtozy¢ i dokreci¢ srube oraz nakretke.
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Regulacja kata nachylenia podtokietnika

3.12 Regulacja wspornikowego podtokietnika 5
sktadanego Iil 1 e Klucz ptaski 13 mm

Regulowanie szerokosci podiokietnika

[0)
l{l l o klucz szesciokatny 6 mm

Wyjac $rube ®.

Wyregulowa¢ podtokietnik

do zadanej szerokosci. 1. Poluzowac nakretke samokontrujgcg ®.

Whtozyc i dokrecic $rube. 2. Wyregulowac kat nachylenia podtokietnika, regulujac pret

gwintowany z nakretkg skrzydetkowg ®:
oAby podnies¢ podtokietnik, nalezy wkreci¢ pret
gwintowany.
oAby obnizy¢ podtokietnik, nalezy wykreci¢ pret gwintowy.
3. Dokreci¢ nakretke blokujaca.

Poluzowad $ruby ®.
Dostosowac podtokietnik
do zadanej wysokosci.
Dokreci¢ sruby.
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3 Konfiguracja

Regulacja kata nachylenia
3.13 Szyna Ultra Rail zamontowana odwrotnie na

podtokietniku wspornikowym Maxx 1. Poluzowac Sruby ®.

Nie wyjmowac ich.

2. Woyregulowac podtokietnik do
zadanego kata nachylenia.

3. Dokreci¢ sruby.

Regulowanie potozenia

1. Poluzowac $ruby ®.
Nie wyjmowac ich. 3.14 Regulacja dwustupkowego odchylanego
2. Wyregulowac’ Podfokietnik do podIokietnika
z3danego potozenia.
3. Dokrecic $ruby. Dwustupkowy odchylany podtokietnik ma regulowane ramie
obrotowe, umozliwiajgce regulacje wysokosci w odstepach 13 mm.

|9 o klucz szesciokatny 5 mm
0 | e klucz 13 mm

1. Wyjaé é$rube ® i przesungc
wewnetrzne ramie obrotowe w
gbre/w dot do zadanej wysokosci.

2. Ponownie zamontowac.

3. Aby dostosowac zespét widetek

1. Poluzowac dzwignie dociskowg ®.

2. Dostosowac podtokietnik do zgdanej
wysokosci.

3. Dokreci¢ dzwignie dociskowa.

podtokietnika w celu dopasowania
wysokosci zespotu ramienia
obrotowego, poluzowac dwie Sruby
znajdujgce sie po wewnetrznej stronie
widetek podtokietnika i przesungé
widetki podtokietnika w gére/w dét
rury oparcia do zagdanej wysokosci.

4. Z powrotem dokrecic¢ Sruby.

1681849-M 29



Ultra Low Maxx

Odchylany podtokietnik i podparcia bioder

W przypadku uzywania dwustupkowego odchylanego podtokietnika w
potgczeniu z podparciem bioder nalezy pamietac, aby podparcie bioder
byto zamontowane z przodu widetek dwustupkowego podtokietnika.
Jesli jest zamontowany za widetkami, podparcie bioder moze zosta¢
uszkodzone podczas odchylania oparcia.

3.15 Woyregulowac podtokietnik za pomoca
wieloosiowego podparcia koriczyny gérnej (MACES)

1. Poluzowac dzwignie dociskowg ®.

2. Wyregulowac potozenie
podtokietnika.

3. Dokreci¢ dzwignie dociskowa.

30

3.16 Regulacja bloku tokcia

Regulacja gtebokosci bloku tokcia

1. Poluzowaé $rube ®.
Nie wyjmowac jej.

2. Wyregulowac blok tokcia do zgdanej
gtebokosci.

3. Dokreci¢ $rube.

Regulacja wysokosci bloku tokcia

o
|=| | o klucz szesciokatny 5 mm

1. Poluzowad srube ®.
Nie wyjmowac jej.

2. Wyregulowac blok tokcia do zadanej
wysokosci.

3. Dokrecic srube.

1681849-M



Regulacja szerokosci bloku tokcia

|9 o klucz szesciokatny 3 mm
0 I o klucz szesciokatny 4 mm

1. Poluzowac sruby ® i ®.
Nie wyjmowac ich.

2. Wyregulowac blok tokcia do zgdanej
szerokosci.

3. Dokrecic sruby.

Regulacja kata bloku fokcia

o
[ | ¢ klucz szesciokatny 4 mm

1. Poluzowad sruby ®.
Nie wyjmowac ich.

3. Dokrecic¢ Sruby.

1681849-M

2. Wyregulowac blok tokcia do zadanego kata.

3 Konfiguracja

3.17 Regulacja podparcia bioder z szybkoztgczkg

Regulowanie potozenia

o
lil I o klucz szesciokatny 5 mm

1. Poluzowad srube ®.
Nie wyjmowac jej.

2. Ustawic podparcie bioder w
zadanej pozycji.

3. Dokrecic Srube.

Regulowanie szerokosci

| Q@

il o 2 x klucz szesciokatny 5 mm

1. Poluzowad sruby ®.
2. Ustawié¢ zgdang szerokosé
podparcia bioder.

ﬁ Mozna ustawi¢ szerokos¢
mniejszg niz szerokos¢
siedziska, ale nie wieksza.

3. Dokreci¢ sruby.
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Regulacja kata nachylenia Za pomoca otworéw do mocowania
[T o
lil | o klucz szesciokatny 5 mm lil I e klucz 10 mm
1.
1. Poluzowad sruby ®.
2. Ustawic zadany kat nachylenia
podparcia bioder.
3. Dokreci¢ sruby.
2.
Regulowanie gtebokosci podktadki pod biodro
o
|=| | e klucz 10 mm
1. Poluzowac dwie sruby ®.
2. Wpyregulowac podktadke pod biodro
do zgdanej gtebokosci. Wyjaé wspornik podktadki pod biodro z otworu do mocowania
3. Dokrecic sruby. poprzez wyciecie ®.
3. Wtozy¢ wspornik podktadki pod biodro do innego otworu do
mocowania.
Regulowanie wysokosci podktadki pod biodro 4. Dokrecic Sruby.

Wysokos¢ podktadki pod biodro mozna wyregulowa¢ na dwa sposoby:

e Za pomocg jej otworéw do mocowania.
e Za pomocg jej wspornika.
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3 Konfiguracja

Za pomoca wspornika

3.18 Regulacja bocznej podpory tutowia

o
lil | e klucz szesciokatny 5 mm

o klucz szesciokatny 4 mm
e klucz 10 mm

IU
1. ol

Funkcja odchylania

1. Podnies$¢ wspornik @ do gory,
az zostanie zwolniony.
2. Odchylenie boczne do tytu.

Wyjac gbérng srube i nasadke wciskang @.

2. Wyja¢ mate ztgcze wciskane ®.
3.

Regulacja kata nachylenia

Kat mozna regulowac na nieskorczenie wiele sposobow.

1. Odkrecié nakretki/(x2) ®, aby
dostosowac kat nachylenia

Wyja¢ podktadke pod biodro wraz ze wspornikiem, obrécic¢ podktadki.

dotem do géry i ponownie zamontowac.
4. Wiozy¢ ztacze wciskane, nasadke wciskana, Srube i dokrecié.
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Regulowanie szerokosci

W przypadku regulowania obu bocznych szerokosé¢ mozna ustawic do
89 mm (3,5 cala).

1. Odkrecié $ruby (x2) ® w celu
ustawienia szerokosci
wspornika.

Regulowanie gtebokosci podktadki

Gtebokos$¢ podktadki mozna regulowac w zakresie 63,5 mm (2,5 cala).

1. Odkrecié nakretki/(x2) ®, aby
dostosowac gtebokos¢
podktadki.

34

Regulowanie wysokosci

1. Odkreci¢ $ruby (x2) ® w celu
ustawienia wysokosci bocznej
(lub wyjecia).

3.19 Regulacja zagtowka

ﬁ PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata w przypadku uzywania
elektrycznego wdzka inwalidzkiego jako fotela
samochodowego w przypadku nieprawidtowej
regulacji zagtowka lub jego braku
W przypadku kolizji moze to doprowadzi¢ do urazu szyi
wskutek nadmiernego odchylenia gtowy do tytu.

— Zagtéwek musi by¢ zamocowany. Zagtéwek oferowany
dodatkowo przez firme Invacare do tego elektrycznego
wozka inwalidzkiego idealnie nadaje sie do stosowania
podczas transportu.

— Zagtéwek nalezy ustawi¢ na wysokosci uszu
uzytkownika.
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NOTYFIKACJA!

— W przypadku systemdw wyposazonych w elektryczne
odchylanie i ESR nalezy zawsze sprawdzi¢/przetestowac
zagtéwek (dolng rurke) pod celu sprawdzenia, czy
zaktdcenia sg mozliwe w catym zakresie odchylania. W
przypadku zaktocen nalezy w razie potrzeby
zmodyfikowac dtugos¢ dolnej rurki.

W celu uzyskania dostepu do otworéw montazowych
zagtowka w listwie oparcia moze byc¢ konieczne usuniecie
i zmodyfikowanie pokrycia tylnego poduszki.

Dostepna jest opcjonalna ptytka podktadki. Moze by¢ ona
zainstalowana miedzy zespotem zacisku i listwg oparcia w
celu zapewnienia dodatkowego miejsca/odstepu na
elementach Posture Back i Deep Back.

Zacisk wyposazenia zagtoéwka opracowano w celu instalacji w
istniejgcych otworach montazowych w listwie oparcia.

1681849-M

3 Konfiguracja

3.19.1 Montaz adaptera zagtéwka do oparc Elite i High

W przypadku montazu zagtéwka do opar¢ High i Elite nalezy uzywac
adaptera.

| o Srubokret krzyzakowy
0 I e klucz8 mm

1. Przy uzyciu dostarczonego
wyposazenia nalezy wyregulowac i
zamontowac adapter zagtowka ® w
istniejacych otworach montazowych
w ptycie oparcia.

Montaz adaptera zagtéwka do oparc¢ Elite 2 (odchylanie)

| © o klucz szesciokatny 4 mm
0 I e klucz 10 mm

1. Zamontowac zacisk zagtéwka ® do
adaptera zagtéwka © za pomocg srub
© inakretek ®.

2. Zamontowac¢ adapter zagtéwka © do
ptyty oparcia @ za pomoca $rub ®,
ptytki podktadkowej zagtowka ®,
podktadek ® i nakretek .
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Montaz adaptera zagtowka do opar¢ Elite 2 (przechylanie)
3.19.2 Automatyczna konfiguracja i montaz zagtéwka

|9 o klucz szesciokatny 5 mm

0 I e klucz 10 mm o klucz szesciokatny 2,5 mm
o klucz szesciokatny 4 mm
klucz szesciokatny 5 mm

e klucz 10 mm

=
(=1
=—C
.

1. Przy uzyciu dostarczonego
® wyposazenia nalezy wyregulowac i
zainstalowac zespdt zacisku zagtowka
w istniejgcych otworach
Zamontowac zacisk zagtéwka ® do adaptera zagtéwka © za montazowych w plycie oparcia ®.

pomoca érub @ i nakretek ©. 2. Przy zamocowa¢ podktadke zagtéwka
2. do preta zagtéwka za pomoca

dostarczonego wyposazenia ®.

ﬁ Podkfadke zagtowka mozna
wyregulowac pod dowolnym
katem za pomoca kuli
sworznia na koncu preta
zagtéwka, poluzowujac i
dokrecajac wyposazenie
montazowe.

3. Wyregulowa¢ catkowitg wysokos¢ podktadki zagtowka / stojaka
montazowego za pomocg pokretta ©.
W celu prawidtowego przygotowania zagtéwek nalezy ustawic
na wysokosci uszu uzytkownika.

4. Po ustawieniu ostatecznej wysokosci, wyregulowac¢ pierscien D
(ze Srubg ustalajgca) w ten sposdb, ze spoczywa wyréwnany z
gbrng czescig zespotu zacisku (aby zapobiec zsunieciu sie) ©.

Zainstalowad adapter zagtowka © do ptyty oparcia ® za pomoca
Srub ® i ptytki nakretkowej zagtéwka G@.
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3.19.3 Regulowanie wyposazenia zagtdwka Elan

Wyposazenie zagtéwka Elan mozna w duzym zakresie regulowac.
Ilustracja ponizej przedstawia mozliwe zakresy regulacji przegubow.

Gorny wielokatowy sworzen
obrotowy

Obroét o 360°
Pochylenie 80°

Gorny tacznik

Obrét o0 180°

Srodkowy tacznik

Obrét o0 100°

Dolny tacznik

Obrét 0 180°

Stojak montazowy

Obrot o 360° w odstepach
co 90°

@ | @ O0o@ &

Dolny wielokgtowy sworzen
obrotowy

Obrét o 360°
Pochylenie 50°
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3 Konfiguracja

Zaktadanie

™ o klucz szesciokatny 2,5 mm
0 | o klucz szesciokatny 4 mm
o klucz szesciokatny 5 mm

1. Przy uzyciu dostarczonego
wyposazenia nalezy wyregulowac i
zainstalowac zespot zacisku zagtéwka
w istniejgcych otworach
montazowych w listwie oparcia ®.

2. Zainstalowac podktadke zagtéwka
(niepokazana) na precie zagtowka,
uzywajac dostarczonego wyposazenia

montazowego.

ﬁ Podkfadke zagtowka mozna
wyregulowac¢ pod dowolnym
katem za pomoca kuli
sworznia na koncu preta
zagtdéwka, poluzowujac i
dokrecajac wyposazenie
montazowe.

3. Poluzowac i wyjgc dolny pierscien D ® ze sprzetu.

4. Wsunac pionowy stojak montazowy ® do zespotu zacisku i
wyregulowac wysokos¢ catkowity podktadki zagtéwka do zadanej
pozycji. Dokreci¢ pokretto ©. W celu prawidtowego
przygotowania zagtéwek nalezy ustawi¢ na wysokosci uszu
uzytkownika.

5. W razie potrzeby wyregulowac gérny pierscienn D ©.
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6. Po ustawieniu ostatecznej wysokosci wyregulowaé dolny
pierscien D ® w ten sposdb, ze spoczywa wyréwnany z dolng e klucz szesciokatny 2,5 mm
czescig zespotu zacisku (aby zapobiec zsunieciu sie). o klucz szesciokatny 4 mm

e klucz 10 mm

Regulowanie gtebokosci i kata

Zagtéwek moze by¢ dodatkowo wyregulowany pod wzgledem

gtebokosci za pomocg wyposazenia przegubowego. 1. Przy uzyciu dostarczonego wyposazenia

nalezy wyregulowac i zainstalowac zespot

o klucz szesciokatny 4 mm zacisku zagtéwka w istniejagcych otworach

|9
0 I o klucz szesciokatny 5 mm ®

Q

montazowych w listwie oparcia ®.
2. Zainstalowac podktadke zagtdwka
(niepokazana) na precie zagtéwka,

1. Poluzowac éruby i d2wignie zaciskowe uzywajac dostarczonego wyposazenia

L/,

dwuzaciskowego zespotu o > montazowego.

regulacyjnego ® i $ruby gérnych i 3. Wyregulowac catkowitg wysokosé

dolnych obrotowych sworzni ®. podkfadki zagtéwka do zgdanej pozycji.
2. Wyregulowa¢ element do zadanego Dokreci¢ pokretto ©. W celu

potozenia. ™ prawidtowego przygotowania zagtowek
3. Dokrecic sruby i zamkngé dzwignie nalezy ustawic¢ na wysokosci uszu

zaciskowe. uzytkownika.

3. Po ustawieniu ostatecznej wysokosci, wyregulowac pierscier D
w ten sposdb, ze spoczywa wyrdwnany z gérng czescia zespotu

3.19.4 Regulacja wieloosiowego wyposazenia zagtéwka
zacisku (aby zapobiec zsunieciu sieg).

Zaktadanie . .
ﬁ Podktadke zagtéwka mozna wyregulowac pod dowolnym Regulowanie glebokosci i kata
katem za pomocy kuli sworznia na ko_ﬁcu preta zagtéwka, Zagtéwek i pret poziomy moga by¢ dodatkowo wyregulowane pod
poluzowujac i dokrecajac wyposazenie montazowe. wzgledem gtebokosci i kata za pomoca tréjkatnego wspornika

umozliwiajgcego wielopozycyjne przesuwanie.
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o
lil | o Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm)

1. Poluzowa¢ wyposazenie we
wsporniku umozliwiajgcym
wielopozycyjne przesuwanie
®.

2. Wyregulowac zagtéwek do
zadanego potozenia.

3. Ponownie dokreci¢
wyposazenie.

3.20 Podparcia nég Pivot Plus

3.20.1 Odchylane podparcia nég

Podparcia nég Pivot Plus wykorzystujg wygodny uchwyt dzwigni, ktory
zablokowuje i odblokowuje podparcie nég, umozliwiajgc bolcowi
obracanie sie wokdét widetek podparcia nég.

1.

Ustawi¢ uchwyt dzwigni (®) w pozycji odblokowane;.

1681849-M

- Y

w

Y

Obrdci¢ podparcie nég na zewnatrz.

3 Konfiguracja
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3.20.2 Zdejmowanie podpar¢ nég 3.20.3 Regulowanie kata podparcia nég

Zdejmowanie Kat pochylenia podparcia nég Pivot Plus reguluje sie, recznie

1. Tylko zasilany Pivot Plus: odtgczy¢ sitownik. podnoszac lub opuszczajac je.

2. Podnoszenie podparcia nég Pivot Plus
1. Pociggnac podparcie nég do gory do
zgdanego kata.
3.

1. Odblokowa¢ dzwignie reczng
podparcia nég (®).

2. Obnizy¢ podparcie nég do zadanego
kata.

3. Zablokowa¢ dzwignie reczna

podparcia nog.

Podniesc do gory caty zespdt podparcia nog.

Ponowne zaktadanie

1. Wiozyc¢ sworzen podparcia nég do wnetrza widetek podparcia
noég.

2. Przesuna¢ uchwyt dZzwigni do pozycji zablokowanej.

3. Tylko zasilany Pivot Plus: podtgczy¢ sitownik. Upewnic sie, ze
wtyczka zablokuje sie ze styszalnym kliknieciem.
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3.20.4 Dostosowywanie stopnia o regulowanej szerokosci i
kacie nachylenia

|9 o klucz szesciokatny 6 mm
] I e klucz 10 mm

Regulowanie szerokosci

1. Poluzowa¢ blok dociskowy ®, aby
wyregulowac potozenie catego stopnia
(szerokos$¢) wzdtuz obrotowego stupka

®.

(0® o

Regulacja kata nachylenia

Kat nachylenia stopnia mozna réwniez regulowac za pomoca sruby
nastawczej wewnatrz wspornika stopnia.

1. Dokreci¢ lub poluzowac srube
nastawczg ®, aby odpowiednio
zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ kat
nachylenia stopnia.

1681849-M

3 Konfiguracja

3.21 Montowane centralnie podparcia nég — z
regulacjg reczng
3.21.1 Demontaz podparcia nég

Centralne podparcie nég z regulacjg reczng mozna catkowicie usungc.

1.

Mocno przytrzymacé podparcie nég i pociggnac dzwignie ®.
3. Zdja¢ podparcia nég z uchwytu ©.
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3.21.2 Ustawianie kata podparcia nog

PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata
Jesli podparcie nog nie jest zamocowane, a dzwignia ®
zostanie pociggnieta, podparcie nég gwattownie opadnie, co
moze spowodowac obrazenia ciata.
— Zamocowa¢ podparcie nég przed pociggnieciem
dzwigni.

1. Mocno
przytrzymac
podparcie nég.

2. Pociggnaéw
dzwignie ®.

3. Wocisna¢ podparcie
ndg, ustawiajac je
w zadanej pozycji.

3.21.3 Ustalanie dtugosci podparcia nog

3.21.4 Ustawianie kata pochylenia stopnia

o

[h | o Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm)

1. Zitozy¢ stopnie do gory, aby uzyskac dostep do srub nastawczych
®@.

2. Ustawic sruby nastawcze.

3. Ponownie roztozy¢ stopnie.

3.21.5 Ustawianie kata i wysokosci podktadki pod tydke

|0
ol

o Klucz szesciokatny 3/16 cala (5 mm)

o
lil | e Klucz szesciokatny 3/16 cala (5 mm)

Dtugos¢ podparé ndég mozna regulowac niezaleznie z kazdej strony.

1. Zwolnié sruby ® z tytu podparcia
nog.

2. Ustawic zadang dtugosc.

3. Ponownie przykreci¢ Sruby.

42

1. Pochyli¢ podktadke pod tydke do
przodu, aby uzyska¢ dostep do Sruby
®.

2. Poluzowac $rube i ustawic¢ podktadke
pod tydke pod zgdanym katem i na
zadanej wysokosci.

3. Ponownie przykrecié¢ srube.

4. Odchyli¢ podktadke pod tydke do tytu.
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3.22 Podparcie nég LNX

3.22.1 Ustalanie dtugosci podparcia nog

W razie potrzeby, podparcie nég mozna wstepnie ustawic na 83° lub
97° zamiast 90°. Nalezy skontaktowac sie z dostawcg produktéw firmy
Invacare.

|9 e klucz szesciokatny 4 mm
0 I e Klucz ptaski 10 mm

Dtugos¢ podparé nég mozna regulowac niezaleznie z kazdej strony.

1. Wyjaé $ruby ® z przodu
podpar¢ nog.

2. Zdjac pokrywe wraz z
podktadkami pod tydki.

3. Poluzowac nakretki ® z boku
podparcia ndg.
Moze by¢ konieczne zdjecie
nakretek i przeniesienie ich z
jednego gniazda do drugiego.

4. Ustawi¢ zadang dtugosc.

5. Ponowne dokrecanie nakretek.

6. Ponownie zatozy¢ podktadki
pod tydki i pokrywe oraz
ponownie dokreci¢ sruby.

1681849-M

3 Konfiguracja

W ten sam sposob regulowane jest podparcie ndg z platforma
na stope.

3.22.2 Ustawianie kata pochylenia stopnia

o
[El | o Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm)

2.
3.

Ztozy¢ stopnie do gory, aby uzyskac dostep do Srub nastawczych
®

Ustawi¢ sruby nastawcze.
Ponownie roztozy¢ stopnie.

3.22.3 Regulacja szerokosci stopnia

Szerokos¢ stopnia jest regulowana za pomoca rozpérek:
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e ustawic rozpdrke od wewnatrz, aby zwiekszy¢ szerokosé.
e ustawic rozpdrke od zewnatrz, aby zmniejszy¢ szerokosc.

Kazda rozpodrka zwieksza lub zmniejsza szeroko$¢ o 6,35 mm (1/4 cala).

[0)
l{l | e klucz szesciokatny 6 mm

1. Wyjaé srube ®.

2. Zdjac rozpdrki ® i stopien.

3. W razie potrzeby ustawi¢ rozporki
od wewnatrz.

4. Doda¢ podndzek.

5. W razie potrzeby ustawic¢ rozporki
na zewnatrz.

6. Ponownie dokreci¢ srube.

3.22.4 Ustawianie kata pochylenia podparcia

o
Iil | o Klucz szesciokatny 5/32 cala (4 mm)

1. Ztozy¢ podparcie ndg do goéry, aby uzyskac
dostep do $ruby nastawczej ®.

2. Ustawic Srube nastawcza.

3. Ponownie roztozy¢ podparcie.

a4

3.22.5 Ustawianie wysokosci i szerokosci podktadki
pod tydke

| NOTYFIKACIJA!

8 — Po zmianie konfiguracji podktadek pod tydki upewnié¢
sie, ze podczas regulowania kata podparcia nog,
podktadki pod tydki nie stykaja sie z kotkami
samonastawnymi ani ptytg siedziska.

Podktadki pod tydki mogg by¢ regulowane niezaleznie od ich
odpowiedniego uchwytu mocujgcego przy uzyciu Srub montazowych z
tytu podktadek pod tydki. Podktadki pod tydki mogg by¢ regulowane
(gtebokos¢, wysokosc i kat), aby uzyskac rézne konfiguracje. Niezalezne
regulacje podktadek zapewniajg optymalne pozycjonowanie i komfort
dla uzytkownikéw koncowych — ponizej przedstawiono przyktadowe
konfiguracje przedstawiono ponize;j.

Regulacja podktadki pod tydke — przykladowe konfiguracje
:Q=. == | ==Y | ==
1 3 ¥ ]
Potoz-
enie Uniesi-
, Przesu- i
Wysrod- rozszer- L enie Pod
niecie
kowana zone B Przesu- katem
obnizone o
(maksy- niecie
malnie)

1681849-M



3 Konfiguracja

o S
l}I I e Klucz szeéciokatny 4 mm 3.23.2 Ustawianie kata
1
1. Pochyli¢ podktadke pod tydke do przodu, aby uzyska¢ dostep do PRZESTROGA,' , . ) )
rub. Ryzyko obrazen ciata z powodu nieprawidtowego
2. Poluzowadé éruby i w razie potrzeby usunac je. wvregulowa_nia.podqéikéw i p.Odpa.ré nég.
3. Wyregulowaé podktadki pod tydki na zadang wysokos¢ i — Przed kazda jazda i w jej trakcie konieczne jest
szerokoéé. zapewnienie, ze podndzki nie stykaja sie ani z kotkami

4. Ponownie przykrecié $ruby. samonastawnymi, ani z podtozem.
5. Odchyli¢ podktadke pod tydke do tytu.

19 -
. P . o klucz szesciokatny 6 mm
3.23 Podparcie nég Vari-F il amny
3.23.1 Obracanie podparcia nég na zewnatrz i/lub L
wyjmowanie go
Maty przycisk odblokowujgcy znajduje sie w gornej czesci podparcia
nog. Kiedy podparcie nég jest odblokowane, mozna je odchyla¢ do
wewnatrz lub na zewnatrz przy wsiadaniu na wézek inwalidzki. Mozna
je takze catkowicie wyjac.
%7 Poluzowac srube ® za pomoca klucza szesciokatnego.
_ Q 2. Jesli po poluzowaniu Sruby nie mozna przesunaé podparcia nég,
iy . , . . .
< 1. Nacisnac przycisk odblokowujgcy @ i nalezy umiesci¢ metalowy bolec w specjalnym otworze ® i lekko
| obrdcié podparcie nég na zewnatrz. uderza¢ w niego mtotkiem. W ten sposdb zostanie zwolniony
Y 2. Wyja¢ podparcie ndg, unoszac je w mechanizm zaciskajacy wewnatrz podparcia nég. W razie
4 gore. potrzeby powtdrzy¢ czynnosci z drugiej strony podparcia nég.
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3.

Poluzowaé $rube ©.

4. Ustawic¢ zadany kat.
5. Ponownie dokrecic¢ $rube.

3.23.3 Ustawianie krancowego potozenia podparcia nég

o klucz szesciokatny 6 mm

|9
] I e klucz10 mm
1.

Krancowe potozenie podparcia ndg wyznaczone jest przez
gumowy ogranicznik ®.

46

Gumowy ogranicznik mozna wkreca¢ lub wkreca¢ ® lub

przesuwaé w gore lub w dét ©.
3.

Poluzowad srube © i obrdéci¢ podparcie ndg do gory, aby uzyskac
dostep do gumowego ogranicznika.

1681849-M



3 Konfiguracja

Ustawi¢ podparcie nég w zgdanym potozeniu.

8. Ponownie dokrecic¢ Srube.

3.23.4 Regulowanie dtugosci podparcia nég

PRZESTROGA!
Ustawi¢ ogranicznik w zadanym potozeniu. Ryzyko obrazen ciata z powodu nieprawidtowego
6. Ponownie dokreci¢ przeciwnakretke. wyregulowania podné6zkéw i podparc nég
— Przed kazdg jazda i w jej trakcie konieczne jest
zapewnienie, ze podndzki nie stykajq sie ani z kotkami
samonastawnymi, ani z podtozem.
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o
lil | o klucz szesciokatny 5 mm

1. Nacisng¢ przycisk odblokowujgcy ® i

ﬁ | Pt obréci¢ podparcie nég na zewnatrz.
IS " “ : ¢ . B 2. Wyjgé podparcie nég, unoszac je w
s 1. Poluzowad srube ®. m 41 gore.
@ 2. Woyregulowac do zadanej - |
dtugosci. » =
3. Ponownie dokreci¢ srube.
3.24.2 Ustawianie kata
PRZESTROGA!
3.24 Podparcia nég Vari-A Ryzyko obrazen ciata z powodu nieprawidtowego
wyregulowania podnézkow i podpar¢ nég
3.24.1 Obracanie podparcia nég na zewnatrz i/lub — Przed kazda jazda i w jej trakcie konieczne jest
wyjmowanie go zapewnienie, ze podndzki nie stykaja sie ani z kétkami

samonastawnymi, ani z podtozem.
Maty przycisk odblokowujgcy znajduje sie w goérnej czesci podparcia
nog. Kiedy podparcie ndg jest odblokowane, mozna je odchyla¢ do 1.
wewnatrz lub na zewnatrz przy wsiadaniu na wézek inwalidzki. Mozna
je takze catkowicie wyjac.

Obracic¢ pokretto blokujgce (1) o co najmniej jeden obrét w lewo.
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3 Konfiguracja

Obracic pokretto w prawo, aby je dokrecic.

3.24.3 Ustawianie krancowego potozenia podparcia nog

Uderzy¢ w pokretto, aby zwolni¢ mechanizm blokujacy. K
il e klucz 10 mm

1.

Kraficowe potozenie podparcia ndg wyznaczone jest przez

gumowy ogranicznik ®.
Ustawic zgdany kat.
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2. 4.

Gumowy ogranicznik mozna wkrecac lub wykreca¢ ® albo
przesuwaé w gore lub w dét ©.

Poluzowa¢ pokretto blokujgce © o co najmniej jeden obrét w
lewo.

Obraci¢ podparcie ndg do gory, aby uzyska¢ dostep do
gumowego ogranicznika.

50

Uderzy¢ w pokretto, aby zwolni¢ mechanizm blokujacy.
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Ustawic ogranicznik w zgdanym potozeniu.

8. Ponownie dokreci¢ przeciwnakretke.

1681849-M

3 Konfiguracja

“d

Ustawi¢ podparcie nég w zgdanym potozeniu.

10. Dokreci¢ pokretto blokujace.
3.24.4 Regulowanie dtugosci podparcia nég

PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata z powodu nieprawidtowego
wyregulowania podndézkéw i podparé nég
— Przed kazda jazda i w jej trakcie konieczne jest
zapewnienie, ze podndzki nie stykaja sie ani z kotkami
samonastawnymi, ani z podtozem.
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o
lil | o klucz szesciokatny 5 mm

|©
] | e klucz 10 mm

. 1. Poluzowac $rube ®.

S

IS
@ / 2. Woyregulowac do zadanej

dtugosci.
a 3. Ponownie dokreci¢ srube.

3.24.5 Regulowanie wysokosci podktadki pod tydke

[T
lil | o klucz szesciokatny 4 mm

1. Poluzowaé $ruby ®.
Wyregulowa¢ do zagdanego
potozenia.

3. Ponownie dokrecic¢ Sruby.

3.24.6 Regulowanie gtebokosci podktadki pod tydke

Gtebokos¢ podktadek pod tydki mozna regulowac za posrednictwem
ptyty mocujacej. Kombinacje otworéw w ptycie mocujgcej pozwalajg
na ustawienie 5 réznych gtebokosci.

52

1. Zdjg¢ nakretke ®.

2. Wyregulowac do zadanej gtebokosci.
Nalezy pamieta¢, ze otwory okragte sg
przeznaczone na srube ustalajaca
podktadki pod tydki, a podtuzne na
skuwke bez gwintu.

3. Ponownie zatozy¢ i dokreci¢ nakretke.

3.24.7 Odblokowywanie i odchylanie do tytu
podkiadki pod tydke

1.

Nacisng¢ podktadke pod tydke pionowo w dot.
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Odblokowac¢ podparcie nég i obrdcié na zewnatrz.
Podktadka pod tydke samoistnie obrdci sie do tytu.

Wyjac¢ noge z paska zapietkowego i postawi¢ na ziemi.

1681849-M

3 Konfiguracja

3.24.8 Dostosowywanie podndika o regulowanym
kacie nachylenia

o
|{| | o klucz szesciokatny 5 mm

1. Poluzowac obie sruby ustalajgce
podndika.

2. Wyregulowa¢ do zadanego kata
pochylenia.

3. Ponownie dokrecic¢ Sruby.

3.24.9 Dostosowywanie podnézka o regulowanym kacie
nachylenia i gtebokosci

o
|}| | o klucz szesciokatny 5 mm

Poluzowac $rube ustalajaca na
podndzku ®.

Dostosowac¢ podndzek do zgdanych
wartosci kata nachylenia i gtebokosci.
Ponownie dokreci¢ Srube.
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PRZESTROGA!
Ryzyko zmiazdzenia
— Nie umieszczac rgk w zasiegu obrotu podparcia nég.

3.25 Podparcia nég ADM

3.25.1 Obracanie podparcia nég na zewnatrz i/lub

wyjmowanie go Podnoszenie

Maty przycisk odblokowujgcy znajduje sie w gornej czesci podparcia
nég. Kiedy podparcie nég jest odblokowane, mozna je odchyla¢ do
wewnatrz lub na zewnatrz przy wsiadaniu na wézek inwalidzki. Mozna
je takze catkowicie wyjac.

1. Nacisna¢ przycisk odblokowujgcy ® i
obréci¢ podparcie nég na zewnatrz.

2. Wyja¢ podparcie ndg, unoszac je w
gore.

1. Pociggnac podndzek do géry do momentu ustawienia zgdanego
kata pochylenia.

Opuszczanie
3.25.2 Ustawianie kata

PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata z powodu nieprawidtowego
wyregulowania podnézkéw i podparé nég
— Przed kazdg jazda i w jej trakcie konieczne jest
zapewnienie, ze podndzki nie stykaja sie ani z kétkami . o o . ) )
samonastawnymi, ani z podfozem. 1. Przytrzymujac podparcie nég na poziomie stopnia, pociagna¢
boczng dzwignie nastawczg ® powoli opusci¢ podparcie nég.
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3.25.3 Regulowanie dtugosci podparcia nég

PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata z powodu nieprawidtowego
wyregulowania podnézkéw i podparé nég
— Przed kazdg jazda i w jej trakcie konieczne jest
zapewnienie, ze podndzki nie stykaja sie ani z kotkami
samonastawnymi, ani z podtozem.

o
lil | o klucz szesciokatny 5 mm

1. Poluzowad srube ®.
2. Wyregulowac do zadanej

I
ay
dtugosci.
a 3. Ponownie dokreci¢ srube.

1681849-M
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3.25.4 Regulowanie wysokosci podktadki pod tydke

o
[h | o klucz szesciokgtny 4 mm

1. Poluzowad sruby ®.

2. Wyregulowac do zgdanego
potozenia.

3. Ponownie dokreci¢ sruby.

3.25.5 Regulowanie gtebokosci podktadki pod tydke

Gtebokos¢ podktadek pod tydki mozna regulowac za posrednictwem
ptyty mocujacej. Kombinacje otworéw w ptycie mocujacej pozwalajg
na ustawienie 5 réznych gtebokosci.

|©
] | e klucz 10 mm

1. Zdjg¢ nakretke ®.

2. Wyregulowa¢ do zadanej gtebokosci.
Nalezy pamieta¢, ze otwory okragte sg
przeznaczone na srube ustalajaca
podktadki pod tydki, a podtuzne na
skuwke bez gwintu.

3. Ponownie zatozy¢ i dokreci¢ nakretke.
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3.25.6 Odblokowywanie i odchylanie do tytu
podktadki pod tydke

1.

Wyja¢ noge z paska zapietkowego i postawic¢ na ziemi.

3.25.7 Dostosowywanie podndéika o regulowanym
kacie nachylenia

0]
I}l | o klucz szesciokatny 5 mm

1. Poluzowac obie $ruby ustalajgce
podndika.

2. Wyregulowac do zadanego kata
pochylenia.

3. Ponownie dokreci¢ sruby.

Odblokowac podparcie nég i obréci¢ na zewnatrz.
Podktadka pod tydke samoistnie obrdci sie do tytu.
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3.25.8 Dostosowywanie podndzka o regulowanym kacie
nachylenia i gtebokosci

[T
lil | o klucz szesciokatny 5 mm

Poluzowac Srube ustalajaca na
podndzku @.

Dostosowac podndzek do zgdanych
wartosci kata nachylenia i gtebokosci.
Ponownie dokrecic srube.

3.26 Podnoszone elektrycznie podparcia nég
(podparcia nég ADE)

3.26.1 Obracanie podparcia nég na zewnatrz i/lub
wyjmowanie go

Maty przycisk odblokowujgcy znajduje sie w gérnej czesci podparcia
nog. Kiedy podparcie nég jest odblokowane, mozna je odchyla¢ do

wewnatrz lub na zewnatrz przy wsiadaniu na wézek inwalidzki. Mozna
je takze catkowicie wyjac.

1681849-M
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1. Nacisna¢ przycisk odblokowujgcy ® i
obréci¢ podparcie nég na zewnatrz.

2. Wyja¢ podparcie ndg, unoszac je w
gore.

3.26.2 Ustawianie kata

ﬁ PRZESTROGA!
Ryzyko zmiazdzenia

— Nie umieszczac rak w zasiegu obrotu podparcia nég.

A PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata z powodu nieprawidtowego
wyregulowania podnézkow i podparé nég
— Przed kazda jazda i w jej trakcie konieczne jest
zapewnienie, ze podndzki nie stykaja sie ani z kotkami
samonastawnymi, ani z podtozem.

Podparcia n6g z mozliwoscig elektrycznej regulacji wysokosci obstuguje
sie za pomoca pulpitu sterowniczego. Wiecej informacji na temat
pulpitu sterowniczego mozna znalez¢ w dotyczacej go instrukgcji
obstugi.
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3.26.3 Regulowanie dtugosci podparcia nég

PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata z powodu nieprawidtowego
wyregulowania podnézkéw i podpar¢ nég
— Przed kazdg jazda i w jej trakcie konieczne jest
zapewnienie, ze podndzki nie stykaja sie ani z kotkami
samonastawnymi, ani z podtozem.

|o
0 | e klucz 10 mm

1. Poluzowad srube ®.

2. Wyregulowa¢ do zgdanej
dtugosci.

3. Ponownie dokreci¢ srube.

3.26.4 Regulowanie wysokosci podktadki pod tydke

o
lil | o klucz szesciokatny 4 mm

1. Poluzowa¢ sruby ®.

2. Wyregulowac do zgdanego
potozenia.

3. Ponownie dokreci¢ sruby.
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3.26.5 Regulowanie gtebokosci podktadki pod tydke

Gtebokos¢ podktadek pod tydki mozna regulowad za posrednictwem
ptyty mocujacej. Kombinacje otworéw w ptycie mocujacej pozwalajg
na ustawienie 5 réznych gtebokosci.

|©
il e klucz 10 mm

1. Zdjgé nakretke ®.

2. Wyregulowac do zgdanej gtebokosci.
Nalezy pamietaé, ze otwory okragte sg
przeznaczone na srube ustalajgca
podktadki pod tydki, a podtuzne na
skuwke bez gwintu.

3. Ponownie zatozy¢ i dokreci¢ nakretke.

3.26.6 Odblokowywanie i odchylanie do tytu
podkfadki pod tydke

1.
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Nacisng¢ podktadke pod tydke pionowo w dot.
2. -

Odblokowac podparcie nég i obréci¢ na zewnatrz.
Podktadka pod tydke samoistnie obrdci sie do tytu.

Wyjaé noge z paska zapietkowego i postawic¢ na ziemi.

1681849-M

3 Konfiguracja

3.26.7 Dostosowywanie podndika o regulowanym
kacie nachylenia

o
|{| | o klucz szesciokatny 5 mm

1. Poluzowac obie sruby ustalajgce
podndika.

2. Wyregulowa¢ do zadanego kata
pochylenia.

3. Ponownie dokrecic¢ Sruby.

3.26.8 Dostosowywanie podnézka o regulowanym kacie
nachylenia i gtebokosci

o
|}| | o klucz szesciokatny 5 mm

Poluzowac $rube ustalajaca na
podndzku ®.

Dostosowac¢ podndzek do zgdanych
wartosci kata nachylenia i gtebokosci.
Ponownie dokreci¢ Srube.
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4 Uzytkowanie

4.1 Obracanie/zdejmowanie odchylanego
podtokietnika

Obracanie podtokietnika

W przypadku przemieszczania w bok odchylany podtokietnik mozna
obracac do tytu wokét bolca sworznia w widetkach podtokietnika.

Odblokowac blokade dzwigni ® z przodu
podtokietnika.

2. Unie$¢ podtokietnik, tak aby obracat sie z
wokot widetek/sworznia podtokietnika.

1. Odblokowa¢ blokade dzwigni ® z przodu
podtokietnika i odblokowac ramie
obrotowe.

2. Pociggnac¢ na zewnatrz trzpien ® na tylnej
czesci podtokietnika.

3. Zdjg¢ zespot podtokietnika.

60

4.2 Obracanie podtokietnika wspornikowego

W przypadku przemieszczania w bok podtokietniki wspornikowe
mozna obracac do tytu wokét bolca sworznia w widetkach
podtokietnika.

Stupek oparcia fotela zamontowany odwrotnie na podtokietniku
wspornikowym

1. Unie$¢ podtokietnik, tak aby obracat sie z
wokot widetek/sworznia podtokietnika.

Szyna Ultra Rail zamontowana odwrotnie na podfokietniku
wspornikowym Maxx

1. Pociggna¢ dzwignie zwalniajgcg ® i uniesé
podtokietnik, aby obrdcit sie do tytu.

ﬁ Podczas opuszczania podtokietnika upewnic sig, ze sie
zablokuje (styszalny dzwiek klikniecia).

1681849-M



4 Uzytkowanie

Obnizanie podestu
4.3 Zdejmowanie/wktadanie podparcia bioder za

. | NOTYFIKACJA!
pomocay szybkoz{QCZkl o Obnizanie podestu, az do wstepnie ustawionego punktu
mogtoby spowodowac uszkodzenie podtogi.
Zdejmowanie podparcia bioder — Przerwac obnizanie podestu, gdy dotknie on podtogi.
1. Pociggnac¢ dzwignie ® w gore.
2. zdja¢ podparcie bioder z uchwytu. Teleskopowy podest mozna obnizac az do wstepnie ustawionego
punktu. Zaleznie od konfiguracji wozka inwalidzkiego, punkt ten moze
Wktadanie podparcia bioder nie pasowa¢ doktadnie do wysokosci siedzisko-podtogi, ale korczy¢ sie
1. Wiozy¢ podparcie bioder do kilka milimetréw nad lub za podtoga.
uchwytu. Blokada jazdy
2. Popchna¢ diwignie ® do dotu.
Upewnic sie, ze podparcie bioder | NOTYFIKACJA!
zatrzasneto sie — bedzie styszalne o Jazda wc’>zkie’m inwalidzkim z obnizonym podestem mogtaby
Klikniecie”. spowodowac uszkodzenie podndzka.

— W momencie poruszenia podestu zasprzeglana jest

. . . blokada jazdy.
4.4 Korzystanie z zasilanego LNX podparcia

nég montowanego na érodku z teleskopowym 1. Aby wysprzegli¢ blokade jazdy, nalezy odciggnac podest do
potozenia gérnego.
podestem

Regulacja kata nachylenia 4.5 Odchylanie w bok pulpitu sterowniczego

. Jesli elektryczny wézek inwalidzki jest wyposazony w odchylany
1
el LI uchwyt pulpitu sterowniczego, pulpit mozna odsuna¢ na bok, na

Miejsce przytrzasnigcia przyktad aby podjechac blizej stotu.

Ryzyko przytrzasniecia podczas regulowania kata podndzka.
— Podczas regulowania kata podndzka gérna czesc
podndzka powinna by¢ wolna.
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Odchylany uchwyt pulpitu sterowniczego

w 1. Popchng¢ pulpit sterowniczy, aby odchyli¢
uchwyt pulpitu sterowniczego na bok.

Odchylany uchwyt pulpitu sterowniczego Maxx Resolve

62

PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Kierowanie elektrycznym wézkiem inwalidzkim i/lub obstuga
funkcji elektrycznego ustawiania za pomocg pulpitu
sterowniczego w pozycji odchylonej moze spowodowacé
kolizje lub niezamierzony ruch.

— Podczas korzystania z wdzka inwalidzkiego nalezy
zawsze zwracac szczegdlng uwage na otoczenie, aby
uniknac kolizji, uszkodzen lub niezamierzonego ruchu.

— Jesli pulpit zdalny znajduje sie w pozycji odchylonej,
zawsze nalezy upewnic sie, ze miedzy poduszka
podtokietnika a joystickiem jest wystarczajacy przeswit.

NOTYFIKACIA!

Nadmierne naprezenie przodu pulpitu sterowniczego
podczas dziatania z wykorzystaniem mechanizmu odchylania
moze spowodowac uszkodzenie wewnetrznego napedu
paskowego.

— Nalezy zastosowac delikatne naprezenie w sSrodkowe;j
czesci pulpitu sterowniczego, ktdéra znajduje sie blizej
punktu obrotu mechanizmu odchylajacego. Napiecie
mechanizmu odchylajacego mozna dostosowac do
potrzeb uzytkownika, patrz

NOTYFIKACJA!
Uzycie joysticka do obstugi mechanizmu odchylanego
spowoduje uszkodzenie joysticka.
— Do obstugi mechanizmu odchylanego nie nalezy uzywac
joysticka.

1. Popchnac srodek pulpitu sterowniczego
" ®, aby uruchomié mechanizm
odchylany.
B ‘ 2. Pcha¢ do przodu i do wewnatrz ®), az
] pulpit zostanie zablokowany w pozycji
spoczynkowej.
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Uchwyt pulpitu sterowniczego Quad Link

OSTRZEZENIE!
Ryzyko punktéw przytrzasniecia
— Podczas blokowania chowanego uchwytu pulpitu

sterowniczego Quad Link w odpowiedniej pozycji
nalezy upewnic sie, ze palce nie znajduja sie pomiedzy
drazkami tgczacymi. Podczas blokowania Quad Link w
odpowiedniej pozycji pomiedzy drazkami taczgcymi
moga powstac miejsca przytrzasniecia.

/- (=] Q -

— o o ol o
& ® EL
Oflo\O [5 ol ©)
e 8

Odchyli¢ pulpit sterowniczy w bok
1.

Aby schowac pulpit sterowniczy z pozycji normalnie wysunietej,
nalezy nacisng¢ wewnetrzng powierzchnie pulpitu na zewnatrz,
az do uwolnienia Quad Link.

ﬁ Quad Link dziata najlepiej, gdy pulpit sterowniczy jest
docisniety do wewnetrznej strony, w poblizu poduszki
podtokietnika.

2. Popchnga¢ pulpit sterowniczy na zewnatrz i do tytu, az Quad Link
przejdzie przez caty zakres do pozycji catkowicie schowanej.

1681849-M

4 Uzytkowanie

Przywrdcic pulpit sterowniczy do pozycji wysunietej
1.

,ﬂ — — S |
] o fllii

NN - A

ac ° \
Aby przywradcic pulpit sterowniczy do normalnej pozycji
wysunietej, nalezy nacisng¢ jego wewnetrzng powierzchnie na
zewnatrz, a nastepnie do przodu i do wewnatrz, az Quad Link

przesunie sie o caty zakres i zatrzasnie, ustawiajac sie w pozycji
catkowicie wysunietej.

4.6 Odchylanie uchwytu obejmy centralnej na bok

1. Nacisng¢ przycisk ® i
odchyli¢ obejme do goéry
lub w dét.

ﬁ Mechanizm odchylany uchwytu
wyswietlacza blokuje sie na miejscu jedynie,
gdy jest odchylony do jego pozycji
domysinej.

1. Pchnga¢ pokretto ® i odchyli¢ uchwyt
wyswietlacza na bok.
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4.8 Wymiana poduszki oparcia plecow

tylko do opar¢ Matrx Elite

Wyjmowanie poduszki oparcia plecow

1. Poluzowac¢ mocowanie na
rzepy w dolnej czesci
oparcia.

2. Unies¢ poduszke do gory.

3. Poluzowa¢ mocowanie na

64

rzepy w uchwycie oparcia.

Zaktadanie poduszki oparcia plecéw

=== P -
1. Przymocowac mocowanie na

rzepy w dolnej czesci
oparcia.

2. Ztozy¢ poduszke do gory.

3. Przymocowaé mocowanie na
rzepy w uchwycie oparcia.
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5 Harmonogram konserwacji

W celu zapewnienia optymalnego bezpieczenstwa i niezawodnosci
systemu ustawiania elektrycznego, nalezy przestrzegac ponizszego
harmonogramu / tabeli konserwacji. Oprécz harmonogramu
konserwacji nalezy zwrdéci¢ uwage na nastepujace zadania konserwacji
i ostrzezenia bezpieczenstwa, ktdére nalezy uwzgledni¢ w codziennych
obowigzkach.

A OSTRZEZENIE!

Kazde nagte lub stopniowe pogarszanie sie
funkcji/wydajnosci systemu elektrycznego
ustawiania (tj. zwiekszony hatas, grzechotanie,
niedopasowanie silnika/skrzyni biegéw sitownika
itp.) nalezy niezwtocznie zgtosic¢ do dystrybutora.

— W celu zapewnienia, ze nie wystepuje nietypowe
zuzycie lub rozdarcie badz uszkodzenie fizyczne
wymagajgce serwisowania i/lub naprawy, zalecany jest
petny przeglad waézka inwalidzkiego przez
wykwalifikowanego technika.

ﬁ W celu zapewnienia, ze system elektrycznego ustawiania dziata
prawidtowo i bezpiecznie, firma Invacare zaleca
przeprowadzanie petnego przegladu systemu elektrycznego
ustawiania przez dystrybutora co szes¢ (6) miesiecy przez
wykwalifikowanego technika.

ﬁ Nalezy przeczytac i przestrzegaé wszystkich informacji
dotyczacych konserwacji i bezpieczenstwa dotyczacych
elektrycznej podstawy wozka inwalidzkiego. Patrz instrukcja
obstugi wézka inwalidzkiego (dostarczana oddzielnie).

1681849-M

5 Harmonogram konserwacji
Konserwacja codzienna:

o Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie przetgczniki
(przyciski/przetaczniki) obstugujace system elektrycznego
ustawiania dziatajg prawidtowo.

« Natadowac¢ akumulatory (wazne informacje na temat tadowania i
prawidtowej konserwacji akumulatorow, patrz instrukcja obstugi
wézka inwalidzkiego).

Lista kontrolna przegladu comiesiecznego:

e Przewody elektryczne:
o Sprawdzi¢ pod katem przyszczypnieé lub naciggnie¢
przewoddw (w catym systemie siedziska)
© Sprawdzi¢ pod katem zuzycia i rozdarcia przewodow
o Sprawdzi¢, czy potgczenia sg solidne
o Tapicerka:
o Sprawdzi¢ wszystkie czesci tapicerki pod katem zuzycia i
uszkodzen zewnetrznych
o Sprawdzi¢ wszystkie pokrycia, zwtaszcza znajdujgce sie w
poblizu czesci metalowych, pod katem zuzycia i uszkodzen
zewnetrznych
e Sprzetielementy:
o Sprawdzi¢ sprzet mocujgcy (system siedziska do podstawy)
e tgaczniki krancowe:
© Sprawdzi¢ ustawienia tgcznika kranicowego
© Upewnic sig, ze DLO funkcjonuje prawidtowo
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6 Po uzyciu

6.1 Regeneracja

Produkt nadaje sie do wielokrotnego uzycia. Aby zregenerowac
produkt dla nowego uzytkownika, nalezy wykona¢ nastepujace
czynnosci:

e Czynnos¢ kontrolna
e (Czyszczenie i dezynfekcja
e Przystosowanie do potrzeb nowego uzytkownika.

Szczegdtowe informacje zawiera i instrukcja serwisowania tego
produktu.

Nalezy upewnic sie, ze instrukcja obstugi zostata przekazana z
produktem.

Nie nalezy uzywac produktu ponownie w przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek uszkodzen lub usterek.

6.2 Utylizacja

Aby dbac o sSrodowisko naturalne, po uptywie okresu eksploatacji
produktu nalezy poddac go recyklingowi w odpowiednim zaktadzie.

Rozmontowac produkt i jego podzespoty w celu oddzielenia réznych
materiatéw i poddania ich odrebnemu recyklingowi.

Utylizacja i recykling uzywanych produktow i opakowarn musi odbywaé
sie zgodnie z obowigzujgcymi w danym kraju przepisami

i uregulowaniami prawnymi dotyczgcymi postepowania z odpadami. W
celu uzyskania szczegétowych informacji nalezy skontaktowac sie z
lokalnym zaktadem gospodarki odpadami.
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7 Rozwigzywanie probleméw

7 Rozwigzywanie probleméw

7.1 Rozwigzywanie probleméw dotyczacych wydajnosci

ﬁ Dodatkowe informacje na temat rozwigzywania problemoéw dotyczgcych elektrycznego wodzka inwalidzkiego i elektroniki, patrz czes¢
Rozwigzywanie problemdéw w instrukcjach obstugi elektrycznego wdzka inwalidzkiego i pulpitu sterowniczego (dostarczane oddzielnie).

Objaw Mozliwa przyczyna Rozwigzania
System przechylony i/lub podniesiony poza Przywrdcic¢ system siedziska do potozenia
kat blokady napedu (DLO) neutralnego (wyjsciowego)
Elektryczny woézek inwalidzki jest wigczony, Naped nie jest zasprzeglony Silniki naped nie sg zasprzeglone.

ale system nie jedzie Zasilane LNX podparcie n6g montowane na

srodku z obnizonym teleskopowym Odciggnac podest do potozenia gornego.
podestem

Sprawdzi¢/natadowaé/wymienié
Niski poziom natadowania akumulatoréw akumulatory.
Skontaktowac sie z dostawca.

Sprawdzi¢ potgczenia
przewodow/sprawdzi¢ opaski zaciskowe
Luzne/wadliwe potgczenie elektryczne (zbyt ciasne/zbyt luzne).

System siedziska nie dziata Skontaktowac sig z dostawca.

Sprawdzi¢/wymieni¢ bezpiecznik.

Przepalony bezpiecznik
Skontaktowac sie z dostawca.

Sprawdzi¢ zrédto zaktécen lub

blokad/sprawdzi¢ przewody pod katem
Zaktécenia/blokady, zaci$niete przewody zaciénietych miejsc.

Skontaktowac sie z dostawca.
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Objaw

Mozliwa przyczyna

Rozwigzania

Przerywane dziafanie systemu siedziska
(codziennie, podczas pochylenia, podczas
odchylenia...)

Luzne/wadliwe potgczenie elektryczne

Sprawdzi¢ potgczenia

przewodow/sprawdzi¢ opaski zaciskowe

(zbyt ciasne/zbyt luzne).

Wadliwe wigzki zasilania

Sprawdzi¢/wymieni¢ wigzki zasilania.

Skontaktowac sie z dostawca.

Wadliwy fgcznik kraricowy

Sprawdzi¢/wymienic tacznik krancowy.

Skontaktowac sie z dostawca.

Niemal wyczerpany akumulator (fluktuacja
natadowania)

Sprawdzi¢/wymieni¢ akumulator.

Skontaktowac sie z dostawca.

Blokada jazdy (DLO) nie dziata

Luzne/wadliwe potgczenie elektryczne

Sprawdzi¢ potaczenia.

Skontaktowac sie z dostawca.

tacznik krancowy DLO/przetgcznik
mechaniczny nie jest prawidtowo ustawiony

Skontaktowac sie z dostawca.

Wadliwy facznik kraricowy DLO

Skontaktowac sie z dostawca.

tacznik krancowy nie dziata prawidtowo

Luzne/wadliwe potgczenie elektryczne

Sprawdzi¢ potaczenia.

Skontaktowac sie z dostawca.

Wadliwy facznik krancowy

Sprawdzi¢/wymienic tgcznik krarncowy.

Skontaktowac sie z dostawca.

tacznik krancowy nie jest prawidtowo
skonfigurowany

Skontaktowac sie z dostawca.
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7 Rozwigzywanie probleméw

Objaw

Mozliwa przyczyna

Rozwigzania

System dziata jedynie w jednym kierunku

Granica jest przekroczona (DLO, RDS, kat
nachylenia oparcia, blokada podwyzszania
siedziska)

Przestawi¢ w zakresy graniczne.

Wadliwy facznik krarncowy

Sprawdzié¢/wymienic tacznik krancowy.

Skontaktowac sie z dostawca.

tacznik kraicowy nie jest prawidtowo
skonfigurowany

Skontaktowac sie z dostawca.

Niskie napiecie

Skontaktowac sie z dostawca.

Akumulator nienatadowany

Natadowaé akumulatory.

Pulpit sterowniczy nie dziata

Pulpit sterowniczy nie jest podtaczony

Sprawdzi¢ potaczenie przewodu.

Pulpit sterowniczy nie jest wigczony

Wiaczy¢ zasilanie pulpitu sterowniczego za
posrednictwem klawiatury.

Przepalony bezpiecznik podstawy

Sprawdzi¢/wymieni¢ bezpiecznik.

Skontaktowac sie z dostawca.

Sitownik nadal porusza sie

Zacisnieta wigzka przetacznika

Sprawdzi¢/dostosowac pozycje wigzki, aby
zapobiec zaciskaniu.

Skontaktowac sie z dostawca.

1681849-M
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8 Dane techniczne

8.1 Specyfikacje techniczne

Zamieszczone ponizej informacje techniczne dotycza standardowej konfiguracji lub przedstawiajg maksymalne osiggalne wartosci. Moga sie one
zmieni¢ w przypadku dodania akcesoriéw/opcji. Doktadne informacje na temat zmian tych wartosci opisano w cze$ciach odpowiadajgcych

poszczegdlnym akcesoriom/opcjom.

Qo
n W niektorych przypadkach mierzone wartosci moga wahac sie w granicach £10 mm.

=3

Wiecej informacji na temat danych technicznych elektrycznego wdzka inwalidzkiego, patrz instrukcja obstugi wézka inwalidzkiego.

Wymiary zgodnie z normga ISO 7176-5

Elektryczny woézek inwalidzki

AVIVA RX

TDX SP2

Wysoko$¢ oparcia plecow?

355-505 mm (zaleznie od opcji oparcia)

Gotowa wysoko$¢ oparcial

e 455-635 mm (systemy wytgcznie

pochylane)

e 505-685 mm (systemy przechylane)

Wysokosci tulei oparcia (tylko state
ustawienie kata)

e 18-24° (proste tuleje tylne)

o 20-24° (zagiete tuleje tylne)

Zagiete tuleje tylne
(tylko state ustawienie kata)

e 75-116° (proste tuleje tylne)

e 81-121° (zagiete tuleje tylne)

Grubos¢ poduszki siedziska

75/90/100 mm

Szerokos¢ siedziska

405 mm
430 mm
455 mm
480 mm
505 mm

e 530 mm
e 555 mm
e 580 mm (tylko TDX SP2)
e 610 mm (tylko TDX SP2
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8 Dane techniczne

Elektryczny woézek inwalidzki

Wymiary zgodnie z normga ISO 7176-5

AVIVA RX TDX SP2
e 405 mm e 505 mm
Gtebokos¢ siedziska * 430mm * 530mm
e A55mm e 555mm
e 480 mm e 580 mm
Kat pochylenia oparcia plecow e 90°..170° s 90°..168°
o 82°...162° (8° przechylenie mocowania) e 82°...162° (8° przechylenie mocowania)
e 60°...140° (30° przechylenie mocowania) e 60°...140° (30° przechylenie mocowania)

e 230-330 mm/330-405 mm (dwustupkowy zamontowany odwrotnie na przechylonym

podtokietniku)
e 240-330 mm/320-405 mm (stupek oparcia fotela zamontowany odwrotnie na

podtokietniku wspornikowym)

Wysoko$¢ odchylanego podtokietnika?2

e 230-320 mm (szyna Ultra Rail zamontowana odwrotnie na podtokietniku

Wysokosé pochylonego podtokietnika3 :
wspornikowym Maxx)

Gtebokos¢ podtokietnika4 e 230-470 mm e 250-590 mm
Dtugosc¢ podtokietnika e 255-355mm

Maks. Wysoko$¢ podtokietnika o 1.7kg

Maks. Masa zagtéwka o 1,4kg

e 0°...50° (mocowanie standardowe)

e —5°...45°(z 5° stalym mocowaniem przednim)

e —10°...40° (z 10° statym mocowaniem przednim)
e 5°...55°(z5° statym mocowaniem tylnym)

Pochylenie elektryczne
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Ultra Low Maxx

Wymiary zgodnie z normga ISO 7176-5

Elektryczny woézek inwalidzki

AVIVA RX

TDX SP2

Pochylenie elektryczne z podnosnikiem

e 0°...45° (mocowanie standardowe)

e —5°..40° (z 5° statym mocowaniem przednim)
e —10°...35°(z 10° statym mocowaniem przednim)

e 5°..50°(z 5° statym mocowaniem tylnym)

Kat pochylenia siedziska, regulacja

o 0°..8°
reczna
Podnézki i podparcia nég
Dtugos¢ e 290-460 mm Dtugosé 365-465 mm
Vari F Kat o +70°-0° Pivot Plus Kat +80° — +20°
Maks. Masa o 1.6kg Maks. Masa 4.4kg
Dtugosc o 290-460 mm Montowany Dtugos¢ 310-410 mm
Vari A Kat o +70°-0° centralnie Kat +90° - 0°
Maks. Masa o 2.7kg (reczny) Maks. Masa 5,4 kg
Dtugos¢ e 290-460 mm Montowany Dtugos¢ 340-410 mm
ADM (reczny) Kat e +80°-0° centralnie Kat +97°—+7°
Maks. Masa . 3.1kg elektryczny LNX> 490° - 0°
Dtugosc e 290-460 mm +83°—-7°
ADE (elektryczny) Kat o +80°-0°
Maks. Masa o 4.2kg
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8 Dane techniczne

Pomiar bez poduszki siedziska

Podtokietniki dostepne jedynie na systemach odchylania

Podtokietniki dostepne jedynie na systemach wytacznie przechylanych

Odlegtos¢ miedzy ptaszczyzng referencyjng oparcia a najbardziej wysunietg do przodu czescig zespotu podtokietnika
Podparcie ndg nie jest zdejmowane, dlatego nie ma mozliwej do zmierzenia masy elementéw

u b WN P
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