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1 Generalidades

1.1 Acerca de este manual

Este manual de servicio contiene informacién acerca del
montaje, ajuste y mantenimiento avanzado del producto.
Para garantizar la seguridad cuando manipule el producto,
lea detenidamente el manual y siga las instrucciones de
seguridad.

Para obtener informacion de preventa y para el usuario,
consulte el manual del usuario. Puede encontrar el manual
del usuario en el sitio web de Invacare, o bien pdngase en
contacto con su representante de Invacare (consulte las
direcciones al final de este manual).

1.2 Simbolos de este manual

En este manual, las advertencias de peligro se indican con
simbolos. Junto a los simbolos de peligro, se incluye una
letra que indica la gravedad del riesgo.

ADVERTENCIA
Indica una situacion peligrosa que, si no se
/ j \  evita, podria tener como consecuencia la
muerte o lesiones graves.
PRECAUCION
f’i Indica una situacion peligrosa que, si no se

evita, podria tener como consecuencia lesiones
leves o de poca gravedad.

IMPORTANTE
| Indica una situacion peligrosa que, si no se
. evita, podria tener como consecuencia dafios
materiales.

Proporciona consejos utiles, recomendaciones
e informacion para un uso eficiente y sin
problemas.

[=Jo

Este simbolo identifica una lista de varias
herramientas, componentes y elementos que
necesitara para realizar ciertas tareas.

(=T
—C

1.3 Informacién general

e Cuando se realicen tareas de reparacién vy
mantenimiento se deberd consultar este manual de
servicio.
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e Es obligatorio cumplir la informacion de seguridad.

¢ La informacién sobre el funcionamiento o las tareas de
mantenimiento y cuidado general del vehiculo eléctrico
debe consultarse en el manual de servicio.

e Puede encontrar informacién sobre el pedido de
recambios en el catdlogo de recambios.

e Los recambios DEBERAN coincidir con las piezas Invacare
originales. Utilice exclusivamente recambios que hayan
sido aprobados por Invacare.

e Nos reservamos el derecho a realizar modificaciones
para llevar a cabo mejoras técnicas.

e Para obtener mas informacién sobre el producto,
por ejemplo, avisos de seguridad sobre el producto
y retiradas del producto, pongase en contacto con
su representante local de Invacare. Consulte la
contraportada de este manual para obtener la direccidn
y el sitio web.

e El mantenimiento y la revisién del vehiculo eléctrico
solo debera realizarlos personal cualificado.

e El requisito minimo para los técnicos de servicio es
una formacion adecuada, por ejemplo, en el campo
de la mecdnica ortopédica, o una experiencia laboral
suficientemente larga.

— También se requiere experiencia en el uso de equipos
de medicion eléctricos (multimetros).
— Se recomienda una formacidn especifica de Invacare.

e Las alteraciones del vehiculo eléctrico que se produzcan
como resultado de tareas de mantenimiento o revisién
realizadas de forma incorrecta o inadecuada provocaran
la exclusion de toda responsabilidad por parte de
INVACARE.

e Si tiene algun problema o duda, pongase en contacto
con el servicio técnico de Invacare.

1.4 Imagenes de este manual

A las imagenes detalladas de este manual se les asignan
marcas para identificar los distintos componentes. Las
marcas de los componentes del texto y las instrucciones de
funcionamiento siempre estan relacionadas con la imagen
inmediatamente superior.
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2 Seguridad

2.1 Informacién sobre seguridad

A

o

1

iADVERTENCIA!

Los procedimientos descritos en este manual

de servicio debe realizarlos un distribuidor

especializado o un técnico de servicio cualificado.

— No maneje este producto ni cualquier otro
equipo opcional disponible sin antes haber leido
y comprendido totalmente estas instrucciones
y cualquier otro material informativo adicional,
como manuales del usuario, manuales
de instalaciéon u hojas de instrucciones,
proporcionados con este producto o equipo
opcional.

La informacion incluida en este documento esta
sujeta a cambios sin previo aviso.

2.2 Notas de seguridad sobre el sistema eléctrico

A\

iADVERTENCIA!

Riesgo de incendio y quemaduras debido a

cortocircuitos

— El vehiculo eléctrico se debe apagar por
completo antes de extraer componentes
conductores de tension. Para hacerlo, retire las
baterias. Para obtener informacion sobre coémo
extraer las baterias, consulte el manual de
servicio de la silla de ruedas correspondiente.

— Evite provocar el cortocircuito de los contactos
al realizar mediciones en los componentes
conductores de tension.

iADVERTENCIA!

Riesgo de lesiones o dafios debido a

cortocircuitos

Las clavijas de conexion de los cables conectados

al médulo de suministro eléctrico pueden seguir

activas aunque el sistema esté apagado.

— Los cables con clavijas activas se deben
conectar, sujetar o cubrir (con materiales no
conductores) para que no se expongan al
contacto con personas o materiales que podrian
provocar cortocircuitos.

— Cuando haya que desconectar cables con
clavijas activas, por ejemplo, para retirar el
cable bus del mando por motivos de seguridad,
asegurese de sujetar o cubrir las clavijas (con
materiales no conductores).

Riesgo de daiios de las patillas del conector

Si toca las patillas del conector, se pueden ensuciar
o dafiar a causa de descargas electrostaticas.

— No toque las patillas del conector.

Para optimizar el rendimiento, reducir las emisiones
electromagnéticas, maximizar la inmunidad EMC y ESD
y mantener el cableado de la silla de ruedas seguro y
ordenado, siga estas directrices:

Todo el cableado debe cumplir los requisitos de la
norma 1SO7176-14.

Mantenga todos los cables tan cortos como sea posible.
Todos los cables usados deben ser resistentes al fuego
conforme a la prueba VW-1 (UL 1581) o similar.

Evite los bucles de cables, sobre todo los bucles de
cables simples en lugar de los pares de cables.

Intente utilizar los cables por pares o en manojos. Por
ejemplo, tener el cable positivo y negativo de la bateria
juntos, y el cable positivo y negativo del motor juntos.
Ate los cables y sujételos al chasis.

No tenga los cables (incluido el cable del motor) cerca
de la carcasa del motor, si es posible.

Asegurese de que todos los bastidores auxiliares del
vehiculo, sobre todo la carcasa del controlador y los
motores, estén conectados eléctricamente.

No use el chasis del vehiculo como retorno a tierra.
Cualquier conexidn de baja resistencia eléctrica al chasis
es un riesgo para la seguridad y no esta permitida por
las normas de seguridad internacionales.

Para reducir las emisiones electromagnéticas de las
escobillas del motor, puede que sea necesario instalar
condensadores entre los portaescobillas y la carcasa del
motor. Aseglrese de que los cables se mantienen tan
cortos como sea posible. Un condensador adecuado es
uno de tipo 4n7, de 2 kV de ceramica.

Para lograr el mejor rendimiento eléctrico, la seccion del
cable debe ser lo mas grande posible, pero no mayor
de lo que el engaste del conector pueda soportar. Use
siempre la herramienta correcta para engastar.

Los tamafios de cable minimos recomendados se
muestran en los apartados de cables.

Para las sefiales de baja corriente, no use secciones de
cable menores de 0,5 mm2/20 AWG, porque los cables
mas pequefios no son suficientemente resistentes para
esta funcidn.

El tipo de cable usado debe ser apropiado para las
condiciones mecdnicas y medioambientales adversas
que pueda encontrar.

No use cables dafiados o maltratados. Un cable
dafiado podria generar calor localizado, chispas o arcos
eléctricos y producir un incendio.

Proteja todos los cables frente al posible contacto con
material inflamable.

Si utiliza un cable de extensién, mdntelo con el conector
hembra en posicion horizontal o hacia abajo, y protegido
de salpicaduras directas. Si el cable de extension se
va a desconectar con frecuencia, monte el conector
hembra orientado hacia abajo.
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Montaje

3 Montaje IMPERIAL METRICO
pulgadas mm
3.1 Pares de apriete 19/64 7,5406
A iPRECAUCION! 5/16 7,9375
Riesgo. de daiios en el vehl'c.ulo eléctric? d_ebido 21/64 83344
a tornillos, tuercas o conexiones de plastico
apretados incorrectamente. 11/32 8,7313
el par de apriete idicado. o 23/64 01281
— Solamente apriete a mano los tornillos o 3/8 9,5250
tuercas que no se enumeran aqui. 25/64 5,915
Los pares de apriete indicados en la lista siguiente se basan 13/32 10,3188
en el didmetro de rosca de los tornillos y tuercas para los
cuales no se han determinado valores especificos. Todos los 27/64 10,7156
valores asumen que las roscas estdn secas y desengrasadas. 7/16 11,1125
Rosca Par de apriete en Nm +10 % 29/64 11,5094
M4 3 Nm 15/32 11,9063
M> 6 Nm 31/64 12,3031
Mé 10 Nm 1/2 12,7000
M8 25 Nm 33/64 13,0969
M10 49 Nm 17/32 13,4938
M1 80 Nm 35/64 13,8906
Ml 120 Nm 9/16 14,2875
M1e 180 Nm 37/64 14,6844
19/32 15,0813
3.2 Tabla de conversidon del sistema imperial al
sistema métrico 39/64 15,4781
Puede utilizar esta tabla a modo orientativo para encontrar 5/8 15,8750
el tamano de herramienta adecuado. 41/64 16,2719
IMPERIAL METRICO 21/32 16,6688
pulgadas mm 43/64 17,0656
5/64 1,9844 11/16 17,4625
3/32 2,3813 45/64 17,8594
7/64 2,7781 23/32 18,2563
1/8 3,1750 47/64 18,6531
9/64 3,5719 3/4 19,0500
5/32 3,9688 49/64 19,4469
11/64 4,3656 25/32 19,8438
3/16 4,7625 51/64 20,2406
13/64 5,1594 13/16 20,6375
7/32 5,5563 53/64 21,0344
15/64 5,9531 27/32 21,4313
1/4 6,3500 55/64 21,8281
17/64 6,7469 7/8 22,2250
9/32 7,1438
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3.3 Informacion general sobre los componentes

Moddulos de mando secundarios

Mddulos de mando

DLX-REM110

e Funcién de conduccién

LiINX IDC
Control dual intuitivo

e Botdn de encendido

¢ Indicador de velocidad

e Pantalla del indicador
de direccion de la
conduccion

DLX-REM211

e Funcién de conduccién
e Funcién eléctrica del
asiento

DLX-REM216

e Funcién de conduccién

e Funcion eléctrica del
asiento

e Funcién de iluminacién

DLX-CR400
Mando compacto

e Botén de encendido

e Botén de menu

e Pantalla para funciones
de conduccion, asiento
y conectividad

DLX-CR400LF
Mando compacto de poca
fuerza

e Igual que el mando

DLX-REMA400

e Interfaz de pantalla
tactil para facilitar:
— Varias funciones de
conduccion
— Varias funciones
eléctricas del asiento
— Funcién de
iluminacién
e Botones multifunciéon
e Jacks hembra de
3,5 mm

compacto
e Joystick de poca fuerza
DLX-ACU200

Unidad de control para el
asistente

e Botdn de seleccion de
encendido/apagado
respectivamente

e Botdén de menu

e Pantalla de las
funciones de
conduccion y asiento e
indicacién de usuario
al mando

DLX-REM500

e Interfaz de pantalla
tactil para facilitar:
— Varias funciones de
conduccion
— Varias funciones
eléctricas del asiento
— Funciéon de
iluminacién
e Botones multifuncién
e Jacks hembra de
3,5 mm

DLX-REMO50

e Unidad de control para
el asistente con funcion
de conduccion
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Montaje

Componentes ASL

Componentes ASL

ASL 138

Joystick de control con
extremidades

ASL 106
Control de proximidad con
cuatro interruptores

ASL 133

Joystick con interruptor
simple compacto

ASL 504

Interruptor de parada del

OO
—J
Q mando

e Receptor de interruptor
triple inalambrico ASL
557-3

o oo Accesorios inalambricos
para ATOM:

e Emulador de raton

inalambrico ASL 558

Madulos de suministro eléctrico

ASL 130

Microjoystick de control con
extremidades

= DLX-PM60
i Bl A M s & = Ay

e Corriente maxima de

63 A

2 conectores de bus

e Compensacién de carga
dindmica

e Compensacién de carga
adaptable

e Puerto para utilidades

Reloj en tiempo real

ASL 132

Joystick compacto

DLX-PM75
%\ e Corriente maxima de
78 A

2 conectores de bus

¢ Compensacién de carga
dindmica

e Compensacién de carga
adaptable

e Puerto para utilidades

Reloj en tiempo real

ASL 109

Control de cabeza de sorber
y soplar

\ DLX-PM120

%

e Corriente maxima de

120 A

2 conectores de bus

¢ Compensacién de carga
dindmica

e Compensacién de carga
adaptable

e Puerto para utilidades

Reloj en tiempo real

ASL 104/ASL 104P

Control de cabeza
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Mddulos de suministro eléctrico

Maddulos de asiento LiNX e interfaces

DLX-PM75AL
BBl |

!\El\ , 5
Ceocoso ([Eomed: o8~ e Corriente maxima de
‘ 78 A

2 conectores de bus

e Compensacién de carga
dindmica

e Compensacién de carga

adaptable

Puerto para utilidades

2 pistones

3 luces

Reloj en tiempo real

s

DLX-PM120AL

(BRI . N
ﬂm@@@@m@ﬂm EoEen)) @u[ﬂ@.@@ i Corriente maxima de

120 A

2 conectores de bus

e Compensacién de carga
dindmica

e Compensacién de carga

adaptable

Puerto para utilidades

2 pistones

3 luces

Reloj en tiempo real

DLX-IN500
Médulo de entrada

e Conector DB9
para entradas
proporcionales y
conmutadas

e Fuente de alimentacion
de 12 V (200 mA)

e Boquilla para sorber y

soplar

e Entrada de jack
(estéreo)

e 2 conectores de bus
LiINX

¢ Indicador de actividad
que muestra las
demandas de entrada

Cable de bus; longitud de
300 a 2500 mm

Cableado de extension;
longitud de 640 y 900 mm

Accesorios de asiento eléctrico

Moddulos de asiento LiNX e interfaces

][ DLX-ACT200
CHICHNNCIOE
O=O= e e 2 canales de pistén

C 7 2 puertos de bus

1 puerto de entrada de

uso general (GPI) de 6

patillas

e LED de estado del
modulo

e Alimentacién del piston
suministrada a través
del bus

ASL300
Interruptor con forma de
huevo

e Interruptor
momentaneo

¢ Normalmente abierto

e Jack mono

@e ]
[©@©

)
&y
(o]
(@]
(efe ]
(efe]

e 4 canales de piston

X 7 e 2 puertos de bus

1 puerto de entrada de
uso general (GPI) de 6
patillas

LED de estado del
mddulo

Alimentacién del piston
suministrada a través
del bus

[| DLX-ACT400

Boton estéreo

e 2 interruptores
e Jack estéreo

O
@

O e Conmutador
¢ Normalmente abierto
e Jack estéreo

Conmutador estéreo

5l

Q} Conector de 4 vias

ol
%D
L

}D GLM-CONX4

.1/ e Bloque de expansién
para conectarse a
varios modulos extra
en un sistema LiNX

Botdén de 4 posiciones

e 4 interruptores
e Conector DB9

LHJ
O
O
O
@)

10

Conmutador de 4 posiciones

e Conmutador de 4
direcciones
e Conector DB9

1637708-D



Accesorios de asiento eléctrico

O£0O

0
5 L LY
OO0

Of@

Interruptor de 10 posiciones

Mddulo disponible
Unicamente como
hardware que ofrece
un acceso sencillo y
directo a funciones
eléctricas del asiento

DLX-FKEYO1

Para sistemas con un
pistén fisico

Control de asiento
eléctrico a través
del interruptor con
forma de huevo, el
boton estéreo o el
conmutador estéreo

DLX-FKEY02

Para sistemas con dos
0 mas pistones fisicos
Control de asiento
eléctrico a través del
botéon o el conmutador
de 4 posiciones

DLX-GYR100
Moddulo LiNX G-Trac

Estabiliza el
comportamiento de
conduccion de la silla
de ruedas

DLX-USB02
Cargador de USB LiNX

2 puertos USB de
cargador

1 corriente de carga
por puerto

Tapones protectores de
goma

3.4 Montaje del médulo de suministro eléctrico

Se debe respetar la orientacién de montaje del médulo de
suministro eléctrico especificada por Invacare para cada
modelo de silla de ruedas.

Dimensiones de los mddulos de suministro eléctrico

DLX-PM60, DLX-PM75, DLX-PM120

1637708-D

Montaje

88 +1 mm

168 1 mm

180 +1 mm

43 +1 mm |

DLX-PM75AL, DLX-PM120AL

~ 107+1mm |

168 +1mm

180+1mm

45+1mm |

Montaje correcto

® ®

@ Parte trasera

® Conectores

© Parte superior

O Base

Los mddulos de suministro eléctrico se pueden colocar sobre
su lateral o en angulo. Si coloca los médulos de suministro
eléctrico en angulo, asegurese de que los conectores

qgueden orientados hacia abajo, de modo que los huecos del
conector no acumulen sustancias extrafias o liquidos.

11



Invacare® LiNX

Montaje incorrecto Parte trasera

Conectores

0 ® ®

Parte superior

Base

©

Prueba

El sistema LiNX se debe probar por completo una vez
instalados todos los médulos y cables.

3.5 Posiciones de montaje en sillas de ruedas

En la siguiente tabla se muestran las posiciones de los médulos de suministro eléctrico ® y DLX-ACT200/400 ® en
funcidn del modelo y la configuracion de la silla de ruedas. Para obtener mas informacion sobre el acceso a los
componentes, consulte el manual de servicio del modelo de silla de ruedas correspondiente.

[—lo

Traccidon trasera Traccidon central

TDX SP2, TDX SP2 de base
estrecha, TDX SP2 de base
ancha con asiento Modulite

Fox

®%%
Kite, Kite HD TDX SP2 de base estrecha y
TDX SP2 de base ancha con
Bora/Spectra XTR, Spectra
XTR HD sin médulo de
elevador/inclinacion
%

asiento Ultra Low Maxx

Bora/Spectra XTR, Spectra
XTR HD con mddulo de
elevador/inclinacion

Storm4, Storm#4 X-plore,
Storm#4 Max!

12 1637708-D



Montaje

1 no DLX-ACT200/400 en Storm# Max

3.6 Clavijas del puerto
DLX-PM60, DLX-PM75, DLX-PM120

® ©

©
D@@O@@@@D % |\}|

®

® Bus de comunicacién LiNX

Puerto M1 de freno de estacionamiento/motor
© Puerto de bateria

© Puerto M2 de freno de estacionamiento/motor
® Puerto para utilidades

DLX-PM75AL, DLX-PM120AL

® © O

[{"ﬂ TR

LIOEEEEETM  [(EeRE0r el HEEZNI\

© ® ®

® Bus de comunicacion LiNX

Puerto M1 de freno de estacionamiento/motor

© Puerto de bateria

Puerto M2 de freno de estacionamiento/motor
Puertos de piston

Puerto de iluminacion

©® @ @ ©

Puerto para utilidades

3.7 Configuraciones de puertos (configuracion
de fabrica)

Los puertos de piston, las propiedades y el comportamiento
de cada pistén los define Invacare. Puede cambiar la
velocidad, la direccién y el modo de funcionamiento. Esto
se realiza en diferentes menus, consulte 8.7 Modificacion de
los parametros del asiento, pdgina 75.

Movimiento del asiento

El desplazamiento del asiento se denomina movimiento del
asiento. El movimiento del asiento define el icono que se
muestra en la interfaz de usuario, la velocidad total, los
pistones individuales y sus velocidades. Un movimiento del
asiento puede controlar uno o varios pistones. Existen seis
movimientos del asiento definidos en la configuracion de
fabrica.

Funcidn del asiento

La funcion del asiento es la entrada del usuario y define
como se maneja el movimiento.

Los mddulos de suministro eléctrico “AL” que incluyen
pistones y luces, tienen dos puertos de piston. Si es
preciso, el sistema se completa con el médulo DLX-ACT200 o
DLX-ACT400, segun la configuracion. Los siguientes capitulos
muestran la configuracién de puertos de cada mddulo/ajuste.

3.7.1 Configuraciones de puertos para sistemas con DLX-REM2xx (version de la UE con asiento Modulite)

Canal Movimiento del asiento (icono)

Funcion del asiento (operacion)

® Inclinacion

N
0

o
o

AV/RETR. proporcional

Reclinacidon
)
0

o
o

AV/RETR. proporcional

© Pierna derecha

080

© Pierna izquierda/
reposapiernas con
montaje central

1637708-D

D Ambas piernas

AV/RETR. proporcional

AV/RETR. proporcional

13



Invacare® LiNX

Canal Movimiento del asiento (icono) Funcién del asiento (operacién)
N
0.00

® Elevador AV/RETR. proporcional

o
o
o

Configuracion de puertos sin elevador

Modulo de
suministro
eléctrico

DLX-ACT200

DLX-ACT400

Configuracion de puertos con elevador

Médulo de
suministro
eléctrico
DLX-ACT200 (?
:
e ©]
C J
DLX-ACT400 @ @
572 [0} o] (o} o]
ﬁ e [

3.7.2 Configuracion de puertos para sistema no extensible (version de EE. UU.)

Los sistemas no extensibles llevan instalados interruptores externos y una tecla de funcidn para controlar las funciones del
asiento eléctricas. Para obtener mas informacién sobre las teclas de funcidn, consulte el capitulo 3.7.4 Configuracion de
puertos para las teclas de funcion, pdgina 16.

Sistemas de piston unico

??
3® B
oBISE
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Montaje

®

<l

Canal Movimiento del asiento (icono) Funcidn del asiento (operacién)
® Solo reclinacién AV/RETR. proporcional
<
0.00
Solo inclinacidn AV/RETR. proporcional
N
0.00
Solo LNX AV/RETR. proporcional

Sistemas de dos pistones

Canal Movimiento del | Movimiento del | Movimiento del | Movimiento del | Movimiento del | Funcién
asiento (icono) | asiento (icono) | asiento (icono) | asiento (icono) | asiento (icono) | del asiento
(operacidn)
® Inclinacién Inclinacién Reclinacion Pierna izquierda | Reclinacién AV/RETR.
. . . D . proporcional
N N ) > N
0.00 0.00 0.00 0.0 0.00
Elevador LNX LNX Pierna derecha | Inclinaciéon AV/RETR.
0 D D D s
N < < < N
0.00 00 Oes 0.e0 0.00

3.7.3 Configuracion de puertos para sistemas con DLX-REM400 y DLX-REM500 (con asiento Ultra Low Maxx)

B@@@@@@D jaux

etenr ew{Cie) «H)

ﬁ BiEkE

Canal Movimiento del asiento (icono) Funcién del asiento (operacién)
® Inclinacién AV/RETR. proporcional

o,
Elevador AV/RETR. proporcional

1637708-D
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Invacare® LiNX

Canal Movimiento del asiento (icono) Funcidén del asiento (operacién)
© Reposapiernas derecho AV/RETR. proporcional
© Reposapiernas izquierdo AV/RETR. proporcional
® LNX AV/RETR. proporcional
® Reclinacion AV/RETR. proporcional
)

3.7.4 Configuracion de puertos para las teclas de funcion

Si el sistema tiene instalado un interruptor externo, para controlar las funciones del asiento eléctrico (excepto en interruptores
con 10 posiciones), se necesita una tecla de funcidn que conecte los interruptores. Existen dos configuraciones diferentes
para las teclas de funcién. El tipo de tecla de funcién determina el comportamiento del sistema en lo que respecta al
control de los pistones. Las propiedades y el comportamiento de cada interruptor vienen definidos por Invacare y pueden
reasignarse a través del puerto en el que la entrada de control estd conectada. La reasignacién debe efectuarse en CONTROL
INPUTS/OUTPUTS (ENTRADAS/SALIDAS DE CONTROL) del modulo correspondiente. Consulte 10.10 Programacion de
interruptores externos, pdgina 104

Tipo 1: Sistema de piston tnico (SAS)
Esta tecla de funcidén esta destinada a sistemas con un solo pistdn fisico. Esta disponible en una Unica configuracién:
e FKEYO1TDC: control del piston a través de interruptores y del joystick

Los interruptores externos que controlan las funciones del asiento eléctrico deben estar conectados a los jacks hembra
(consulte la siguiente tabla).

CL\i
®
® Jack mono para conectar el interruptor con forma de huevo

Jack estéreo para conectar el botéon estéreo o el conmutador estéreo

Tipo 2: Sistema de varios pistones (MAC)
Esta tecla de funcidn esta destinada a sistemas con dos o mas pistones fisicos. Estd disponible en una Unica configuracidn:

e FKEY02TDC: control del piston a través de interruptores y del joystick

16 1637708-D




Montaje

el boton o el conmutador de 4 posiciones deben estar conectados a la toma DB9.

3.8 Diagramas de cableado

i En los siguientes diagramas, se muestra el cableado de una silla de ruedas con una configuracién compleja que incluye
varios pistones, luces y una unidad de control para el asistente.

o} . . . . . . ’

J|  Para determinar la longitud del cable necesaria, consulte las tablas siguientes o mida el cable después de desconectarlo.

1637708-D 17



Invacare® LiNX

Cableado para configuraciones del asiento Modulite con elevador, inclinacidn, reclinacién, reposapiernas elevables eléctricos,
luces, unidad de control para el asistente, mando secundario, DLX-ACT400 y cargador USB

Actuator
Recline
Actuator
Tilt
Actuator
Lifter

angle sensor

Actuator
Actuator
Legrest right
Max back
Secondary

BUS | Remote

%

GLM-CONX4

DLX-ACT400

G-Trac sensor
DLX-GYR100

Primary
US| Remote
[+]
: E‘m
GLM-CONX4 e

{
DLX-ACU200/
DLX-REMOS0

aus
aus -

[<] [=]
£2 o T
-lo3E [ = z
g ES 2 g
&3 55 o 2 °
=0 w3 % E] s s
&3

| LJLﬁLH

Microswitch
Slow-Stop 2

Battery

|
|
|
ﬁ

Battery

Head
light LH
Head
light RH

2
|
\
2

Rear Rear
light indicator

1
|
\
1

Rear Rear
light indicator

Fig. 3-1

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y el conector
de cuatro vias GLM-CONX4.

Modelo ® © © ® ® @ ®

Kite 2500 mm | 1500 mm | 300 mm 700 mm 700 mm 1500 mm | 1700 mm | 700 mm
Spectra XTR2 HD, 1700 mm | 1700 mm | 300 mm 700 mm 700 mm 1200 mm | 1500 mm | 700 mm
Bora/Spectra XTR

Standard

TDX SP2 1500 mm | 1200 mm | 300 mm 300 mm 700 mm 1000 mm | 1200 mm | 300 mm
Storms4, 1500 mm | 1200 mm | 300 mm 500 mm 300 mm 1200 mm | 1500 mm | 300 mm
Storm# X-plore
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Montaje

Cableado para configuraciones del asiento Modulite con elevador, inclinacidn, reclinacién, reposapiernas elevables eléctricos,
luces, unidad de control para el asistente, DLX-ACT400 y cargador USB

Legrest left/
mounted
Actuator
Recline
Actuator
Tilt
Actuator
Lifter

Center

Actuator
Actuator
Legrest right
Max back
angle sensor
DLX-ACU200
DLX-REMO50

DLX-ACT400

Primary
Remote

BLX-GYR99

BUS

G-Trac sensor

.aus GLM-CONX4

[=]
£g S ]
£ ;'7 2 2
283 = s
[ 11

N
—
—]

okl
g3
32
33
3

g3
53

Conventional Version

Battery

Battery

§
g
g

Rear
indicator
Rear
indicator

Fig. 3-2

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y el conector
de cuatro vias GLM-CONX4.

Modelo ® © © ® ®

Kite 2500 mm 1500 mm 700 mm 1700 mm 700 mm 700 mm
Spectra XTR2 HD, 1700 mm 1200 mm 700 mm 1500 mm 700 mm 700 mm
Bora/Spectra XTR Standard

TDX SP2 1500 mm 1000 mm 300 mm 1500 mm 700 mm 300 mm
Storm#4, 1500 mm 1200 mm 500 mm 1500 mm 300 mm 300 mm
Storm# X-plore

1637708-D 19



Invacare® LiNX

Cableado para configuraciones del asiento Modulite con inclinacidn, reclinacion, reposapiernas elevables eléctricos, luces y el
DLX-ACT200

Actuator
Tilt

Actuator
Legrest left/
Center
mounted
Actuator
Legrest right
Actuator
Recline

DLX-REM216
DLX-ACT200

Remote

DLX-GYR100

ous
{
{

G-Trac sensor

B1
B

Lights
PCB
AUX| L
eg
Power module

DLX-PM120AL
Motor LH
Motor RH

T ] ]

Conventional Version

Battery

2@
k=1

2
2

Battery

LED Version

-

]
=1

©
L
h=]
£

indicator

Rear

Fig. 3-3

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario.

Modelo @

Kite 1500 mm 1500 mm
Spectra XTR2 HD, Bora/Spectra XTR Standard 1500 mm 1500 mm
TDX SP2 1700 mm 1000 mm
Storm4, Storm# X-plore 1200 mm 1500 mm

20 1637708-D



Cableado para la configuracion de solo conduccion del asiento Modulite

Remote
BUS | DLX-REM110

B1

Montaje

Q
3558 r o
oy . o
ESSS 5 5
so00 -— -—
XXX g Q ]
[ i i §
faaa = =
>
g
3
m
@
Qo
@
[$]
[}
3
=
>
g
b
o
Fig. 3-4

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje del mando principal.

Modelo ®

Kite 2000 mm

Spectra XTR2 HD, Bora/Spectra XTR Standard 2000 mm

TDX SP2 1500 mm

Storm4, Storm#4 X-plore 2000 mm

Fox 1000 mm + cable de extensiéon de 640 mm

1637708-D
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Invacare® LiNX

Cableado para FOX con la configuracion de solo conduccion de Modulite y ACU

ACU

DLX-REM110

Remote

F

BUS
BUS | GLM-CONX4 BUS
]

B1
Al

Power module
DLX-PM60
Motor RH

AUX
e.g.
Motor LH

[
mi

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-5

ﬁ La longitud del cable puede variar segln las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y el conector
de cuatro vias GLM-CONX4.

® 300 mm + cable de extensién de 640 mm
1000 mm
© 1000 mm

22 1637708-D



Cableado para Fox con la configuracion de solo reclinacion de Modulite

Actuator
Recline

Remote

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje del mando principal.

BUS | DLX-REM211

= |
E DLX-ACT200 E

B1
A1

Power module
DLX-PM60

e.g.

L
—

Montaje

Motor LH

Motor RH

Battery

fuse cable

Fig. 3-6

Battery

®

300 mm + cable de extensién de 640 mm

®

1000 mm

1637708-D
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Invacare® LiNX

Cableado para Fox con la configuracion de solo reclinacion de Modulite y ACU

[—lo

ACU
Actuator
Recline

?

Remote
BUS | DLX-REM211
BUS
y [8us]
E GLM-CONX4 |BUS;

B1
L~

Power module

[
e.g
DLX-PM60
=]

LJLH

Motor LH

Motor RH

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-7

La longitud del cable puede variar segln las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y el conector

de cuatro vias GLM-CONX4.

® 300 mm + cable de extensidon de 640 mm
500 mm

© 1000 mm

) 1000 mm

24
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Montaje

Cableado para sistemas no extensibles con asiento Ultra Low Maxx (solo en EE. UU.)

aj0way

218803 Aemy

uonng Aemy

J101eN10Y
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z08SN-X10
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x1a

0ZTNG-X1a
a|npowamod

Ajuo
aseq apim

3|qea asny

Asanieg

=
=
3

Aianeg

E

T

Fig. 3-8
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Invacare® LiNX

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y el conector
de cuatro vias GLM-CONX4.

Configuracién ® © () ® ® © (G)

Solo reclinacion 1200 mm | 300 mm 700 mm 300 mm 1500 mm | Tecla de no se usa Reclinacidn
funcion conectada
FKEYO1/
FKEY01TDC

Inclinacién/ 1200 mm | 300 mm 700 mm 300 mm 1500 mm | Tecla de Inclinacién Reclinacion

reclinacion funcion conectada conectada
FKEY02/
FKEYO2TDC

Solo LNX 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Tecla de LNX no se usa
funcion conectado
FKEYO1/
FKEYO1TDC

Solo inclinacion 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Tecla de Inclinacién no se usa
funcion conectada
FKEYO1/
FKEYO1TDC

Patas dobles 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Tecla de Reposapiernas| Reposapiernas
funcion derecho izquierdo
FKEY02/ conectado conectado
FKEY02TDC

Reclinacion/LNX 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Tecla de LNX Reclinacion
funcion conectado conectada
FKEY02/
FKEYO2TDC

Inclinacidn/LNX 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Tecla de LNX Inclinacion
funcion conectado conectada
FKEY02/
FKEY02TDC

Inclinacién/ 1200 mm | 300 mm 1200 mm | 300 mm 1500 mm | Tecla de Elevador Inclinacion

elevador funcion conectado conectada
FKEY02/
FKEY02TDC

26
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Montaje
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Fig. 3-9
La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y el conector

de cuatro vias GLM-CONX4.

o

1l
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Invacare® LiNX

i Segun la configuracién, el interruptor con forma de huevo ASL300 se puede conectar al mando principal.

Configuracion con inclinacion, con inclinacion, con inclinacion, con con inclinacién, sin
con reclinacion, sin sin reclinacion, sin reclinaciéon, con reclinaciéon, con
elevador elevador elevador elevador

® 1200 mm 1200 mm 1500 mm 1500 mm

1500 mm 1700 mm 1700 mm 1700 mm

© 700 mm 1200 mm 700 mm 1200 mm

) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

®1 1700 mm 1200 mm 1200 mm 1200 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

@) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

G) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

D 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

1 Puerto de bus para DLX-CR400 o para interruptor de parada del mando. No se pueden combinar.

3.9 Montaje de los mandos principales 1.

ﬁ Para obtener informacion sobre el montaje de los

soportes del mando en la silla de ruedas, consulte el
manual de servicio del sistema de asiento.

3.9.1 Montaje de DLX-REM1XX y DLX-REM2XX para
Modulite

Soporte del mando estandar Monte el soporte del joystick @ en el adaptador del

mando ® con tornillos ©, arandelas © y tuercas ®.

e Llave Allen de 3 mm 2.

|0
ol .

Llave inglesa de 8 mm

28

Monte el mando ® en el adaptador ® con tornillos ®
y arandelas @.

Soporte del mando abatible

|U
ol

Llave Allen de 4 mm
Llave Allen de 3 mm
Llave inglesa de 8 mm
Llave inglesa de 10 mm

1637708-D




1. Introduzca los tornillos © a través del bastidor ©, el
soporte del mando y las arandelas ®.

2. Apriete los tornillos con las tuercas ®.

3. Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®, el

bastidor © y el bastidor @ y apriete los tornillos.

Fije el mando ® con tornillos @ y arandelas @ al
bastidor @.

Soporte del mando para el asistente

El mando se instala en la silla de ruedas mediante un
bastidor en la empufiadura o la barra de empuje.

Montaje

1. Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®), la

placa de montaje © y la parte inferior del bastidor ©.

2. Fije la parte inferior del bastidor a la barra de empuje

mediante la parte superior del bastidor ® vy las tuercas

®.

Fije el mando al bastidor O con tornillos @ y arandelas

®.

Para conocer las posiciones de montaje, consulte 3.10.4
Montaje del DLX-REMO050, pdgina 35.

3.9.2 Montaje de DLX-REM2XX para Ultra Low Maxx

Soporte del mando estandar

|9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm

| Q@ e Llave Allen de 4 mm
[lll e Llave Allen de 3 mm

1637708-D

1.
©
@ @
\:::\ 6-_
\\@\ \%
® ® %
Monte el soporte del joystick @ en el adaptador del
mando ® con tornillos ©, arandelas © vy tuercas ®.
2.

Monte el mando ® en el adaptador ® con tornillos ®
y arandelas @.
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Soporte del mando abatible

Llave Allen de 3 mm
Llave Allen de 4 mm
Llave inglesa de 8 mm
Llave inglesa de 10 mm

|0
ol

1. Introduzca los tornillos ©® a través del bastidor ©, el
soporte del mando vy las arandelas ®.

2. Apriete los tornillos con las tuercas ®.

3. Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®, el
bastidor © y el bastidor @ y apriete los tornillos.

Fije el mando ® con tornillos @ y arandelas @ al
bastidor @.

Soporte de mando de eslabon de cuatro patas

| @ e Llave Allen de 3 mm
Illl e Llave Allen de 5 mm
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1. Monte el adaptador del mando LiNX ® con tornillos
® al mando ©.

El adaptador del mando LiNX se puede girar 90°

hacia la derecha o la izquierda para obtener mas

opciones de ajuste.

=

2. Monte el mando en el eslabdn de cuatro patas ® con
el tornillo ®, la arandela Nord-Lock ® vy la arandela
dentada ©.

i Apriete el tornillo © con un par de apriete
maximo de 25 Nm.

Soporte del mando para el asistente

El mando se instala en la silla de ruedas mediante un
bastidor en la empuiadura o la barra de empuje.

|9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 5 mm
e Llave inglesa de 8 mm

Monte el mando ® con el tambor del soporte ® en la
pinza © con tornillos ® y arandelas ©.

Riesgo de dafiar el mando
g El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.

Fije el tambor del soporte ® en la pinza © con un
tornillo ®, una arandela @ y una tuerca ®.

1637708-D



Montaje

3. Soporte del mando abatible
| Q@ e Llave Allen de 4 mm
il e Llave Allen de 3 mm
e Llave inglesa de 8 mm
e Llave inglesa de 10 mm
Sujete la abrazadera © al bastidor O con tornillos ®
y arandelas @.
4,

1. Introduzca los tornillos © a través del bastidor ©, el
soporte del mando vy las arandelas ®.
2. Apriete los tornillos con las tuercas ®.
. Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®, el
Fije el bastidor @ a la pinza de agarre © con tornillos bastidor © y el bastidor @ y apriete los tornillos.
™ y tuercas . 4.

3.9.3 Montaje del DLX-REM400

Soporte del mando estandar

19 o Llave Allen de 3 mm
| e Llave inglesa de 8 mm

>o &

Monte el soporte del joystick @ en el adaptador del
mando ® con tornillos ©, arandelas © y tuercas ®.

Fije el mando con tornillos ® al bastidor @.

Soporte de mando de eslabon de cuatro patas

| © e Llave Allen de 3 mm
il e Llave Allen de 5 mm

Monte el mando ® en el adaptador ® con tornillos ®
y arandelas @.
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1. Monte el adaptador del mando LiNX ® con tornillos
® al mando ©.
i El adaptador del mando LiNX se puede girar 90°
hacia la derecha o la izquierda para obtener mas
opciones de ajuste.

2. Monte el mando en el eslabéon de cuatro patas ® con
el tornillo ®, la arandela Nord-Lock ® vy la arandela
dentada @.

i Apriete el tornillo ©® con un par de apriete
maximo de 25 Nm.

Soporte del mando para el asistente

El mando se instala en la silla de ruedas mediante un
bastidor en la empuiadura o la barra de empuje.

|9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 5 mm
e Llave inglesa de 8 mm

32

Monte el mando ® con el soporte ® y el tambor del
soporte © en la pinza © con tornillos ® y arandelas ®.

Riesgo de dafiar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.

Fije el tambor del soporte © en la pinza © con un
tornillo @, una arandela ® y una tuerca .

Sujete la pinza © al bastidor @ con tornillos © y
arandelas ®.

Fije el bastidor @ a la pinza de agarre ® con tornillos
N y tuercas O.

3.9.4 Montaje de DLX-REM500

Soporte del mando abatible

|19 o Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 4 mm
* Fluido de bloqueo de roscas de fuerza media;
por ejemplo, Loctite 243

1637708-D



1. Conecte la etiqueta deslizante ® al brazo de la junta
e insértelo en el soporte ©.

2. Fijelo con la tuerca de manguito ©, la arandela ® vy
el tornillo ®.

i Aplique fluido de bloqueo de roscas de fuerza
media en el tornillo ®.

3. Inserte el tornillo de bloqueo ® y el muelle de
compresion D a través del soporte © y del brazo de
la junta ®.
4. Fijelo con el pomo de bloqueo @ vy el tornillo sin cabeza
D.
i Aplique fluido de bloqueo de roscas de fuerza
media en el tornillo sin cabeza @.

Inserte el bastidor © en el brazo de la junta ®, la esfera
de la pinza N y el anillo de la pinza ™.
Fijelo con tornillos ©.

6. Monte el mando @ en la placa de apoyo ® vy el cojinete
de fijacion ® con arandelas @ vy tornillos ®.

Soporte de mando de nicleo

ﬁ iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y danos

Si después de modificar las varillas queda rababa

0 no se colocan las cubiertas de los extremos,

pueden producirse lesiones o danos.

— Siempre que realice un corte para ajustar la
longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo
las cubiertas de los extremos.

|9 e Llave Allen de 4 mm
ol e [lave Allen de 3/16"

1637708-D

Montaje

1. Monte el mando © en el bastidor ® con tornillos ®.
2. Tire del bastidor ® sobre el nucleo ®.
3. Apriete el bastidor en el nucleo con un tornillo ©.

3.10 Montaje de los mandos secundarios

ﬁ Para obtener informacién sobre el montaje de los
soportes del mando en la silla de ruedas, consulte el
manual de servicio del sistema de asiento.

3.10.1 Montaje del control dual intuitivo (IDC)
Montaje del adaptador KLICKfix

Montaje estandar

|U
il

Destornillador Phillips

1. Coloque las abrazaderas de sujecién ® en la empufiadura
de la silla de ruedas.

2. Asegurese de que la banda de goma © esta entre las
abrazaderas de sujecion y la empufiadura.

3. Coloque el adaptador KLICKfix ©® en las abrazaderas de
sujecion.

4. Apriete los tornillos ®.

Montaje del sistema de asiento Ultra Low Maxx

I‘i' e Llave Allen de 4 mm (3/16")
0 e Destornillador Phillips

1. Fije la abrazadera de sujecién ® en la empufiadura ®
de la silla de ruedas.

2. Deslice el tubo adaptador © a través de la abrazadera
de sujecion.
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3. Apriete el tornillo de mariposa ©.
4. Instale el adaptador KLICKfix en el tubo adaptador

(consulte el apartado Montaje estandar).

3.10.2 Montaje del DLX-ACU200

Montaje del sistema de asiento Modulite

|9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 5 mm
e Llave inglesa de 8 mm
e Llave inglesa de 10 mm
1.

34

Sujete la pinza de agarre ® al tubo con tornillos
y tuercas ©.

Sujete la pinza ® vy los separadores ® a la pinza de
agarre con tornillos ©.

Riesgo de daiiar el mando
El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.

Ajuste el mando ® en la pinza ® vy apriete el tornillo
© vy la tuerca ©.

Montaje del sistema de asiento Ultra Low Maxx

|9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 5 mm
e Llave inglesa de 8 mm

1.
| Riesgo de dafiar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.
Ajuste el mando @ en la pinza ® y apriete el tornillo
© vy la tuerca ©.
2.
Sujete la pinza ® al bastidor @ con tornillos ® vy
arandelas ®.
3.

Fije el bastidor @ a la pinza de agarre O con tornillos
® vy tuercas O.

3.10.3 Montaje de DLX-CR400
y DLX-CRAOOLF

Soporte del mando estandar

| 9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 4 mm
e Llave inglesa de 8 mm
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@ @

©

B

50 b

Monte el soporte del joystick ® en el adaptador de
DLX-CR400 ® con los tornillos ©), las arandelas © vy las
tuercas ®.

Fije la pinza ® al adaptador de DLX-CR400 ® con las
arandelas @ y los tornillos ®.

Riesgo de dainar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior, podria dafiarse el mando.

Ajuste el mando © en la pinza ® y apriete el tornillo

® vy la arandela @ con la tuerca .

Soporte de mando de nucleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y daiios

Si después de modificar las varillas queda rababa

0 no se colocan las cubiertas de los extremos,

pueden producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la
longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo
las cubiertas de los extremos.

Montaje

1.
| Riesgo de daiiar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior, podria dafiarse el mando.
Ajuste el mando © en la pinza ® vy apriete el tornillo
y la arandela © con la tuerca ®.
2. Tire del soporte de la pinza @ sobre el nicleo ®.

3. Fije la pinza ® al soporte de la pinza @ y ajustelo todo
con tornillos ®.

3.10.4 Montaje del DLX-REMO050

|9 e Llave Allen de 4 mm
il . Lave Allen de 3 mm

|U
ol

e Llave Allen de 4 mm
e Llave inglesa de 8 mm

1637708-D

La unidad de control para el asistente se instala en la silla
de ruedas mediante un bastidor en la empufiadura o la
barra de empuje.

1. Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®), la
placa de montaje © y la parte inferior del bastidor ©.

2. Fije la parte inferior del bastidor a la barra de empuje
mediante la parte superior del bastidor ® vy las tuercas

®.

3.
Introduzca los tornillos @ a través de las arandelas ® el
bastidor D y la unidad de control para el asistente.

4. Apriete los tornillos.

5. Conecte la unidad de control para el asistente.
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Posiciones de montaje

3.11 Montaje de los componentes ASL

i Para obtener informacién sobre el montaje de los
soportes del mando en la silla de ruedas, consulte el
manual de servicio del sistema de asiento.

3.11.1 Montaje de las cajas de interfaz

Montaje de la caja del joystick en el modelo Ultra Low Maxx

Montaje de la caja del joystick en el modelo Modulite

| & e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 6 mm

“’ e Llave Allen de 5 mm

Fig. 3-10

1. Afloje el tornillo ®.

Instale la caja de la interfaz ®.

3. Coloque las dos piezas en el tubo del reposabrazos © vy
vuelva a apretar el tornillo ®.

N

36

i En la siguiente ilustracién, se muestra un soporte
montado en la parte izquierda del asiento con un
reposabrazos ajustable. El soporte del reposabrazos
@ puede sustituirse por una arandela para el asiento
y la posicion de montaje puede variar. En cualquier
caso, el orden de instalacion es el mismo.

Fig. 3-11

Afloje y extraiga el tornillo superior © y la arandela ®.
2. Instale el soporte de la base ©. Asegurese de que el
soporte del reposabrazos (o la arandela del asiento) ®
esta instalado en la posicion correcta y los dos orificios
estdn alineados.
Inserte de nuevo el tornillo y la arandela.
Repita los pasos 1 a 3 con el segundo tornillo.
Apriete los dos tornillos © a 6 Nm.

ounkw

Fig. 3-12

Instale el remache ®, la caja de la interfaz ® vy el
soporte @.
7. Apriete el tornillo ® a 0,3 Nm.

Montaje de la caja de control de cabeza en el modelo Ultra
Low Maxx (reclinacion manual)

I“I' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 3 mm
e Llave inglesa de 8 mm
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Fig. 3-13

Inserte los tornillos ©.

Apriete las tuercas ®.

el o

Fig. 3-14

Ajuste la caja de la interfaz @ al soporte ® con los
tornillos .

Montaje de la caja del control de cabeza en el modelo
Ultra Low Maxx (reclinacion eléctrica)

Instale el soporte ®, las arandelas ® vy las tuercas ®.

| & e Llave Allen de 1/8”
[|l| e Llave Allen de 5 mm
e Llave Allen de 6 mm
e Llave inglesa de 13 mm

1637708-D

Montaje

Fig. 3-15

Afloje y extraiga la tuerca ©, las arandelas, los
separadores y el tornillo ®.

2. Vuelva a insertar el tornillo ® y la brida de union ®, las

arandelas, los separadores y la tuerca ©.

3. Apriete la tuerca.

4.
Fig. 3-16
Inserte los tornillos ©.
5. Instale el soporte ®, las arandelas ® vy las tuercas ®.
6. Apriete las tuercas ®.
7. Instale las cubiertas de los extremos @.
8.

Fig. 3-17

Ajuste la caja de la interfaz @ al soporte ® con los
tornillos .

Montaje de la caja del control de cabeza en el modelo
Modulite

I‘i' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5 mm
e Llave inglesa de 13 mm
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3.11.2 Montaje del joystick con interruptor simple

compacto
¢ Montaje de bandeja lateral
I‘I' e Llave Allen de 1/8”
L £ 0 e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”
©

Fig. 3-18

Inserte los tornillos ©.
Instale el soporte ®, las arandelas ® vy las tuercas ®.
Apriete las tuercas ®.

PwnNE

Fig. 3-21

Fig. 3-19 Inserte el joystick © en la pinza ®), tire de la pinza sobre
el bloque del adaptador ® vy fijelo con los tornillos ©.

Ajuste la caja de la interfaz @ al soporte ® con los
tornillos .

Montaje de la caja de sorber y soplar en el modelo Ultra
Low Maxx

|9 e Llave Allen de 5 mm
ol e Destornillador plano

Fig. 3-22

Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.
3. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la
placa de pinza superior © con los tornillos ®.

Fig. 3-20

=

Afloje el tornillo ®.

2. Coloque el soporte del tubo del reposabrazos ® y vuelva
a apretar el tornillo ®.

3. Instale la caja de la interfaz © y apriete los tornillos ©.
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Fig. 3-23

Monte el soporte en angulo ® con los tornillos @ en la
bandeja ®.

Fig. 3-24

Inserte el mando © en la bandeja ®.
6. Sujete el bloque del adaptador ® al soporte en angulo
® con un tornillo ® y una arandela @®.

Montaje de bandeja del nticleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas queda rababa

0 no se colocan las cubiertas de los extremos,

pueden producirse lesiones o danos.

— Siempre que realice un corte para ajustar la
longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo
las cubiertas de los extremos.

I“I' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”

1637708-D

Montaje

1.
Fig. 3-25
Inserte el joystick © en la pinza ®, tire de la pinza sobre
el bloque del adaptador ® vy fijelo con los tornillos ©.
2.
Fig. 3-26
Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.
3. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la
placa de pinza superior © con los tornillos ®.
4,

Fig. 3-27

Monte el soporte en angulo ® con los tornillos O en la
bandeja ®.
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Fig. 3-28
Inserte el mando © en la bandeja ®.
6. Sujete el bloque del adaptador ® al soporte en angulo

® con un tornillo @ y una arandela ®.
7.

Deslice el soporte de enganche @ sobre el nucleo y
apriete con un tornillo ®.

Montaje solo del nicleo

ﬁ iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas queda rababa

0 no se colocan las cubiertas de los extremos,

pueden producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la
longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo
las cubiertas de los extremos.

I‘i’ e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”

Fig. 3-30

1. Deslice el bloque del adaptador ® sobre el nucleo y

apriételo con un tornillo ®.

Inserte el mando ® en la pinza ©.

3. Monte la pinza © en el bloque del adaptador ® con
los tornillos ©.

N
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3.11.3 Montaje del microjoystick de control con
extremidades

Montaje de bandeja lateral

I‘I' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”

Fig. 3-31

1. Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.

2. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la
placa de pinza superior © con los tornillos ®.

3.

Inserte el mando ® en la bandeja desde la parte inferior
®. Asegurese de que la flecha @ apunta en la direccién
de conduccién de marcha atras.

Montaje de bandeja del nicleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas queda rababa

0 no se colocan las cubiertas de los extremos,

pueden producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la
longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo
las cubiertas de los extremos.

e Llave Allen de 1/8”
e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”

=T
=—C
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Montaje

Montaje solo del nicleo

ﬁ iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafos

Si después de modificar las varillas queda rababa

0 no se colocan las cubiertas de los extremos,

pueden producirse lesiones o dafos.

— Siempre que realice un corte para ajustar la
longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo
las cubiertas de los extremos.

e Llave Allen de 1/8”
Llave Allen de 5/32”

(=T
—C
[ ]

Fig. 3-33

1. Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.
2. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la
placa de pinza superior © con los tornillos ®.

g

Fig. 3-36

3.

1. Deslice el bloque del adaptador ® sobre el nucleo y
apriételo con un tornillo ®.

2. Inserte el mando ® en la pinza ©. Asegurese de que la
flecha ® (no se encuentra visible en la imagen) apunta
en la direcciéon de conducciéon de marcha atras.

3. Monte la pinza © en el bloque del adaptador ® con
los tornillos ©.

3.11.4 Montaje del joystick compacto pediatrico

Montaje de bandeja lateral

Fig. 3-34 I‘i' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”

Inserte el mando @ en la bandeja desde la parte inferior e Llave Allen de 3/16”

®. Asegurese de que la flecha ® apunta en la direccién
de conduccién de marcha atras.

Fig. 3-35

Deslice el soporte de enganche @ sobre el nucleo y
apriete con un tornillo ®.
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1.
Fig. 3-37
Inserte el mando © en la pinza . Deslice la pinza
sobre el bloque del adaptador ® vy apriételo con los
tornillos ©.
2.
Fig. 3-38
Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.
3. Fije la placa de pinza ®), la esfera de la pinza © vy la

placa de pinza superior © con los tornillos ®.

42

Fig. 3-39

Monte el soporte en angulo ® con los tornillos @ en la
bandeja ®.

Fig. 3-40

Sujete el bloque del adaptador ® al soporte en angulo
® con un tornillo ® y una arandela O®.

Montaje de bandeja del nicleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas queda rababa

o no se colocan las cubiertas de los extremos,

pueden producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la
longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo
las cubiertas de los extremos.

I‘i’ e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”

1637708-D



Montaje

Fig. 3-41 Fig. 3-44
Inserte el mando © en la pinza ™. Deslice la pinza sobre Sujete el bloque del adaptador ™ al soporte en angulo
el blogue del adaptador ® y sujétela con los tornillos ©. ® con un tornillo @ y una arandela ®.

2 6.

S e
Fig. 3-42 A
Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.
3. Fije la placa de pinza ®), la esfera de la pinza © vy la

placa de pinza superior © con los tornillos ®.
4.

@

Fig. 3-45

Deslice el soporte de enganche @ sobre el nucleo y
apriete con un tornillo ®.

Montaje solo del nicleo

iPRECAUCION!

Riesgo de lesiones y dafos

Si después de modificar las varillas queda rababa

0 no se colocan las cubiertas de los extremos,

pueden producirse lesiones o dafnos.

— Siempre que realice un corte para ajustar la
longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo
las cubiertas de los extremos.

(=
—C

Llave Allen de 1/8”
Llave Allen de 5/32”

Fig. 3-43

Monte el soporte en angulo ® con los tornillos ® en la
bandeja ®.

1637708-D
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N

Deslice el bloque del adaptador ® sobre el nucleo y
apriételo con un tornillo ®.

Inserte el mando ® en la pinza ©.

Monte la pinza © en el bloque del adaptador ® con
los tornillos ©.

3.11.5 Montaje de la bandeja Eclipse Tray con sensores

de proximidad

19 o Llave Allen de 3/32”
ol e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”
e 4x correas de bucle 25x100 mm
e 4x correas de gancho 25x100 mm
1.

v w
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Fije las correas de gancho ® dentro de la bandeja
Eclipse Tray ®.

Corte las correas de bucle © segun la forma de los
sensores de proximidad ©.

Fije las correas de bucle a los sensores de proximidad.
Fije las correas de bucle a las correas de gancho.

i Preste atencidn para que el cableado de los
sensores de proximidad quepa en los huecos
previstos.

Fije la cubierta ® en la bandeja Eclipse Tray con tornillos

®.

Inserte la placa de pinza @ en el hueco de la bandeja
Eclipse Tray.

Fije la placa de pinza, la esfera de la pinza ® y la placa
de pinza superior O con tornillos .

8. Atornille el soporte de enganche ® a la esfera de la
pinza con el tornillo sin cabeza ©.
9.

Deslice el soporte de enganche sobre el nicleo ® y
apriete con un tornillo ®.

3.12 Montaje del interruptor de 10 ajustes

i Para obtener informacién sobre el montaje de los
soportes del interruptor de 10 ajustes en la silla de
ruedas, consulte el manual de servicio del sistema
de asiento.

Al montar el interruptor de 10 ajustes o al cambiar el
etiquetado, el punto de orientacién ® debe mirar hacia
abajo. Consulte la siguiente tabla.

Orientacion correcta Orientacion incorrecta

i

HERRw (00T
0000wt 4 gk

;i 00000

QXQ

3.12.1 Montaje del interruptor de 10 ajustes para
Modulite

Montaje en la parte delantera

|9 e Llave Allen de 3 mm
llll e Llave Allen de 4 mm
e Llave inglesa de 8 mm

1. Fije el interruptor de 10 ajustes al bastidor mediante los

tornillos © y las arandelas ®.

2. Fije el bastidor al tubo de montaje del mando ®
mediante los tornillos ®, arandelas © y tuercas ®.

3. Inserte el tubo de montaje del mando en el bastidor
de montaje @.

4. Coloque el interruptor de 10 ajustes en la posicién que
desee.

5. Apriete el tornillo de mariposa .
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Montaje

En combinacién con el DLX-REM211/DLX-REM216 En combinacion con el DLX-REMO050 (unidad de control
para el asistente)

1. Fije el interruptor de 10 ajustes a la placa de montaje ©

1. Fije el interruptor de 10 ajustes al bastidor © mediante mediante los tornillos ©. .

los tornillos ® vy las arandelas ©. 2. Fije la placa de montaje © a la placa de montaje
2. Fije el soporte al soporte de montaje del mando mediante los tornillos A.

mediante los tornillos ®. i Para saber las posibles posiciones de la unidad de
Montaje en la parte posterior (para asistentes) control para el asistente, consulte 3.9.3 Montaje del

DLX-REMA400, pdgina 31.
e Llave Allen de 3 mm

| (9]
ol e Llave Allen de 4 mm
3.12.2 Montaje del interruptor de 10 posiciones en el

modelo Ultra Low Maxx

Montaje en la parte delantera

|9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm

El interruptor de 10 ajustes se instala en la parte posterior de Fig. 3-47

la silla de ruedas m(?dlante un bastidor ® en la empufiadura 1. Fije el interruptor de 10 posiciones ® al bastidor

o la barra de empuje. mediante los tornillos © vy las arandelas ®.

1. Fije la placa de montaje ©® mediante los tornillos © al 2. Fije el soporte al tubo de montaje del mando ®
interruptor de 10 ajustes ®. mediante los tornillos @D, las arandelas ® vy las

2. Introduzca los tornillos ® a través del bastidor ® vy la tuercas ©.
placa de montaje ©. 3. Inserte el tubo de montaje del mando en el soporte

de montaje ®.

4. Coloque el interruptor de 10 posiciones en la posicion
que desee.

5. Apriete la palanca @.
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En combinacidon con DLX-REM2XX o DLX-REM400

19 o Llave Allen de 3 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm

1. @ZE)
@
\::: 6-_
\@\ %
® ® \E
Monte el soporte del joystick @ en el adaptador del
mando ® con los tornillos ©, las arandelas © vy las
tuercas ®.
2.
DLX-REM2XX DLX-REM400

Monte el mando © en el adaptador del mando ® vy la

hoja de soporte @ con los tornillos ® y las arandelas @.
3. Monte el interruptor de 10 posiciones ® en la hoja de

soporte @ con los tornillos ® y las arandelas .

Para obtener mas informacidn sobre el montaje del
interruptor de 10 posiciones para asistentes, consulte el
manual de servicio de Ultra Low Maxx.
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4 Sustitucion de componentes de la silla
de ruedas

4.1 Informacidn general sobre la configuracion

Las tareas que se describen en este capitulo las deben
realizar técnicos de servicio preparados y autorizados para
la configuracidn inicial. No estan concebidas para que las
realice el usuario.

4.2 Sincronizacion de baterias nuevas

El medidor de bateria avanzado de LiNX integra una nueva
tecnologia que determina el estado de carga (SOC) de las
baterias de acido de plomo con mas exactitud que los
medidores convencionales, que se basan en la tensién de
los terminales de la bateria.

e El nuevo medidor avanzado calcula el estado de carga
real analizando una serie de factores, no solo la tension
instantanea de los terminales, que, en solitario, no es
un indicador adecuado del estado de carga.

e El medidor no mide la corriente, lo que resulta
complicado en los sistemas de las sillas de ruedas
eléctricas.

e El medidor determina si la bateria se esta cargando
o descargando y, en funcién de este estado, aplica la
légica y los calculos para obtener el estado de carga
real. Entre estos calculos, esta el historial de uso
reciente de la bateria.

e Para obtener el estado de carga actual, el medidor
calcula la descarga atendiendo a la tensién de los
terminales, a la tasa de variacion de la tension de los
terminales y al tiempo que la bateria ha estado en este
estado.

* El nuevo medidor es capaz de diferenciar la carga real
de la tensién regenerada o la recuperacion, lo que
distorsiona la estimacién de carga en los medidores
convencionales.

e Sj, efectivamente, la bateria se esta cargando, el cambio
del estado de carga se calcula atendiendo al punto en
que se encuentra el ciclo de carga, la tasa de cambio
del terminal y el tiempo que la bateria lleva cargdndose.

Nuevas baterias

El medidor de bateria avanzado utiliza el historial reciente
de carga o descarga de la bateria para calcular el estado de
carga. Cuando se conectan baterias nuevas, este historial
va no es aplicable, pero el medidor sigue utilizando la
informacién de la bateria anterior para calcular el estado de
carga. Para corregir este comportamiento, el medidor de
bateria avanzado debe sincronizarse con las nuevas bateria.

i Los fabricantes recomiendan formatear las baterias
cuando son nuevas. Esto implica someter la bateria a
varios ciclos sin dejar que se descargue totalmente.
Este procedimiento no afecta a la sincronizacién del
medidor con las nuevas baterias.

Sincronizacion de nuevas baterias

1. Conecte las baterias nuevas a la silla de ruedas eléctrica.

2. Reinicie las estadisticas de las baterias a través de las
herramientas de LiNX Access (consulte Reinicio del uso
de la bateria, pdgina112.
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3. Conecte la silla de ruedas eléctrica al cargador de
bateria. Debe hacerse con el sistema activado y en un
plazo de 24 horas desde que se activd el sistema.

4. Deje la silla de ruedas eléctrica conectada al cargador
de bateria durante mas de diez minutos.

5. Espere hasta que el medidor de la bateria muestre un
valor superior al 80 % (5 LED).

6. Deje la silla de ruedas eléctrica conectada al cargador
de bateria durante al menos dos horas. En el caso de
las baterias nuevas, segin las recomendaciones del
fabricante, este tiempo debe ser mayor.

4.3 Sustitucion del médulo de suministro
eléctrico

Cuando se sustituye el médulo de suministro eléctrico, la
configuracién y los parametros que contiene se establecen
de nuevo en la configuracién predeterminada. El mdédulo de
suministro eléctrico dispone de hasta ocho configuraciones
predefinidas para diferentes sillas de ruedas. Para obtener
informacién sobre la convencidn de nombres de archivo,
consulte 7.1.2 Cambio del nombre del programa, pdgina 61.

i Le recomendamos que, si es posible, realice copias
de seguridad de la configuracién actual. Para
obtener mds informacién sobre la creacién de
copias de seguridad, consulte 7.3.7 Almacenamiento
de programas, pdgina 65 para iOS o 9.5.4
Almacenamiento de un programa como un archivo,
pdgina 90 para PC.

1. Si es posible, haga una copia de seguridad de la
configuracién actual.

2. Sustituya el modulo de suministro eléctrico. Para
obtener mas informacion, consulte el manual de servicio
de la silla de ruedas correspondiente.

3. Conecte la silla de ruedas y la herramienta LINX Access.

4. Ejecute el procedimiento de configuraciéon. Consulte
4.4 Configuracion de un procedimiento tras sustituir el
modulo de suministro eléctrico, pdgina 47.

4.4 Configuracion de un procedimiento tras
sustituir el médulo de suministro eléctrico

Después de sustituir el médulo de suministro eléctrico,
es recomendable realizar el siguiente procedimiento para
asegurarse de que no se ha perdido la configuracidon
personalizada y de que el usuario cuenta con las ultimas
caracteristicas.

Escritura de un archivo de copia de seguridad y ajuste de
los parametros a las necesidades del usuario

i Le recomendamos que respete la jerarquia siguiente
cuando instale el nuevo mddulo de suministro
eléctrico. Cuando mas bajo sea el nivel de prioridad,
mas seran los pardmetros que deberan ajustarse a
las necesidades del usuario.

1. Escriba el archivo de copia de seguridad que
guardd previamente en la silla de ruedas,

2. Cargue la configuraciéon almacenada, o bien,

3. Cargue el archivo de paquete desde el sitio web
de Invacare.
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1. Si existe, escriba de nuevo el archivo de copia de
seguridad en la silla de ruedas. Si necesita informacion
sobre la herramienta para iOS, consulte 7.3.6 Escritura
de un programa en la silla de ruedas, pdgina 65. Si
necesita informacion sobre la herramienta para PC,
consulte 9.5.2 Escritura de un programa en una silla
de ruedas, pdgina 89.

De lo contrario, seleccione uno de los ajustes de
fabrica preinstalados. Si necesita informacién sobre

la herramienta para i0OS, consulte 7.3.3 Restauracion
de las configuraciones predeterminadas de la silla de
ruedas, pdgina 64. Si necesita informacion sobre la
herramienta para PC, consulte 9.5.7 Restauracion de las
configuraciones predeterminadas de la silla de ruedas,
pdgina 90.

2. Si es necesario, modifique los parametros para que se
ajusten a las necesidades del usuario.

Calibracion de la compensacion de carga adaptable

1. Siga el procedimiento de programacion recomendado.
Consulte 6.3 Paso 3 — Ajuste de la compensacion de
carga, pdgina 56.

Actualizacion del firmware (opcional)

1. Actualice el firmware a la ultima versidn. Si necesita
informacién sobre la herramienta para iOS, consulte
7.3.8 Actualizacion del firmware, pdgina 66. Si necesita
informacién sobre la herramienta para PC, consulte 9.5.6
Actualizacion del firmware, pdgina 90.

Conversion de configuraciones anteriores (opcional)

1. Convierta la configuracion para poder habilitar las
ultimas caracteristicas, como Control del interruptor. Si
necesita informacion sobre la herramienta para iOS,
consulte 7.3.4 Conversion de archivos de configuracion,
pdgina 64. Si necesita informacién sobre la herramienta
para PC, consulte 9.5.9 Conversion de archivos de
configuracion, pdgina 92.

Configuracion de entradas alternativas (opcional)

Si necesita informacion sobre la herramienta para iOS,
consulte 8.12 Instalacion/configuracién de entradas
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alternativas, pdgina 81. Si necesita informacion sobre la
herramienta para PC, consulte 10.12 Instalacién/configuracion
de entradas alternativas, pdgina 107

1. Establezca el parametro Profile User Input (Entrada de
usuario del perfil) o User Function Input (Entrada de
funcién del usuario) de la funcidn o perfil que desee
en Input Module (Mdédulo de entrada) o Third Party
(Terceros), en funcidn de la entrada del componente.

2. Establezca el pardmetro User Input Configuration
(Configuracion de entrada del usuario) [Chair Setup
(Configuracion de la silla) - Modules (Mdédulos)

- IN 5xx / TPI] en el tipo de entrada que desee.

i Compruebe si el valor predeterminado del
parametro se ajusta al tipo de entrada instalada.

3. Modifique el resto de los pardmetros, en funcion del
componente utilizado.

Modificacion de los parametros de iluminacién (opcional)

1. Modifique los parametros de iluminacién a los valores
deseados. Si necesita informacién sobre la herramienta
para iOS, consulte 8.5 Modificacion de los pardmetros
de iluminacion, pdgina 74. Si necesita informacion sobre
la herramienta para PC, consulte 10.3.1 Modificacion de
los parametros de iluminacion, pdgina 95.

Modificacion de la compatibilidad del giroscopio en las
funciones de conduccién (opcional)

1. Establezca el parametro Gyro Enabled Drive Function
(Funcion de conduccién con giroscopio habilitado) en
el valor deseado. Si necesita informacion sobre la
herramienta para i0S, consulte 8.6 Modificacion de
la compatibilidad del giroscopio en las funciones de
conduccion, pdgina 75. Si necesita informacién sobre
la herramienta para PC, consulte 10.3.2 Modificacion
de la compatibilidad del giroscopio en las funciones de
conduccion, pdgina 96.
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5 Descripcion de las herramientas LiNX
Access

El sistema LiNX se programa en la fabrica con la configuracion
predeterminada. Esta configuracion se puede modificar
mediante una herramienta de programacién a medida del
usuario.

El sistema LINX se puede programar mediante una de las dos
herramientas de programacién y diagndstico:

e La herramienta LINX Access iOS que se usa con
dispositivos iPhone, iPad y iPod touch de Apple que
tengan instalado iOS 9.0 o posterior y

e La herramienta LiNX Access PC que se usa con
ordenadores o portatiles basados en Windows que
tengan instalado Windows 7 o posterior.

Las herramientas de programacion y diagndstico se
comunican con un sistema LiNX a través de Bluetooth. La
capacidad Bluetooth de un sistema LiNX la proporciona una
LiNX Access Key insertada en la toma XLR del médulo de
mando.

Si su PC no dispone de Bluetooth integrado, puede usar un
adaptador Bluetooth conectado a un puerto USB libre.

Tanto la herramienta de programacion para iOS como para
PC, ofrecen un Modo de edicién en directo que permite
programar ciertos parametros que surten efecto mientras el
sistema estad activo (por ejemplo, mientras conduce). Para
obtener mas informacion, consulte 7.3.5 Modificacion de un
programa, pdgina 64.

5.1 LiNX Access Key

| — El uso de LiNX Access Key solo se recomienda
. en interiores, o en exteriores en condiciones
secas.

— LiNX Access Key no se debe conectar en
entornos sensibles a la radiofrecuencia (RF).

— Inspeccione siempre LiNX Access Key en busca
de dafios antes de su uso.

— Compruebe que LiNX Access Key estd
totalmente insertada en la toma XLR antes de
Su uso.

— Confirme que existe conexién a la silla de
ruedas que desea programar comprobando el
LED de LiNX Access Key.

— Cuando conduzca la silla de ruedas durante su
puesta a punto, tenga cuidado de no dafiar
LiNX Access Key golpeandola contra un objeto
sélido. Mantenga siempre la distancia respecto
a cualquier objeto que pudiera dafar LiNX
Access Key.

— La superficie de LiNX Access Key puede
calentarse si se expone a la luz solar directa
durante largos periodos de tiempo.

— No deje LiNX Access Key conectada al sistema
cuando apague la silla de ruedas o cuando
vaya a almacenar la silla de ruedas durante un
largo periodo de tiempo, porque Access Key
seguira consumiendo las baterias cuando el
sistema esté apagado. Si se deja enchufada,
no se alcanzara la vida util de almacenamiento
prevista del sistema y las baterias podrian
dafarse.

1637708-D

Descripcion de las herramientas LiNX Access

LiNX Access Key proporciona conexién Bluetooth a una
herramienta de programacidn para comunicarse con un
sistema LiNX.

LiNX Access Key se conecta directamente al puerto XLR del
médulo del mando @. En la imagen se muestra REM2xx, que
funciona para REM400 y REM500 del mismo modo.

LINX Access Key tiene un indicador de estado azul que
muestra cuando:

e se enciende, pero no esta conectada (el indicador
parpadea lentamente),

e se esta conectando (el indicador parpadea rapidamente)
o

e estd conectada (el indicador se enciende
permanentemente).

Si el indicador de estado azul se apaga completamente
mientras LINX Access Key intenta conectarse, o mientras
esta conectada, extrdigala del médulo de mando, espere 5
segundos y vuelva a insertarla en el médulo de mando antes
de intentar conectarla de nuevo.

Para poder usar las herramientas de programacioén y
diagndstico, debe emparejar los dispositivos, que es el
proceso de conectar los dispositivos a través de Bluetooth.
El proceso de emparejamiento varia en funcién de la
herramienta de programacién que se use.

5.1.1 Cambio de nombre de LiNX Access Key (solo es
posible con la herramienta LiNX Access PC)

LINX Access Key normalmente se identifica mediante las
letras LAK seguidas de una serie de caracteres, por ejemplo:
LAK-L12147605. Aunque cada nombre es exclusivo, la
identificacion de una llave puede resultar dificil si tiene mas
de una LiNX Access Key. Opcionalmente, puede cambiar los
nombres de las llaves por otros nombres que le resulten
mas familiares.
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1. Haga clic con el botdn derecho en LiNX Access Key en la
pestaifia Open a Connection (Abrir una conexion). Puede
que tenga que cerrar su conexidn si aun se encuentra
en un contexto de conexion.

2. & Open a Connection B Opena
e .,
(g, Opx

Q X Q
PAST CONNECTIONS o/
o | M
LAK-C14134853 far—vm “
C14134853, Last connected: Mon May 9 09:15:24 2016 GM Connect v
b
Set Fiendly Name |,
Forget Device v
Re-establish device pairing I

Seleccione la opcidn Set Friendly Name (Definir nombre
descriptivo) en el mena contextual.

5.2 Descripcion de las funciones

Bluetooth friendly name

Enter a new friendly name:

Design Dept.|

Cancel Ok

Escriba un nuevo nombre en el cuadro de texto y haga
clic en el botén OK.

Después de hacer clic en el botén OK la silla de ruedas se
reinicia y el nombre descriptivo se actualiza. Aparece una
pantalla de confirmacién que le informa de que el nombre
se ha cambiado con éxito.

Categorias de parametro de nivel superior

Subcategorias de parametro

Herramienta
LINX Access
(para i0OS o PC)

Configuraciones de la silla

Restaurar la configuracidn predeterminada

Diagndsticos/Registro de la silla

Consulte la siguiente tabla para obtener mas
informacion

Diagndsticos en directo?

Demanda de velocidad

Demanda de giro

Tensién del motor

Corriente del motor

Resistencia del motor

Tension de la bateria

Indicador de velocidad

Resumen del sistema

Mddulos del sistema con numero de hardware,
numero de firmware y nimero de serie

Funciones

Distintos tipos de funciones y perfiles

Preferencias del usuario

Ajustes de conduccién

Conduccidon conmutada

Ajustes de reposo

Ajustes de bloqueo

Navegacion por la funcién de usuario

Ajustes de la entrada/salida de control

Configuracion de la silla

Consulte la siguiente tabla para obtener mas

informacién
o Intermitentes
lluminacién —
Posicion
1 Diagndsticos en directo solo esta disponible en el Connection context mode (modo de Contexto de conexion).

Parametro de nivel superior

Subcategorias de parametro

Errores activos

Lista de errores activos

Registro de la silla/Registro de eventos

Registro

Diagndsticos/Registro de la silla

Estadisticas de la silla

Uso de la bateria

Estadisticas de conduccién
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Parametro de nivel superior

Subcategorias de parametro

Configuracion de la silla

Maddulos

Moddulo de suministro
eléctrico

Moédulo de suministro
eléctrico

e Motores
e Compensacién de carga

Entradas/salidas de control
1-4

Mandos principales

Ajustes de la pantalla

Entrada del usuario

Jacks hembra de
entradas/salidas de control

Mandos secundarios

Entrada del usuario

TPI

Entrada del usuario

Entradas/salidas de control
4-32

Modulo de entrada

Entrada del usuario

Jack hembra de
entradas/salidas de control

Sensor de angulo -
accionadores

ACT200!
Entradas/salidas de control
1-4
Sensor de angulo -
ACTA001 accionadores

Entradas/salidas de control
1-4

Movimientos del piston?

Movimiento del asiento?!

Identificacion

Comportamiento

Canales de piston

1 Opcional
5.2.1 Informacion general sobre las preferencias del usuario
Carrier & 3:16 PM iPod 08:06 b -
{ Back  User Preferences = { Back  User Preferences B
Drive Settings ] Sleep Settings N
Drive Delay At & Enable Sleep Tin No
Startup 0.0s [ ®
- out Duratio —© 5min
Switched Driving ]
Enable User Input Wakeup
CorsamSpeed 105, (| -
Lock Settings ]
Veer at low 1§
speed 15.00° L - |+ Enable Lock @ Yes
L® _
Veer at High . =
Speed K 2.50 [ - User Function Navigation
i _ 1 cle Profiles
:;%2 Speed Refer 50% [733
—_ F H] \‘ ‘\ in t usec L ®

Sleep Settings
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iPod

< Back

08:06 -
=L .
User Preferences B

User Function Navigation

lection Pisabled

Function
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4 Opena Connection ar

@ “drad Hwie TOXSP2ULM &, Reset to Default & Manage

A vwenserrs
TDX SP2 ULM
oO

{ni Home

O User Preferences SWITCHED DRIVING.
2| Chair Log

%5 Chair Setup

|

=D Lighting

DRIVE SETTINGS

Constant Speed Trigger
Veer at low speed 35.00°
Veer at High Speed 1002°°
High Speed Reference 35%

sueepsermes
Enable Sleep Timeout © o off 1x

Enable User Input Wakeup on Y]

LOCK SETTINGS il
et ok To on e

USER FUNCTION NAVIGATION

Cycle Profiles F® on lI7|

Profle Change uses last used functon on W7
No Priority

Last used Function

Lo 5s

Rate 40s

Number of Menu Scan Cycles before Idle 3
Scan Selection Disabled
Navigation type Menu Select
Navigation Entry Active User Function

Navigation preference User Input

CONTROL INPUT/OUTPUT SETTINGS

L

Activation Time. 07s

DISPLAYSETTINGS

S

User clock display mode 24 Hour
User clock offset hours oh

User clock offset minutes 0 min

Language English

Drive Settings (Ajustes de
conduccion)

Drive Delay At Startup (Retardo de conduccién al encender): permite configurar un
tiempo de retardo entre el encendido y la conduccidn.

Switched Driving (Conduccion
conmutada)

Estos pardmetros ajustan el comportamiento de viraje de las funciones de conduccién
que utilizan entradas conmutadas; por ejemplo, cuando el control es de tipo "sorber
y soplar". Son exclusivos de la conduccién conmutada e independientes de los
parametros de avance, retroceso y giro que se utilizan cuando la conduccién y el
viraje se controlan mediante entradas proporcionales, como los joysticks.

Constant Speed Trigger (Accionador de velocidad constante): establece la velocidad
minima de avance y retroceso durante el viraje. Si la silla de ruedas esta parada o
avanza a baja velocidad (una velocidad inferior a la del pardmetro Constant Speed
Trigger (Accionador de velocidad constante)), la velocidad aumentara hasta el valor
establecido en Constant Speed Trigger (Accionador de velocidad constante). Una vez
que se alcanza la velocidad establecida en Constant Speed Trigger (Accionar de
velocidad constante), se mantiene constante.

Veer at Low Speed (Viraje a baja velocidad): permite virar al maximo a la velocidad
mas baja. El valor debe ser mayor que Veer at High Speed (Viraje a alta velocidad).
La velocidad a la que se activa el parametro Veer at Low Speed (Viraje a baja
velocidad) se establece a través del parametro Constant Speed Trigger (Accionador
de velocidad constante).

Veer at High Speed (Viraje a alta velocidad): este parametro se establece para reducir
el viraje a velocidades altas. El valor debe ser inferior al del ajuste Veer at Low
Speed (Viraje a baja velocidad). La velocidad a la que se activa el parametro Veer at
High Speed (Viraje a alta velocidad) se establece a través del pardmetro High Speed
Reference (Referencia de velocidad alta).

High Speed Reference (Referencia de velocidad alta): establece el punto en el
que se activa el parametro Veer at High Speed (Viraje a alta velocidad). Cuando
la silla de ruedas avanza a velocidades inferiores a este valor, el viraje se define
mediante una curva comprendida entre el valor de Veer at Low Speed (Viraje a
baja velocidad) y de Veer at High Speed (Viraje a alta velocidad). En todas las
velocidades superiores al valor de High Speed Reference (Referencia de velocidad
alta), el grado de viraje aplicado es el mismo que el establecido por Veer at High
Speed (Viraje a alta velocidad).
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Descripcion de las herramientas LiNX Access

Sleep Settings (Ajustes de
reposo)

Enable Sleep Timeout (Habilitar tiempo de espera para reposo): determina si el
sistema pasa al modo de reposo tras un periodo sin actividad del usuario.

Sleep Timeout Duration (Duracion del tiempo de espera de reposo): establece el
tiempo de inactividad del usuario que debe transcurrir antes de que el sistema pase
al modo de reposo, si este estd habilitado.

Enable Joystick Wakeup (Habilitar activacion con joystick): determina si el sistema
puede activarse cuando estd en modo reposo moviendo el joystick.

Lock Settings (Ajustes de
bloqueo)

Enable Lock (Habilitar bloqueo): determina si el sistema se puede bloquear pulsando
el boton de alimentacién durante cuatro segundos.

User Function Navigation
(Navegaciéon por la funcién de
usuario)

Cycle Profiles (Rotar perfiles): el menu de perfiles de usuario puede rotar o detenerse
cada vez que finaliza. El parametro determina si el mend de perfiles puede rotar
cuando se accede a él.

Profile Change uses last function (El cambio de perfil utiliza la dltima funcién):
establece el comportamiento del sistema de modo que, cuando se cambia a un perfil
concreto, se aplique la ultima funcién utilizada en dicho perfil.

Attendant/Occupant priority (Prioridad del asistente/ocupante): permitir ajustar las
restricciones de cambio de usuario del sistema.l

Startup Function (Funcion de encendido): permite configurar la funcion
predeterminada que se va a aplicar al encender el sistema; puede establecerse en
la primera funcion del usuario del primer perfil o en la funcién de usuario utilizada
por ultima vez.

User Function Navigation
(Navegacion por la funcion de
usuario)

Consulte 10.9 Activacion de la navegacion indirecta, pdgina 103 para obtener mas
informacion.

Control Input/Output Settings
(Ajustes de entrada/salida de
control)

Activation Time (Tiempo de activacion): establece el tiempo maximo entre dos
pulsaciones de un botén que debe transcurrir para que se reconozcan como una
pulsacién doble y el tiempo minimo que debe transcurrir para detectar una pulsacion
larga de un botdn.2

Display Settings (Ajustes de
pantalla)

User clock display mode (Modo de presentacion del reloj del usuario): establece el
modo de presentacion del reloj del usuario en formato de 12 horas o de 24 horas.

User clock offset hours (Horas de desfase del reloj del usuario): ajusta la hora del
reloj de la pantalla a la zona horaria.

User clock offset minutes (Minutos de desfase del reloj del usuario): ajusta los
minutos del reloj de la pantalla a la zona horaria.

Language (ldioma): establece el idioma del texto informativo que aparecera en
pantalla.

Riesgo de lesiones o dafios

— Si establece al ocupante o al asistente como usuario restringido para que no pueda hacerse cargo del sistema,
debe sopesar si las ventajas compensan los riesgos, ya que el usuario restringido no podra asumir el control
activando el botéon de alimentacién en caso de emergencia.

iPRECAUCION!

YA

Riesgo de lesiones o dafios

— Si establece al ocupante o al asistente como usuario restringido para que no pueda hacerse cargo del
sistema, debe sopesar si las ventajas compensan los riesgos, ya que el usuario restringido no podra
asumir el control activando el botdn de alimentacion en caso de emergencia.

El usuario restringido es un ocupante o un asistente que no puede tener el control del sistema una vez que este se
enciende. De forma predeterminada, no hay usuarios restringidos en el sistema LiNX y tanto el ocupante como el
asistente pueden solicitar ser el usuario a cargo del sistema en cualquier momento pulsando el botdn de alimentacion.
Sin embargo, por seguridad y por otros motivos, puede resultar conveniente impedir que el ocupante o el asistente
sean el usuario a cargo del sistema tras el encendido. Si el usuario esta restringido, se le denegara cualquier solicitud
para convertirse en el usuario al mando.

Para restringir un usuario, establezca este parametro en:

¢ No Priority (Sin prioridad): ajuste predeterminado
e Occupant Priority (Prioridad del ocupante): para restringir al asistente.
e Attendant Priority (Prioridad del asistente): para restringir al ocupante.

1637708-D

53



Invacare® LiNX

¢ No Change Allowed (No se permiten cambios): para restringir al asistente y al ocupante.

2 El parametro se utiliza para distinguir entre una Unica pulsacién de un botdn, una pulsacién doble y una pulsacién larga.

—

Si la duracidn es inferior al valor de Activation Time (Tiempo de activacidn), la entrada se detecta como una sola
pulsacion.

A——

Si la duracién de dos pulsaciones de un botén es superior al valor de Activation Time (Tiempo de activacion), la
entrada se detecta como dos pulsaciones independientes.

—p

Si la duracién de dos pulsaciones de un botén es inferior al valor de Activation Time (Tiempo de activacion), la
entrada se detecta como una doble pulsacidn.

—p

Si la duracién de una sola pulsacion de un botdn es superior al valor de Activation Time (Tiempo de activacion), la
entrada se detecta como una pulsacion larga.
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6 Procedimiento de programacion
recomendado

ﬁ iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones o dafios

— Realice el siguiente procedimiento en un
entorno abierto y amplio, preferiblemente en el
exterior. Asegurese de que la silla de ruedas no
choque con otras personas u objetos.

— Manténgase atento ante movimientos
inesperados de la silla de ruedas en caso de
una instalacién defectuosa.

— Si no se puede controlar la silla de ruedas,
realice una parada de emergencia, apagando el
sistema LiNX.

A continuacidn, se indica un procedimiento de programacion
recomendado para configurar el sistema LiNX. No es
obligatorio y solo debe usarse como guia.

Los siguientes capitulos indican el orden recomendado
para programar los parametros, los efectos que tienen los
parametros en la silla de ruedas y cédmo interactian unos
parametros con otros.

Prueba de encendido

Comprobacion de la orientacion del motor
Ajuste de la compensacién de carga
Configuracion de los ajustes de velocidad
Configuracién de los ajustes de aceleracién

uhwNE

El procedimiento de programaciéon esta indicado para
sistemas LiNX con o sin un mdédulo LiNX Gyro instalado.

e En el caso de sistemas basados en giroscopio, realice los
pasos 1 a 3 sin el giroscopio conectado y, a continuacion,
los pasos 4 y 5 con el giroscopio conectado.

6.1 Paso 1 - Prueba de encendido

Antes de la programacion, compruebe que el sistema
se enciende correctamente. Pulse y suelte el botén de
alimentacién en el mddulo del mando. El indicador de
estado debe iluminarse en verde.

i Si el cable de bateria no se ha conectado
correctamente, el indicador de estado no se
enciende.

Si el indicador de estado parpadea en rojo, compruebe los
motores y los frenos de estacionamiento, ya que puede que
no se hayan conectado correctamente. Para obtener mas
informacién sobre los cddigos de error, consulte el manual
del usuario del mando.
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6.2 Paso 2: Comprobacién de la orientacion de
los motores

El paso 2 garantiza que los motores estan configurados
correctamente.

1.
Pod = 10:33 -
{ Back  Power Module =

Power Module - Motors

Power Module - Load Compensation

somo [ — | + |
Load Compensation Percent- o _
age 70% +

Control Input 1 - Port Settings

Motor Resistance

Input Port Debounce

oo [ 1+

Control Input 2 - Port Settings

fon View Help
16166775 +

*dread W wiite TOX P2 ULM & Reset o Default S Manage W | %

A v
TDX SP2ULM
(]e)

{ni Home Power Module

POWER MODULE - MOTORS

@ Functions REM 200

O User Preferen
User Preferences e
2| Chair Log
REM Six

%5 ChairSetwp
R FOWER MODULE TOR CompeNSATION

Modules Motor Resistance & ma
ACU 2

Actuator Motions Load Compensation Percentage 70 %
- ™
= Lighting CONTROLINPUTS/OUTPUTS

TRIACU Control Input 1

Input Type Not Connected
INSxc

Input Port Debounce

ACT400-1 Control Input 2

Input Type 10-way switch

Enable Input Type on M7
Control Input 3

Input Type Not Connected

Input Port Debounce

Q

Control Input/Output

Abra Chair Setup (Configuracion de la silla) &> Modules
(Médulos) - Power Module (Mdédulo de suministro
eléctrico).

Comprobacion de la inversion de los motores

Para detectar si los motores estan invertidos, mueva el
joystick ligeramente hacia delante.

e Sila silla de ruedas se mueve hacia atras en lugar
de hacia delante, cambie los pardmetros Left Invert
(Inversidn izquierda) y Right Invert (Inversién derecha).

e Si la silla de ruedas gira sobre si misma, solo se ha
invertido un motor. Para empezar, cambie solo el
parametro Left Invert (Inversion izquierda) y vuelva a
mover el joystick hacia delante. Si la silla de ruedas
se mueve hacia atras, ahora tiene los dos motores
invertidos. Cambie los parametros Left Invert (Inversidn
izquierda) y Right Invert (Inversidon derecha) para
solucionar el problema.

Antes de continuar, compruebe que la silla de ruedas se
mueve correctamente hacia delante y hacia atras.
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Comprobacion del intercambio de los motores

Para detectar si los motores se han intercambiado, mueva el
joystick hacia la izquierda. Si la silla de ruedas se mueve a la
derecha, cambie el parametro Swap (Intercambiar).

Antes de continuar, compruebe que la silla de ruedas de
mueve correctamente hacia delante, hacia detras, hacia la
izquierda y hacia la derecha.

6.3 Paso 3 - Ajuste de la compensacion de carga

La compensacion de carga se basa en unos valores de
resistencia del motor precisos para que funcione con
eficacia. Los valores de resistencia del motor se pueden
calcular manualmente, mediante observacion, o bien
automaticamente con la Compensacion de carga adaptable
(ALC).

i Invacare recomienda afiadir los valores de
resistencia del motor automaticamente, mediante la
Compensacion de carga adaptable. La Compensacion
de carga adaptable es un proceso que obtiene el
valor de resistencia de cada motor automaticamente,
individualmente y con una precision de mQ. Puesto
que se aplica un valor de resistencia distinto y preciso
a cada motor, el rendimiento de la conduccion de la
silla de ruedas mejora en gran medida.

La Compensacién de carga adaptable estd activada
de forma predeterminada, de modo que el valor del
parametro de Resistencia del motor no se utiliza.

Para obtener mas informacién sobre la aplicacion ALC
Calibration con la herramienta para iOS, consulte 6.3.1
Calibracion de la compensacion de carga adaptable
(herramienta para iOS), pdgina 56.

Para obtener mas informacién sobre la aplicacion ALC
Calibration con la herramienta para PC, consulte 6.3.2
Calibracion de la compensacion de carga adaptable
(herramienta para PC), pdgina 57.

Tras obtener los valores de resistencia del motor con la
aplicacién ALC Calibration, conduzca la silla de ruedas y
observe su rendimiento en distintas superficies y a distintas
velocidades.
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iPod = 10:33 -
S
{ Back Power Module =
Power Module - Motors
Swap Yes O
Power Module - Load Compensation
Motor Resistance 80mQ [ — [+
e — 1T
oad Compensation Percent- " _ )
age 70% +
Control Input 1 - Port Settings
Input Port Debounce 0.0s [ +
Control Input 2 - Port Settings
Input Port Debounce 0.0s +
Control Input 3 - Port Settings
Input Port Debounce 0.0s { + |

Control Input/Output - Port Settings

x, - it S el
TDRETIN (ocsr2uM ) Resetto Defolt S Mansge Y | %
A vwmsiserss
TDX SP2 ULM
o0

i Home Power Module
POWER MODULE - MOTORS

@ Functions REM 26x Veer Com

O User Preferen
User Preferences .

S| ChairLog

REM Sxc swap on M2
% Chair Setup

CRaxx POWER MODULE - LOAD COMPENSATION

Modules PR
ACU 22
Actuator Motions Load Compensation Percentage 70%

£b Lighting ™ CONTROL INPUTS/OUTPUTS

Control Input 1
TPIACY

Input Type Not Connected

NS Input Port Debounce

ACT400-1 Control Input 2
Input Port Debounce 00s
Control Input 3

Input Type: Not Connected

a * Input Port Debounce

Abra Chair Setup (Configuracion de la silla) —> Modules
(Mddulos) —> Power Module (Mddulo de suministro
eléctrico).

Si el rendimiento de la silla de ruedas no es el deseado,
el efecto de la compensacion de carga adaptable se
puede ajustar mediante el parametro Load Compensation
Percentage (Porcentaje de compensacién de carga):

e reduzca el valor de este parametro si la silla de ruedas
avanza con mads agresividad de lo esperado.

e aumente el valor de este parametro si la silla de ruedas
avanza con mas lentitud de lo esperado.

El Load Compensation Percentage (Porcentaje de
compensacion de carga) solo se aplica cuando
Adaptive Load Comp Enabled (Compensacién de
carga adaptable activada) esta ajustada en activada.

[—o

6.3.1 Calibracion de la compensaciéon de carga adaptable
(herramienta para iOS)

Si se han cambiado los componentes electronicos
o los motores, debera calibrar la Compensacién de
carga adaptable (ALC).

o

1. En la pantalla Home (Inicio), haga clic en Chair Setup
(Configuracion de la silla).

2. Haga clic en Power Module (Mdédulo de suministro
eléctrico).

3. Desplacese hacia abajo hasta la seccion Power Module
— Load Compensation (Mddulo de suministro eléctrico —
Compensacion de carga).
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4. iPod = 12:59 3 =
B
0
{ Back  Power Module =

Power Module - Motors

Veer Compensa- o
tion 0% =

Right Invert No
Left Invert No
Swap Yes

Power Module - Load Compensation
Motor Resis- 135mQ =
tance

Go to ALC Calibration

Control Inputs/Outputs 1 - Port Settings

Output Port Mode Disabled
Haga clic en Go To ALC Calibration (Ir a calibracion de
ALC).

5. iPod = 12:13 3 @4
| N
1)

< Power Module Adaptive Load Comp

Finished
163mQ

Finished
156mQ

Toque en Start Tuning (Iniciar ajuste).
6. Siga las instrucciones de la pantalla.

6.3.2 Calibracidon de la compensacion de carga adaptable
(herramienta para PC)

Si se han cambiado los componentes electréonicos
o los motores, debera calibrar la Compensacién de
carga adaptable (ALC).

=
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erx F2UM D Resetto Detaut S Manage

b chssiserss
TDX SP2 ULM
o0

TDX SP2 ULM

& Home
o Since srsTeM nave

PACE 4

@« Functions
hours criving hours driving / day

O User Preferences

Since Mo Sep 19 08:16:23 2016 PACES
g ChairLog -+ 3 0.0
{al battery cycles Rous charging / day
% Chair Setup
12 orive Functons
20 Ustiing @
= No active errors
19 seatiog unctons
evenrs 8
System Clock Set Today
Gyro supported
System Avalable Today Lighting supported
Primary Input Out-OF Neutral Yesterday

]
2 system Summary

Q X

Haga clic en el menu Connection (Conexidn).
Seleccione Run ALC Calibration (Ejecutar calibracién
de ALC).

Adaptive Load Compensation

Calibration successfully completed.

Calibration Resuits

Haga clic en Recalibrate (Volver a calibrar).

Adaptive Load Compensation

Note that the load
module will be disat

Please make sure the chair s in an open area
before starting.

Cancel

Haga clic en Start (Inicio).
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4,
©
Conduzca la silla hasta que finalicen los procesos de
compensacion del motor izquierdo y derecho.
5.

Adaptive Load Compensation

Calibration successfully completed.

Haga clic en Done (Listo).

6.4 Paso 4: Configuracidon de los ajustes de
velocidad

Es necesario ajustar los siguientes parametros para cada
funcién de conduccion.
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Drive Function

Name o1

Enable Drive Function Yes

Function User Input  Profile User Input

Navigation Timeout Enabled No
Forward
Max Forward Speed 30%
Min Forward Speed 20%
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Fig. 6-1
e ComeconViw.Help
2 LAKH16166775 +
O >~ o 0 X oxruv Srecoddr S v w o
b Lcrsiserrs
B TDXSP2 ULM REM400 Slow
o
inj Home
& Drive REM216 n
& Functions REM400 Slow
REM216 Drive
O User Preferences on Y
o o Profie UserIput (RE
E| Chair Log &0 Seating REM216
off x
=5 Char Setup REM216 Seating
£b Lighting 30 %
& Drive REM400 20%
REMA400 Slow 80%
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REMA400 Sower
REM400 Medium 0%
in 2%
REM400 Fast
Rev 100%
REM400 Faster feu 00
o
& Seating REM400 Tum Boost at Max Speed 200 %
J— MacTun Speed s0%
MinTum Speed 0%
REMA400 Reciine
Tur 100%
REMA00 LH Leg Tum Deceleation 100%
Q X

smsTY

Fig. 6-2

1. Abra Functions (Funciones) y después la funcidn de
conduccion que desee.

Ajuste de la velocidad hacia delante

Si lo desea, puede reducir la velocidad maxima de la silla de
ruedas. Ajuste el dial o deslizador de velocidad al maximo
y mueva el joystick hacia delante. Establezca el pardmetro
Max Forward Speed (Velocidad maxima hacia delante) en
una velocidad de avance que le resulte cémoda.

Ajuste de la velocidad hacia atras

No hay nada que impida fisicamente a los motores avanzar
a la misma velocidad hacia delante que hacia atras. Ajuste
el dial o deslizador de velocidad al maximo y mueva el
joystick hacia atras. Ajuste el pardmetro Max Reverse Speed
(Velocidad maxima hacia atras) para establecer una velocidad
con la que la silla de ruedas avance hacia atras de forma
comoda y segura. El valor predeterminado es el 50 % de la
velocidad maxima hacia delante.

Ajuste de las velocidades de conduccién minimas

Ajuste el dial o deslizador de velocidad al minimo y mueva
el joystick totalmente hacia delante. Establezca Min Forward
speed (Velocidad minima hacia delante) en la velocidad
minima de avance que desee.

Ajuste el dial o deslizador de velocidad al minimo y mueva
el joystick totalmente hacia atras. Establezca Min Reverse
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speed (Velocidad minima hacia atras) en la velocidad minima
de retroceso que desee.

Ajuste de la velocidad de giro

Ajuste el dial o deslizador de velocidad al maximo y mueva
el joystick a la izquierda o la derecha para girar la silla de
ruedas en ese punto. Espere hasta que la silla de ruedas
alcance una velocidad constante de giro. Establezca el
parametro Max Turn Speed (Velocidad mdaxima de giro) en
una velocidad maximo de giro que le resulte cdmoda.

Ajuste el dial o deslizador de velocidad hasta la posicion
minima para establecer el parametro Min Turn Speed
(Velocidad minima de giro).

Ajuste de la compensacion de viraje

Si los motores de la silla de ruedas no funcionan exactamente
igual, la silla de ruedas no avanza en linea recta. Para
compensar las diferencias entre los motores, ajuste el
parametro Veer Compensation (Compensacion de viraje).

1.

iPod = 10:33 ;-
< Back Power Module E

Power Module.=-Motors

oo compersaion > 0% [~ | + )
« )

+
Right Invert Yes O
Left Invert Yes ()
Swap Yes O
Power Module - Load Compensation

Motor Resistance somo [ — | + |

Load Compensation Percent- 70% [ — | +

age L J
Control Input 1 - Port Settings

Input Port Debounce 0.0s | + |
Control Input 2 - Port Settings

Input Port Debounce 0.0s +

Fig. 6-3

3 LAK-H16166775 A
@ “dred Hwie RN © Resetto Defaut S Manage 50

A vcnaeers
TDX SP2 ULM
0O

ini Home Power Module

& Functions REM 20

O User Preferences REM Ao
2| Chair Log
REM 5c

% Chair Setup

Modules

Actuator Motions

=D Lighting

Fig. 6-4

Abra Chair Setup (Configuracién de la silla) > Modules
(Mddulos) - Power Module (Médulo de suministro
eléctrico).

6.5 Paso 5 — Configuracion de los ajustes de
aceleracion

Se deben ajustar los siguientes pardmetros para cada funcion
de conduccién.
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1. Abra Functions (Funciones) —> abra la funcién de
conduccion que desee.

Ajuste de la aceleracion hacia delante

Ajuste el dial de velocidad o el deslizador al maximo y mueva
el joystick totalmente hacia delante. Espere hasta que la silla
de ruedas alcance una velocidad constante hacia delante.
Ajuste el pardmetro Forward Acceleration (Aceleracidon hacia
delante) si la silla de ruedas llega a la velocidad constante
demasiado rdpido o demasiado lento. Repita hasta que la
aceleracion sea comoda y segura.

Ajuste de la desaceleracion hacia delante

Para ajustar la velocidad de desaceleracién hacia delante,
suelte el joystick una vez que la silla de ruedas haya
alcanzado una velocidad constante hacia delante. Ajuste

el parametro Forward Deceleration (Desaceleracion hacia
delante) si la silla de ruedas se desacelera demasiado rapido
o demasiado lento. Repita hasta que la desaceleracion sea
comoda y segura.

Ajuste de la aceleracion hacia atras

Ajuste el dial de velocidad o el deslizador al maximo y
mueva el joystick totalmente hacia atrds. Espere hasta que
la silla de ruedas alcance una velocidad constante marcha
atras. Ajuste el pardmetro Reverse Acceleration (Aceleracion
hacia atrds) si la silla de ruedas llega a la velocidad constante
demasiado rdpido o demasiado lento. Repita hasta que la
aceleracion sea comoda y segura.
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Ajuste de la desaceleracion hacia atras

Para ajustar la velocidad de desaceleracidn hacia atras, suelte
el joystick una vez que la silla de ruedas haya alcanzado una
velocidad constante hacia atras. Ajuste el parametro Reverse
Deceleration (Desaceleracién hacia atras) si la silla de ruedas
se desacelera demasiado rapido o demasiado lento. Repita
hasta que la desaceleracién sea cémoda y segura.

Ajuste de la aceleracion de giro

Ajuste el dial de velocidad o el deslizador al maximo y
mueva el joystick a la izquierda o la derecha para girar la
silla de ruedas en ese punto. Espere hasta que la silla de

60

ruedas alcance una velocidad constante de giro. Ajuste el

parametro Turn Acceleration (Aceleracidn de giro) si la silla
de ruedas llega a la velocidad constante de giro demasiado
rapido o demasiado lento. Repita hasta que la aceleracién
sea comoda y segura.

Ajuste de la desaceleracion de giro

Para ajustar la velocidad de desaceleracidn al girar, suelte
el joystick una vez que la silla de ruedas haya alcanzado
una velocidad constante de giro. Ajuste el parametro Turn
Deceleration (Desaceleracion de giro) si la silla de ruedas
se desacelera demasiado rapido o demasiado lento. Repita
hasta que la desaceleracién sea cémoda y segura.
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7 Uso de la herramienta LiNX Access iOS

7.1 Barra de navegacion

La barra de navegacidn se encuentra en la parte superior
de cada pantalla. El contenido de la barra de navegacion
cambia segun la pantalla que esté viendo.

iPod = .----1-9:-?9-—-@'"-
Clpse | | —
of ©

® Interruptor de contexto (cambia entre el modo de
contexto de conexion y de archivo).

Botén Menu de la aplicacion (botén de edicidn)
© Nombre del programa/nombre de la pantalla

© Cerrar/desplazarse a la pantalla anterior

7.1.1 Application menu (Menu de la aplicacién)

El contenido del menu de la aplicacion cambia segtn el modo
de contexto en el que esté trabajando: Connection context
(Contexto de conexion) o File context (Contexto de archivo).

Connection context (Contexto de conexion)

Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Cancel

Para trabajar en una silla de ruedas conectada, seleccione
Connection context (Contexto de conexion). Si no estd
conectado a un sistema LiNX, aparece la pantalla Connect to
device (Conectar a dispositivo). En caso contrario, aparece la
ultima pantalla con la que estaba trabajando.

En el contexto de conexion estan disponibles las siguientes
opciones:

e Save (Guardar): guarda la configuracién como un
archivo de configuracién de LiNX (.Ici)

e Save As (Guardar como): guarda la configuracién como
un archivo de configuracion de LiNX (.Ici) con un nombre
diferente

¢ Read from Chair (Leer desde la silla): lee la
configuracién del sistema LiNX conectado

e Write to Chair (Escribir a la silla): escribe la
configuracién en el sistema LiNX conectado

e Upgrade (Actualizar): va al modo de actualizacién del
firmware

e Store authorization (Almacenar autorizacién): almacena
un Certificado de nivel de acceso

1637708-D
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File context (Contexto de archivo)

Save
Save As

Write to Chair

Cancel

Para trabajar en un archivo guardado, seleccione File
context(Contexto de archivo). Si no tiene un archivo abierto,
aparece la pantalla Load from file (Cargar de archivo). En
caso contrario, aparece la Ultima pantalla en la que estaba
trabajando.

En el contexto de archivo estan disponibles las siguientes
opciones:

e Save (Guardar): guarda la configuracién como un
archivo de configuracion de LiNX (.lci)

e Save As (Guardar como): guarda la configuracién como
un archivo de configuracion de LiNX (.Ici) con un nombre
diferente

e Write to Chair (Escribir a la silla): escribe la
configuracidn en el sistema LiNX conectado

Seleccion del modo de contexto

s [

in

Haga clic en el botdén de contexto en cualquier momento
para cambiar entre Connection context (Contexto de
conexion) y File context (Contexto de archivo). El contexto
seleccionado muestra una barra de color debajo del icono
del botén de contexto.

7.1.2 Cambio del nombre del programa

iPod = 10:09 -

h

Close (COZHOSA3AO0L-00 [=
ABOCODEB® ® G O

Fig. 7-1

De forma predeterminada, el nombre del programa y el
nombre del sistema se crean a partir de la configuracion de
la silla de ruedas. El nombre del programa se puede cambiar
por un nombre mas familiar.

®| Propulsion R = Traccidn trasera

C = Traccién central

F

Traccidn delantera
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®| Mando de AOO = DLX-REM1XX/DLX-REM2XX +
usuario DLX-REMO50
estandar AO1 = DLX-REM2XX + LNX
A02 = DLX-REM2XX + ADP
AO03 = DLX-REM2XX + Pivot Plus
AO04 = DLX-REM2XX/400 + ACU200
BO1 = DLX-REM400 + 4Q-P + LNX
BO2 = DLX-REM400 + 4Q-P + ADP
BO3 = DLX-REM400 + 4Q-P + Pivot Plus
C01 = DLX-REM400 + 3Q-D + LNX
C02 = DLX-REM400 + 3Q-D + ADP
C03 = DLX-REMA400 + 3Q-D + Pivot Plus
C04 = DLX-REM400 + 4Q-D + LNX
CO5 = DLX-REM400 + 4Q-D + ADP
C06 = DLX-REM400 + 4Q-D + Pivot Plus
@] Sistema de | T = Tradicional
iluminacion L = LED
X = sin luz
@)/ Revisién

Modelo 01 = Kite
02 = TDX SP2: motores heredados
12 = TDX SP2: motores DuraWatt
03 = Bora/Spectra
04 = Fox
05 = Storm4, Storm# X-plore
06 = Storm# Max
©| Médulo de A = no se usa
sulmln'lstro B = no se usa
eléctrico
C = DLX-PM60
D = DLX-PM60LA
E = DLX-PM75
F = DLX-PM75LA
G = DLX-PM120
H = DLX-PM120LA
©)| Velocidad 03
06
08
10
12
®)| Posicidn AO = sin pistones
(rjneotcl)arizacién A1l = Inclinacién motorizada de “pivote
fijo” hasta 20°
A2 = Inclinacién motorizada (0°-30°) con
cambio del CDG
A3 = Elevador del asiento con inclinacion
motorizada (300 mm, 30°), cambio del
CDG
A4 = Inclinacidon motorizada de 12°
A5 = Elevador del asiento con inclinacién
motorizada (300 mm, 28°), cambio del
CDG
A6 = Elevador de columna de 250 mm
e inclinacion de pivote fijo de 25°
A7 = Recaro con inclinacién de pivote
fijo de 25°
A8 = Recaro con elevador de columna
de 250 mm e inclinacién de pivote fijo
de 25°
A9 = UL Maxx con inclinacién (0°-50°),
cambio del CDG
BO = UL Maxx con inclinacién y elevador
combinados (300 mm, 45°), cambio de
CDG
62

El nombre del programa de la ilustracidon corresponde a

un modelo TDX SP2 de traccién central con un mddulo
DLX-PM120LA de 8 km/h, elevador del asiento con inclinacion
motorizada y cambio del CDG, mando REM1XX o REM2XX y
luz LED. La revisiéon del nombre del programa es 00.

i El modo en que se guarda el nuevo nombre
del programa depende del modo en el que esté
trabajando.

e Sj esta trabajando en el modo Connection
context (Contexto de conexidn) y Live edit
(Edicion en directo), los cambios se registran
automaticamente en la silla de ruedas.

e Sj esta trabajando en el modo Connection
context (Contexto de conexion) y Bulk edit
(Edicidon en masa), haga clic en el botdn Write
(Escribir) para guardar los cambios.

e Sj esta trabajando en el modo File context
(Contexto de archivo), haga clic en el botén Save
(Guardar) para guardar los cambios.

Herramienta para iOS

iPod & 10:30 PE 4

Close

Fig. 7-2

1. Haga clic en Program Name (Nombre del programa) en
la barra de navegacién y aparecera un teclado.

2. Modifique el nombre del programa.

3. Haga clic en Return (Regresar).
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Herramienta para PC

Default

SUMMARY

3 Drive Functions
3 Seating Functions

3 Actuator Motions Since -

20

Lighting supported

EVENTS

System Clock Set Last week

Left Park Brake Error Last week

Right Park Brake Error Last week

hours charging / day
Gyro orientation error Last week

-.’ System Summary
System Available Last week -

Fig. 7-3

1. En la pantalla Home (Inicio), haga clic en el cuadro de
texto Program Name (Nombre del programa).
2. Modifique el nombre del programa.

7.2 Pantalla Home (Inicio)

iPod = 1:13 3
[}
= [0

Close  RO3F10A1A00L-00 =

£ Chair Configs

&, Restore to Default Config

RO3F10A1A00L-00
Program Name

RO3FO6A3A00L-00
System Name

No active errors >
0 hours since last event

Q} Live Diagnostics

System Summary

DRIVE FUNCTIONS

La pantalla Home (Inicio) es la primera pantalla que aparece
después de conectar a una silla de ruedas o abrir un
archivo de configuracion. Desde la pantalla Home (Inicio)
puede acceder a las siguientes pantallas de programacién e
informacién:

e Chair configurations (Configuraciones de la silla)

e Active errors/Chair Log (Errores activos/Registro de la
silla)

e Live diagnostics (Diagndsticos en directo), solo en el
modo de Contexto de conexién

e System Summary (Resumen del sistema)

e Drive functions (Funciones de conduccidn)

e Seating functions (Funciones del asiento)

e User preferences (Preferencias del usuario)

e Chair setup (Configuracién de la silla)

1637708-D
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7.3 Acciones del Contexto de conexion

Las siguientes tareas son solo pertinentes para el modo
Connection context (Contexto de conexion). Para las tareas
relacionadas con el modo File context (Contexto de archivo),
consulte 7.4 Acciones del Contexto de archivo, pdgina 67.

7.3.1 Pantalla Connect to device (Conectar a dispositivo)

La pantalla Connect to device (Conectar a dispositivo)
aparece en Connection context (Contexto de conexidn) antes
de conectar a un sistema LiNX. Desde esta pantalla puede
buscar y conectar a una LiNX Access Key (LAK).

Conexion de la herramienta LiINX Access iOS con una silla
de ruedas

1. Encienda el sistema de silla de ruedas LiNX.

2. Inserte LiNX Access Key en el médulo de mando.

3.  Abra la herramienta LiINX Access iOS.

4. Seleccione el modo Connection context (Contexto de

conexion).
5. iPod = 10:30 P @4
I
= 0
Connect to Device
Search for LAKs

Select An Accessory

LAK-C13122584
LAK-C14134853

Martin_DCL

Cancel

Haga clic en Search for LAKs (Buscar LAKs) y seleccione
una en el cuadro de didlogo Select an Accessory
(Seleccionar un accesorio).

6. Aparece una pantalla Warning (Advertencia). Lea la
advertencia y haga clic en el botdn | Agree (Acepto).

Desconexion

1. !

Haga clic en el botdn Close (Cerrar).
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7.3.2 Lectura de un programa desde la silla de ruedas 1. Conéctese a la silla de ruedas.
1 , 2. Abra el menu de la aplicacién.
’ - 3.

Close @

Haga clic en el botén Application menu (Menu de la

aplicacién).
2' Chair
Save Save
e Save As
Read from Chair
Write to Chair
Write to Chair
Cancel
Upgrade
Fig. 7-4
Store Authorisation Pulse en la entrada Convert Configuration (Convertir
configuraciéon) y siga los mensajes que aparecen en
Cancel pantalla.
Seleccione Read from Chair (Leer desde la silla). 7.3.5 Modificacién de un programa
7.3.3 Restauracion de las configuraciones predeterminadas Para modificar un programa, seleccione primero un
de la silla de ruedas pardmetro en una de las secciones de pardmetros que

aparecen en la pantalla Home (Inicio):
La configuracion de fabrica del mddulo de suministro
eléctrico es una de las configuraciones de la silla de ruedas.
Si pide un mddulo de suministro eléctrico como recambio,
dispondra de hasta ocho configuraciones distintas para la
silla de ruedas. Seleccione la que mejor se ajuste a sus

e Drive functions (Funciones de conduccion)
e Seating functions (Funciones del asiento)

e User preferences (Preferencias del usuario)
e Chair setup (Configuracion de la silla)

necesidades. Los parametros se pueden modificar utilizando nimeros o
1. Haga clic en Chair Configs (Configuraciones de silla) en graficos (consulte 10 Modificacion de la configuracion de la
la parte superior de la pantalla Home (Inicio). Aparecera silla de ruedas con la herramienta para PC, pdgina 94).

la pantalla Chair config (Configuracién de silla).
2. Haga clic en el nombre de una configuracién de silla de
ruedas. Aparecera una pantalla Warning (Advertencia).

Los parametros pueden modificarse en el modo de edicién
en directo o en el modo de ediciéon en masa.

3. Haga clic en Yes (Si) para continuar con la seleccion. Modo de edicién en directo
4. Haga clic en Back (Atras) para volver a la pantalla Home L . .
(Inicio) i En el modo de edicién en directo, las modificaciones
que se realizan en los pardmetros tienen efecto
i Cuando seleccione una nueva configuracion de silla inmediato, por lo que el funcionamiento de la silla
de ruedas, el sistema se reiniciara automaticamente de ruedas cambia al instante.

antes de activar dicha configuracion.

No existe ninguna funcién para deshacer un cambio
en el modo de edicién en directo, por lo que conviene
guardar una copia del programa existente para que
Si utiliza archivos de configuracién antiguos en la silla de pueda restaurar la configuracion si lo necesita.
ruedas, es posible que falten algunas caracteristicas que se

incorporaron en versiones posteriores del firmware, como

[—Jo

7.3.4 Conversion de archivos de configuraciéon

Control de interruptor. En la mayoria de los casos, al Forward

convertir estos archivos de configuracion, se puede actualizar

la configuracion del usuario a la dltima version y habilitar Max Forward o
todas las caracteristicas. peed 30%

S En el caso de que el archivo de configuracién de la .

i s, . Min Forward
revision actual no sea compatible, la entrada del ° q 10%
menu aparecera atenuada. Spee

£z

. Forward Ac- 100%

celeratinn
Fig. 7-5

-

Algunos parametros pueden actualizarse en el modo de
edicion en directo. Estos pardmetros se identifican porque
tienen un icono circular delante del nombre.
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El modo de edicidn en directo permite escribir ciertos 1. Haga clic en el botdn Application menu (Menu de la
parametros en el moédulo de suministro eléctrico de aplicacion).
inmediato. Esto resulta Util para acelerar el proceso de 2. Seleccione Write to Chair (Escribir a la silla).

configuracion o para probar varias aplicaciones y escenarios. i L . .
Después de escribir en la silla de ruedas, la herramienta

Modo de edicion en masa LiNX Access reinicia el sistema y se vuelve a conectar
automdticamente al sistema.

s cuadro de didlogo Application menu (Menu de
Forward i El cuadro de didlogo Applicati (Mend d
la aplicacion) de esta ilustracion muestra todas las
Max Forward Speed 70% opciones disponibles, cuando estd en Connection
context (Contexto de conexion). En File context
‘
Only accessible in Bulk Mode @ (Contexto de archivo) la seleccién es mas limitada.
Low Default High 7.3.7 Almacenamiento de programas
35% 100% 100%

Uso de Save (Guardar)

Sets the maximum forward speed of the
wheelchair.

Fig. 7-6

Chair

Algunos parametros solo se pueden editar en el modo de
edicion en masa. Estos parametros se identifican porque

tienen un fondo de colores. Para editar estos parametros, es

Save As
necesario desbloquear primero el modo de edicién en masa.
L., , Read from Chair
En el modo de edicidn en masa, los parametros no se
escriben en el médulo de suministro eléctrico de inmediato. Write to Chair

Se escriben en el mdédulo de suministro eléctrico cuando se
selecciona Write to Chair (Escribir en silla); consulte 7.3.6 Upgrade
Escritura de un programa en la silla de ruedas, pdgina 65.

. L. . Store Authorisation
De forma predeterminada, el modo de edicién en directo se

activa cada vez que se enciende o se reinicia el sistema.

La aplicacion permanece en el modo de edicion en directo cance!

hasta que se desbloquea el modo de edicién en masa. Es

en ese momento cuando la aplicacién cambia al modo de 1. Haga clic en el boton Application menu (Menu de la
edicion en masa y se desactiva el modo de edicion en aplicacion).

directo. La aplicacion permanece en el modo de edicién en 2. Seleccione Save (Guardar).

masa hasta que se reinicia el sistema. 3.

7.3.6 Escritura de un programa en la silla de ruedas

i Esta funcidn solo estd disponible si estd conectada Save As
o PI fil
una silla de ruedas. ease enter file name

RO3F10A1A00L-00|

Cancel

Chair

Al usar el Connection context mode (modo de Contexto

S de conexién), se abre un menu Save As (Guardar como)
automaticamente. Escriba un nombre de archivo o, si
Save As ya existe uno, el programa afiadira “—1” al nombre de
programa actual.
Read from Chair 4. Después de guardar el programa, la herramienta LiNX

Access muestra un mensaje con el nombre del archivo e
S indica que se guardd correctamente.
5. Haga clic en Dismiss (Descartar) para eliminar el mensaje

Upgrade .
y continuar.

Store Authorisation

Cancel
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Todos los archivos se guardan con una extension .lci.
Si se ha definido el Nombre de programa, el archivo
se guardara con el Nombre de programa. Si no se ha
definido, el archivo se guardara con una marca de
fecha/hora con el siguiente formato:

AAAAMMDD-HHMMSS.Ici (AAAA es el afio, MM es
el mes, DD es el dia, HH es la hora, MM son los
minutos, SS son los segundos). Cuando se guarde
posteriormente se conservara el ultimo nombre de
archivo guardado y se sobrescribiran los archivos
guardados previamente. Para guardar un archivo
sin sobrescribir un archivo existente, use Save As
(Guardar como), consulte .

El cuadro de didlogo Application menu (Menu de
la aplicacidn) de esta ilustracion muestra todas las
opciones disponibles, cuando esta en Connection
context (Contexto de conexion). En File context

(Contexto de archivo) la seleccién es mas limitada.

Uso de Save As(Guardar como)
Para guardar un programa como un archivo con un nombre

diferente.
Chair

Save
Read from Chair
Write to Chair

Upgrade
Store Authorisation

[ Cancel

1. Haga clic en el boton Application menu (Menu de la
aplicacién).

2. Seleccione Save As (Guardar como). Después de guardar
el programa, la herramienta LiNX Access muestra un
mensaje con el nombre del archivo e indica que se
guardd correctamente.

3. Haga clic en Dismiss (Descartar) para eliminar el mensaje
y continuar.

i Todos los archivos se guardan con una extension
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ci. Si el archivo no se ha guardado antes, y si se
ha definido el nombre de programa, el archivo se
guardara con el nombre de programa. Si el archivo
se ha guardado antes con el nombre de programa, el
archivo se guardara con un valor numérico afiadido
al nombre de programa. Si se ha definido el nombre
de programa, el archivo se guardara con el nombre
de programa. Si no se ha definido, el archivo se
guardard con una marca de fecha/hora con el
siguiente formato: AAAAMMDD-HHMMSS.Ici (AAAA
es el afo, MM es el mes, DD es el dia, HH es la hora,
MM son los minutos, SS son los segundos).

El cuadro de didlogo Application menu (Menu de
la aplicacion) de esta ilustracion muestra todas las
opciones disponibles, cuando esta en Connection
context (Contexto de conexion). En File context

(Contexto de archivo) la seleccion es mas limitada.

[—o

7.3.8 Actualizacion del firmware

Chair
Save
Save As
Read from Chair

Write to Chair

Upgrade

Store Authorisation

]

1. Haga clic en el botén Application menu (Menu de la
aplicacién).

2. Haga clic en Upgrade (Actualizar). La pantalla muestra
Entering Firmware Upgrade Mode - please wait...
(Entrando en el modo de actualizacion del firmware —
espere, por favor...).

Si los mddulos conectados estan actualizados, la
pantalla muestra FIRMWARE UP TO DATE (FIRMWARE
ACTUALIZADO) con una lista de mdodulos conectados y
sus versiones respectivas. Si uno o varios de los médulos
se deben actualizar, se muestran bajo NEW FIRMWARE
AVAILABLE (NUEVO FIRMWARE DISPONIBLE).

3. 16:43 B -4
Upgrade  Upgrade All
Si no hay médulos que requieran actualizacion, haga clic
en el boton Done (Listo) para finalizar.
4. iPod = 16:43 p 4

Done Upgrade

Upgrade All

Si uno o varios de los mddulos se deben actualizar, haga
clic en un Unico mddulo para actualizarlo o haga clic en
el botén Upgrade All (Actualizar todo).

Durante la actualizacion de un mddulo, se muestra una
barra de progreso. Una vez completada la actualizacidn,
su estado se muestra (correcto o incorrecto) al lado del
nombre del médulo.

5. Haga clic en el botén Done (Listo) para finalizar.

7.3.9 Almacenamiento del certificado LAK

El Access Level Certificate (Certificado de nivel de acceso)
determina cémo ver y editar programas sin conexion
(archivos .Ici) en el modo File context (Contexto de archivo).
El Access Level Certificate (Certificado de nivel de acceso)
se toma de una LiNX Access Key conectada y proporciona
los niveles a los archivos almacenados.
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Para editar sus archivos con un nivel de acceso de
distribuidor, debera almacenar un Access Level Certificate
(Certificado de nivel de acceso) de una LiNX Access Key con
nivel de distribuidor.

Si no almacena su Access Level Certificate (Certificado de
nivel de acceso) de su LiNX Access Key, tendra acceso de
solo lectura a sus archivos almacenados y no podra editarlos.

Almacenamiento del certificado

Chair

Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair

Upgrade

< Store Authorisation S

Cancel

1. Conecte al sistema LiNX.

2. Haga clic en el boton Application menu (Menu de la
aplicacion).

3. Seleccione la opcion Store Authorisation (Almacenar
autorizacion). Aparece un mensaje que indica cuantas
autorizaciones le quedan y le pregunta si desea continuar.
Las LiNX Access Keys solo permiten tres operaciones
Store Authorisation (Almacenar autorizacién).

4. Haga clic en Store option (Almacenar opcidn) para
continuar o Don’t store (No almacenar) para cancelar
la accidn.

i Si la herramienta LINX Access iOS se elimina de su
dispositivo iOS, se pierde el Access Level Certificate
(Certificado de nivel de acceso).

7.4 Acciones del Contexto de archivo

= [

Las siguientes tareas son solo pertinentes cuando estd en el
modo File context (Contexto de archivo). Para las tareas
relacionadas con el modo Connection context (Contexto de
conexion), consulte 7.3 Acciones del Contexto de conexion,
pdgina 63.
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7.4.1 Pantalla Load from file (Cargar de archivo)

iPod = 10:30 P E 4
[
Loadmn File Edit
iPod & 10:30 PE 4
D
Loadmn File Edit

Indoor - home-1.Ici
15/03/2016, 10:10

Indoor - home-2.lci
15/03/2016, 10:10

Indoor - home.Ici
15/03/2016, 10:09

Indoor.lci
15/03/2016, 10:22

ads.lci
15/03/2016, 10:07

La pantalla Load from file (Cargar de archivo) se muestra
cuando esta en el modo File context (Contexto de archivo)
antes de abrir un archivo. Si existen archivos de configuracion
de LiNX (.Ici) en su dispositivo, también se mostraran. Desde
esta pantalla puede:

e Ver los archivos de configuracién disponibles

Abrir un archivo de configuracién para editarlo

Enviar un archivo de configuracién por correo electrénico
Eliminar un archivo de configuracion

7.4.2 Apertura de archivos

iPod = 10:30 P E 4

Load From File Edit

Indoor - home-1.lci
15/03/2016, 10:10

Indoor - home-2.lci
15/03/2016, 10:10

Indoor - home.lci
15/03/2016, 10:09

Indoor.lci
15/03/2016, 10:22

ads.lci
15/03/2016, 10:07

1. Seleccione la pantalla File connection (Conexion de
archivo).

2. Elija un archivo de la lista que aparece en la pantalla
Load From File (Cargar de archivo).

Para obtener informacion sobre cdmo guardar archivos

y escribir en una silla de ruedas, consulte 9.5.4
Almacenamiento de un programa como un archivo, pdgina
90 vy 7.3.6 Escritura de un programa en la silla de ruedas,
pdgina 65.
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7.4.3 Eliminacion de archivos

g

iPod & 16:18 -
Load From File Done

0 Alex unit.lci
18/04/2016, 16:16

Bob's chair.lci
18/04/2016, 15:15

Mary's chair.lci
18/04/2016, 15:14

i

Seleccione Edit (Editar) en la pantalla Load from File
(Cargar de archivo).

Seleccione uno o varios archivos en la lista de archivos.
Haga clic en el icono del cubo de basura de la parte
inferior de la pantalla.

Haga clic en Done (Listo) para finalizar.

7.4.4 Envio de archivos por correo electronico

1.

2.
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iPod = 10:30 RE 4

Seleccione Edit (Editar) en la pantalla Load From File
(Cargar de archivo).
Seleccione uno o varios archivos de la lista de archivos.

e ®

Load From File

iPod

D)
-
o
-
©
>

Load From File Done

o Alex unit.lci
18/04/2016, 16:16

Bob's chair.lci
18/04/2016, 15:15

Mary's chair.lci
18/04/2016, 15:14

D

Haga clic en el botén E-mail (Correo electronico).

@ AirDrop. Tap to turn on Wi-Fi and
Bluetooth to share with AirDrop.

SN

dynamic’ @

Mail Add to Notes Import with
LiNX Access

aD

Add To
iCloud Drive

Cancel

Se abre i0S Share Sheet. Seleccione la opcidn que desee.
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5. iPod & 16:19 -

Cancel New Message

Alex unit.lci

Sent from my iPod

Si elige su cliente de correo, los archivos de programa
seleccionados se afladen como adjuntos al correo
electrénico. Redacte el mensaje de correo y haga clic
en Send (Enviar).

6. Haga clic en Done (Listo) para finalizar.
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8 Moadificacidon de la configuracion de la
silla de ruedas con la herramienta para iOS

8.1 Acciones de perfiles y funciones

En el modo de edicién en masa:

e se pueden afiadir y eliminar perfiles,
e se pueden anadir, eliminar, duplicar y mover funciones.

i Un sistema siempre incluye un perfil REM2xx Drive
Function y un perfil REM2xx Seating Function. Estos
perfiles no se pueden mover ni eliminar.

Informacion general de la pantalla

1. iPod = 11:20 3
[}
= O
Close PACE 4 =

System Summary

@+« Drive REM216
£ REM216 Drive
@« Seating REM216
B, REM216 Seating
@« Drive REM400
I £ REMA400 Slow
@ &4 Read U write

Toque en Edit (Editar) en la barra de titulo de funciones.

Cancel Functions Done

@®:¢ REM400 SlowRE...)
£ REM400 Fast(RE...)

£ REM400 Medium@)

e
e
@ ®Add Function

@ ©Add Profile

@« Connectivity
() @ Mouse Mover(RE...)
PC Delete

@ Add Function
@ Add Profile

@« Seating REM400
Seleccione la accién de perfil o de funcién que desee.

@ Eliminar funcién o perfil
Afadir funcién
© Adadir perfil

3. Toque en Done (Finalizado) para volver a la pantalla
Home (Inicio).

70

Aiadir perfil

1. Toque en el icono ©.

iPod 13:26 3 -
Cancel Title
Name

Please select User Input
REM 2xx
REM 4xx
CR 4xx
TPI

IN 5xx

Escriba el nombre del perfil.
Seleccione User Input (Entrada del usuario).

2. Aifada una funcion al perfil.

3. Toque en Done (Finalizado) para volver a la pantalla
Home (Inicio).

i Si no se afade ninguna funcién al nuevo perfil,
aparecera el error User Navigation Error (Error de
navegacion del usuario).

Anadir una nueva funcién

1. Toque en el icono ®.
2.

iPod & 11:21 3wy

Cancel New Function

Parent profile Drive REM4xx

Please select function type
£ Drive @)
[i Seating (®)
k\\ Mouse Mover  (F)
N Utility @)

.6\ Switch Control (H)

Please select User Input

Fig. 8-1

Escriba el nombre de la funcién.

3. Seleccione function type (tipo de funcion).
Toque en el icono ©® para afiadir una funcién de
conducciodn.
Toque en el icono ® para afiadir una funcién del asiento.
Toque en el icono ® para afiadir una funcién del
impulsor del raton.
Toque en el icono ® para afiadir una funcién de utilidad.
Toque en el icono & para afiadir una funcién de control
de interruptor.
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4. Duplicar funcién
iPod = 11:21 3 -
Cancel New Function 1. Toque en la funcidn que desee duplicar.
£ % Unve 2.

“2 Seating

Cancel Functions

@ Mouse Mover
N utility @ Add Function

&) swiitch Control @ Add Profile

Please select User Input @« Connectivity
N Mouse Mover
Follow Profile Q 1
N pC
REM 4xx (—
Duplicate
CR 4xx

@ Add Function

TPI
IN 5xx @ Add Profile
Fig. 8-2 @ Seating REM400
Seleccione User Input (Entrada del usuario). © L. REM400TIt (REMaxx)
Toque en Done (Finalizado). Fig. 8-4

5. Toque en Done (Finalizado) para volver a la pantalla

Home (Inicio). Toque en Duplicate (Duplicar).

La funcidn duplicada aparece directamente bajo la
Para obtener mas informacién sobre la modificacién de los funcion original.

parametros,, de conduccion, coplsulte ,8..3 Modificacion grdfica Mover funcién
de los pardmetros de conduccion, pdgina 73.
Las funciones se pueden reorganizar arrastrandolas y

Para obtener mas informacion sobre la modificacidon de los . ; .
soltandolas dentro de un perfil o entre perfiles.

parametros del asiento, consulte 8.7 Modificacion de los

pardmetros del asiento, pdgina 75. 1.

Para obtener mas informacion sobre la configuracién de un Ceneel RGeS Rl
impulsor de ratén o de un control de interruptor, consulte el

manual del usuario del mando. ©  Add Profile

Drive REM400 (REM axx4
£ REMA400 Slow[RE-..)

Aiadir una nueva funcion desde una plantilla

a
(]
1. Toque en el icono ®.
q_ . ., © ¢ REMA400 Fast(RE..)
2. Escriba el nombre de la funcion.
3 @ ™ REM400 MediumR)
iPod = 11:06 3 @4
@ Add Function
Cancel New Function
@ Add Profile
Parent profile Drive REM216 @ Connectivity
Name G @ Mouse Mover(RE...)
]

N rc

Please select template

Fig. 85
Toque y mantenga pulsada la funcidén que desee mover.
La funcidén se desplaza ligeramente hacia arriba y hacia
Fig. 8-3 la derecha. 5 N .
2. Arrastre la funcidn a la posicién que desee en el mismo

Toque en From template (Desde plantilla). perfil o en otro

Seleccione la plantilla que desee.
Toque en Done (Finalizado). Eliminar funcién o perfil

ﬁ Los perfiles no pueden eliminarse hasta que se
eliminen sus funciones.

1637708-D 71



Invacare® LiNX

1. Seleccione la funcidn o el perfil que desea eliminar.

2. Toque en el icono
3.

®.

Cancel Functions Done
@ ¢ REM400 SlowRE..)

@ " REM400 Fast(RE..)

@ ™ REM400 Mediumf)

@ Add Function

@ Add Profile

@« Connectivity
() @ Mouse Mover(RE...)

PC
@ Add Function

@ Add Profile

@« Seating REM400

Confirme la accion
que aparece junto

Fig. 8-6
tocando en el boton Delete (Eliminar)
a la funcién o el perfil.

Eliminacién o duplicacion de funcion (acceso rapido)

1. Seleccione la funcién que desee eliminar o duplicar en
la pantalla Home (Inicio).

2.

iPod =

Close

12:54 3 =
= U

PACE 4

REM400 Fast

Connectivity

E
REM400 Medium

Mouse Mover

Pc

Seating REM400

REM400 Tilt
REM400 Recline
REM400 LH Leg
REM400 RH Leg

S —_——

Fig. 8-7

Toque en la funcién y tire de ella hacia la izquierda.
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iPod = 1:23
A
0

Close PACE 4

L1}

I

& REM400 Fast

% REM400 Medium

@ Connectivity

it

@ Mouse Mover
Duplicate  Delete

Seating REM400

REM400 Tilt

REM400 Recline

REM400 LH Leg

[ 9} AL\
< Read o rite

Fig. 8-8

NN il i 4

Delete
Are you sure you want to proceed with
the deletion?

Cancel Delete

Fig. 8-9

Toque en Duplicate (Duplicar) o Delete (Eliminar).

Confirme si desea eliminar la funcién. De lo contrario,
haga clic en Cancel (Cancelar).
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8.2 Modificacion de los nombres de funciones
y perfiles

Nombres de funciones

iPod = 14:35 3 ) iPod % 14:38 3 =
]
= D
¢ Back Drive 1 = < Back Tilt B
General

arward/Reverse v
Stability
eating Function

General

Enable Seating Function

Yes 0

Drive Function

Drive 1
ame

Invert Seating Function No
Forward Axis
M Forward 40% [ — [ 4+ ]| Motion Tt % v
Speed ° )
Min Forward Operation Proportional v

Speed 10% =

Speed 100% [ — | + |

1. Abra la funcién de conduccién o asiento. Toque en un
campo con nombre de funcidn.

2. iPod = 12:31 by )
J
< Back Drive 1 =
i Stability
General

Drive Function
Drive 1
Name

Only accessible in Bulk Mode @l

]
Name for the current Drive User Function. e.g.
Indoor Slow

Forward
. Max Forward o
Speed 40% =
Min Forward o [ ]
° Qneed 10% - +

Desbloquee el Bulk Mode (Modo en masa) antes de
modificar el nombre.
3. Escriba el nuevo nombre.

4. iPod = 12:31 by -
!
0
Drive 1 =
Stability

Toque en Back (Atras).
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Nombres del perfiles

1. iPod = 08:26 3 m4
A L
(1]

{ PACE 4 Profile =

General

Profile Name
Enable Profile Yes O
Profile User Input ~ REM 4xx series Vv

Enable Function Wrap No

Enable Menu Scan No

© ‘;—.’ Read
Abra el perfil. Toque en un campo con nombre de

funcion.

Escriba el nuevo nombre.
3. Toque en Back (Atras).

Al
o Write

N

8.3 Madificacion grafica de los parametros de
conduccién

Una serie de pardmetros de conduccidn solo se pueden
editar graficamente mediante iOS Access Tool. El grafico

de velocidad se muestra en la parte superior de la lista de
parametros. A todos los demas graficos se accede desde
esta pantalla, tal como se explica en las siguientes secciones.

Edicion de los ajustes de velocidad

iPod = 10:30 PE 4
o
I

{ Back  Drive Function 1

Max Forward SpA 100%

N
{ )]
S

Stability

Y C

Forward
Max For-

 ward 100% | — )

Speed

El grafico de velocidad permite ajustar:

¢ Velocidad maxima hacia delante ®
e Velocidad de giro maxima
¢ Velocidad maxima hacia atras ©

1. Toque y arrastre los circulos de colores hacia dentro o

hacia fuera para aumentar o disminuir los valores del
pardmetro.

o

i El valor exacto de cada parametro se muestra en la
parte superior de la pantalla al ajustar el parametro
y también se muestra en la lista de parametros.
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[—Jo

Si se activa un médulo de giroscopio, el icono del
centro del grafico cambia de una persona en una
silla de ruedas a un giroscopio para indicar que el
parametro que se esta cambiando es especifico de
un giroscopio.

Edicién de ajustes de aceleracién/desaceleracion

e A
‘®
B
/ N\ e C
‘:\ I U \ * /@ 0®
\L J/ D
e E
‘®
F

Solo se puede acceder a los parametros de
aceleracion/desaceleracion a través de la pantalla del
grafico de velocidad. Para editar uno de los ajustes de
aceleracion/desaceleracion, mantenga presionado uno de los
circulos de colores de la pantalla del grafico de velocidad.

e Mantenga presionado el circulo Max Forward Speed
(Velocidad maxima hacia delante) para acceder a la
pantalla de Aceleracion ® / Desaceleracion ® hacia
delante.

e Mantenga presionado el circulo Max Turn Speed
(Velocidad de giro maxima) para acceder a la pantalla
de Aceleracion © / Desaceleraciéon © de giro.

e Mantenga presionado el circulo Max Forward Speed
(Velocidad maxima hacia atrds) para acceder a la
pantalla de Aceleracion ® / Desaceleraciéon ® hacia
atras.

Para cada parametro de aceleracién/desaceleracién, el valor
de aceleracion se puede modificar mediante el grafico
superior y el valor de desaceleracidn se puede modificar
mediante el grafico inferior.

1. Presione y arrastre los circulos de colores para aumentar
o disminuir los valores de los parametros. Todos los
cambios de los valores de aceleracidon/desaceleracion se
muestran en la parte superior de la pantalla.
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8.4 Moadificacion numérica de los parametros
de conduccién

Todos los parametros de conduccion se pueden editar
numéricamente.

1. Seleccione un parametro que desee editar.

2. Haga clic en el nombre del parametro para abrir sus
detalles. Se mostraran los valores maximo, minimo y
predeterminado, asi como el resumen del parametro.

3. Existen varios modos de modificar los pardmetros:

iPod = 11:59 3 -
]
o
{ Back  Drive Function1 =
Forward
A
Max For- p — .
° ward 100% | —
Speed
Low Default High
10% 100% 100%

Sets the maximum forward speed of the \/B)
wheelchair.
a. Aumente y disminuya el parametro mediante los
botones mas (+) y menos (-) ®. Haga clic en
estos botones para cambiar el valor en intervalos
especificos o haga clic y mantenga presionados los
botones para cambiar el valor con mayor rapidez.
b. Establezca el valor del parametro haciendo clic en los
botones Low (Minimo), Default (Predeterminado) o
High (Méximo) ®.

i Al editar el valor de un parametro, cambia su color
de fondo para indicar que se ha modificado su valor
anterior. Cuando se escriba el valor en el controlador
(o archivo), el color de fondo volvera a ser blanco.

i En el modo de edicion en directo, puede que resulte

dificil distinguir que cambia el fondo del pardmetro,
porque la operacién de edicion en directo puede que
se realice muy rapido.

8.5 Madificacion de los parametros de
iluminacion

Cuando instale el sistema de iluminacién, tal vez tenga que
cambiar el médulo de suministro eléctrico o restablecer su
configuracién predeterminada para ajustar la configuracion
de las luces. En algunas configuraciones, las funciones de
iluminacidén estdn desactivadas de forma predeterminada,
por lo que deben activarse manualmente.
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iPod =

08:33 P @4

d
0

{ PACE 4 Drive REM400 =
Turn Indicators
Enable Turn Indicators (A) Yes

Turn Indicator
> Auto-Cancel

Time

Position

Enable Position Lights (C)

Fig. 8-10

1. En la pantalla Home (lInicio), haga clic en Lighting
(Huminacion).

2. Modifique los parametros con arreglo a la siguiente
tabla.
Parametro Descripcion Valores

@ | Enable Turn Permite que el No/Si
Indicators (Activar | sistema utilice los
intermitentes) intermitentes

Turn Indicator Establece el tiempo | 0s .. 30s
Auto-Cancel que el intermitente
Time (Tiempo permanecera activo
de cancelacién antes de apagarse
automatica de automaticamente
intermitentes)

© | Enable Position Permite que el No/Si
Lights (Activar sistema utilice las
luces de posicién) | luces de posicidn

8.6 Madificacion de la compatibilidad del
giroscopio en las funciones de conduccion

De forma predeterminada, la compatibilidad del giroscopio

Modificacion de la configuracion de la silla de ruedas con la herramienta para i0S

iPod & 11:26 L 3 (.

£ Default =

Latched Driving
rmmeout

Performance

— 100% (= [ 1

Operation

Quadrant Operation

4Q Configuration

Forward Quadrant Op-

: Forward v
eration

Fig. 8-11

Establezca Gyro Enabled Drive Function (Funcién de
conduccion con giroscopio habilitado) en Yes (Si) para
proporcionar mayor control de la estabilidad a esta
funcién de conduccién. De lo contrario, establezca el
parametro en No para deshabilitar la compatibilidad del
giroscopio con esta funcion.

8.7 Madificacion de los parametros del asiento
Angulos de activacién

En Angle Sensor-Triggers (Sensor de angulo - accionadores),
puede modificar la configuracidon de fabrica de los
accionadores de angulo de la silla de ruedas para ajustarlo a
las necesidades especificas del usuario.
iPod & 11:23 3
J
®

< Back -

Angle Sensor - Triggers

~ Slowdown

estd habilitada en las funciones de conduccién. A
continuacion, se explica como deshabilitar la compatibilidad
del giroscopio con las funciones de conducciéon o como
ocultar el simbolo del giroscopio en la pantalla si este no
esta instalado en la silla de ruedas.

1. En la pantalla Home (Inicio), abra la funcion de
conduccion que desee.

1637708-D

Trigger 1502 — AT
Debounce

e Timer Slow- 2,0s =
down

ockout Trig- 8 3
=[5

Debounce
Timer Lock- 208 =

Maximum 5 =-
< Back Angle 78 e

Debounce

°  Timer Max 2,0s =

Back Angle

+

Control Input 1 - Port Settings
Fig. 8-12
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Parametro

Descripcion

Slowdown Trigger
(Accionador de reduccion
de velocidad)

Establece el angulo de
activacion del sensor de
angulo para reducir la
velocidad de conduccion.

Lockout Trigger (Accionador
de bloqueo)

Establece el angulo de
activacion del sensor de
angulos para bloquear la
conduccion.

Maximum Back Angle
(Angulo de respaldo
maximo)

Establece el angulo de
activacion del sensor de
angulos para detener el

movimiento del respaldo.

como un interruptor o como un modulo de suministro
eléctrico proporcional. Existen cuatro modos de tipo
interruptor y un modo de tipo proporcional.

1. En la pantalla Home (Inicio), abra la funcién del asiento

que desee.
a.
iPod = 09:31 3 @4
!
IO
{ PACE 4 =
General
E nEut Mode> Four Quadrant v
Forward/Reverse
Left/Right

Four Quadrant

1. En la pantalla Home (Inicio), haga clic en Chair Setup
(Configuracién de la silla).
2. Haga clic en Modules (Mdédulos) y seleccione el tipo de

Default
Forward/Reverse

modulo del piston; por ejemplo, ACT400-1.

3. Ajuste los parametros a las necesidades del usuario.
Movimiento del asiento
iPod & 14:19 3

Tilt =
Recline ~"=m
Elevate “:“
Left Leg Lo
Right Leg e
Both Legs L\~
Fig. 8-13
1. En la pantalla Home (Inicio), haga clic en Chair Setup
(Configuracion de la silla).
2. Haga clic en Motion (Movimiento).
3. Seleccione el movimiento del asiento que desea cambiar.

< Back

Cambio de nombre del movimiento

1.
iPod = 12:57 b4 )
-
¢ Back Tilt =
Identification
Motion Icon Tilt ‘-“ v
Behaviour
Fig. 8-14
Toque en el campo Motion Name (Nombre del
movimiento).
2. Desbloquee el Bulk Mode (Modo en masa) antes de

modificar el nombre.

3. Toque en Back (Atras).

Funcion del asiento

Configuration of the joystick for this seating
function, e.g. proportional.

Seating Function

REMA400 Tilt
Name
Enable Seating Function  Yes O
[ 91} e TRYYE
@ < Read < Write

Fig. 8-15

Input Mode (Modo de entrada): configuracién de la
entrada del usuario para esta funcion del asiento.

e Forward/Reverse (Hacia delante/hacia atras):
movimiento del joystick hacia delante o hacia
atras para controlar el movimiento.

e Left/Right (Izquierda/derecha): movimiento del
joystick hacia la derecha o hacia la izquierda para
controlar el movimiento.

e Four Quadrant (Cuatro cuadrantes): uso de los
cuatro cuadrantes del joystick para controlar los
movimientos.

iPod = 09:31 3 == 4

{ PACE 4 =

Forward Quadrant Parameter:
.

Motion Tilt = v

'\

Operating Mode Proportional v

Reverse Quadrant Parameters
\

Tt W v

Speed

'\

Motion

Proportional v

Left Quadrant Parameters

[ 9]
@ < Read

Si el pardmetro Four Quadrant (Cuatro cuadrantes)
esta seleccionado, todos los parametros de los
cuadrantes se pueden editar individualmente.

b.

Operating Mode

Speed

'\

Al
oo Write

Este parametro determina el modo en que el joystick ejecuta
un movimiento. El joystick puede controlar el movimiento
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iPod = 09:32 3} @4
J
1] | -
A
{ PACE 4 =
General
Forward Quadrant Parameters
. o .
Motion Tilt = Vv
No Motion
- .\
Tilt =

" “\
Recline  s=y
Elevate =

Left Leg

C
RightLeg S
Both Legs “=‘~

Q

LNX S

Fig. 8-16

Motion (Movimiento): si el joystick se usa para
controlar un movimiento, seleccione el movimiento
correspondiente en la lista de movimientos
disponibles.

Si el joystick no se usa para controlar ningun
movimiento, seleccione No Motion (Sin movimiento)
en la lista.

c. Operating Mode (Modo de funcionamiento):

Tipo interruptor Tipo proporcional

® ®

Conmutado

Bloqueado

Proporcional
Alterno

Alterno/bloqueado

Elija uno de los modos del tipo interruptor para
manejar el movimiento a una velocidad fija. El
movimiento se activa cuando el joystick se desplaza
mas alla del parametro Joystick Switch Threshold
(Umbral de activacién del joystick) hacia el
cuadrante @ delantero o el cuadrante © trasero.
Consulte en 8.9 Joystick Switch Threshold (Limite del
Conmutador del Joystick), pdgina 78 cdmo modificar
el parametro Joystick Switch Threshold (Umbral de
activacién del joystick).

Elija el modo de tipo proporcional para manejar el
movimiento a una velocidad que sea proporcional

a la posicién del joystick. El movimiento se activa
cuando el joystick se desplaza fuera de la posicion
neutral hacia el cuadrante ® delantero o el cuadrante
© trasero.

Si el joystick no se usa para controlar este movimiento,
defina este parametro como Not Used (No utilizado).
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Funcionamiento

Propdsito

Conmutado

Activa el movimiento
en la direccion de
avance/retroceso
durante el tiempo en
que el joystick se mueve
hacia delante/atras y
su posicién supera el
pardmetro Joystick
Switch Threshold
(Umbral de activaciéon
del joystick). El
movimiento se desactiva
cuando se alcanza el
final del recorrido o
cuando la posicién

del joystick no supera
el valor establecido

en Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activacion del joystick).

Bloqueado

Activa y bloquea

el movimiento en

la direccién de
avance/retroceso
cuando el

joystick se mueve
momentaneamente
hacia delante/atras a lo
largo del Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activacion del joystick).
El movimiento se
desactiva cuando se
alcanza el final del
recorrido o cuando el
joystick se desplaza

de nuevo a lo largo
del Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activacion del joystick).

Alterno

Activa el movimiento en
una direccion (avance
o retroceso) durante

el tiempo en que la
posicion del joystick
supera el Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activacion del joystick).
El movimiento se
desactiva cuando se
alcanza el final del
recorrido o cuando la
posicion del joystick

no supera el valor

de Joystick Switch
Threshold (Umbral

de activacion del
joystick). La direccién
del movimiento va
alternando hacia delante
y hacia atrds con cada
nueva activacion.
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Funcionamiento Propdsito

Activa y bloquea el
movimiento en una
direccién (avance o
retroceso) cuando el
joystick se desplaza
momentaneamente a lo
largo del Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activaciéon del joystick).
El movimiento se
desactiva cuando se
alcanza el final del
recorrido o cuando el
joystick se desplaza

de nuevo a lo largo
del Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activacién del joystick).

Alterno/bloqueado

Al desplazar el joystick
hacia delante/atras, se
activa el movimiento
en la direcciéon de
avance/retroceso
durante el tiempo

en que se mueve el
joystick. EI movimiento
se desactiva cuando
se alcanza el final del
recorrido o cuando

el joystick regresa a
su posicion neutral.

La velocidad de este
movimiento se controla
mediante el joystick, en
funcién del grado de
desplazamiento respecto
a su posiciéon neutral,
y puede adaptarse
mediante el parametro
Speed (Velocidad).

Proporcional

No se usa No esta operativo.

d. Speed (Velocidad): en el funcionamiento de
tipo interruptor (Conmutado, Bloqueado, Alterno,
Alterno/bloqueado), este parametro aplica la
velocidad del movimiento cuando el joystick traspasa
el parametro Joystick Switch Threshold (Umbral de
activacion del joystick).
En el funcionamiento de tipo proporcional, este
parametro establece la velocidad maxima del
movimiento cuando el joystick se desplaza el 100 %
de su recorrido. En el resto de posiciones de
desplazamiento del joystick, la velocidad aplicada se
reducird proporcionalmente.

8.8 Madificacion de los parametros del asistente

Actualmente, los perfiles permiten que sea un asistente
quien controle las funciones de conduccién y del asiento de
la silla de ruedas. En la actualidad, hay dos entradas de
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usuario disponibles: la unidad de control para el asistente
(DLX-ACU200) y el control dual intuitivo (Invacare IDC).

Unidad de control para el asistente (DLX-ACU200)

Esta entrada permite programar las funciones de conduccién
y del asiento. Los parametros de las funciones son idénticos
a los mandos principales. Consulte 8.3 Modificacion grdfica

de los pardmetros de conduccion, pdgina 73, 8.4 Modificacion
numeérica de los pardmetros de conduccion, pdgina 74y 8.7

Modificacion de los pardmetros del asiento, pdgina 75.

Control dual intuitivo (Invacare IDC)

Esta entrada permite programar como maximo una sola
funcion de conduccidn.

Anadir una nueva funcion del asistente

i Esta herramienta permite afiadir todo tipo de
funciones al perfil del asistente. En caso de que
haya una funcién que no sea valida, como Control
de interruptor, aparecera un error con instrucciones
para solucionarlo.

1. Abra Functions (Funciones).

2. Seleccione el perfil Attendant (Asistente) en la lista. De
lo contrario, ninguna de las dos entradas de usuario
estara disponible.

3. Afiada una nueva funcién. Consulte 8.1 Acciones de
perfiles y funciones, pdgina 70.

4. Modifique otros parametros.

8.9 Joystick Switch Threshold (Limite del
Conmutador del Joystick)

Define el porcentaje de movimiento del joystick necesario
para activar una salida cuando el joystick se maneja como
un dispositivo de entrada encendido.

Cuando el joystick se usa como un dispositivo de entrada
encendido, este parametro especifica la distancia que se
debe mover el joystick para que cambie su estado (de
OFF ® a ON ®) y active una salida. El valor del Joystick
Switch Threshold (Limite del conmutador del joystick) es un
porcentaje del recorrido total del joystick y se debe definir
segln las necesidades del usuario. Por ejemplo:

“~_

para los usuarios que tengan dificultad para mover el
joystick, defina Joystick Switch Threshold (Limite del
conmutador del joystick) a un valor bajo, por ejemplo el
40 % o menos,
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para los usuarios que no tengan un buen control motriz
o que les tiemblen las manos, defina Joystick Switch
Threshold (Limite del conmutador del joystick) a un
valor alto, por ejemplo el 80 %, para evitar que se
active accidentalmente.

1. En la pantalla Home (Inicio), haga clic en Chair Setup
(Configuracion de la silla).
2. Haga clic en Modules (Mddulos).

3. Haga clic en Remote (Mando).
4. iPod = 10:37 3}
a8
< Back Remote

Joystick

Neutral Window 10%

J’_

Joystick Throw 90% —

Joystick Switch
Threshold

g

40%

+

Tremor dampening 35%
Defina el porcentaje que desea.
Tremor dampening (Amortiguacion del temblor)

Use este parametro para reducir el efecto del temblor de
manos sobre el joystick. Los valores bajos son adecuados
para usuarios con temblores de baja frecuencia (lentos). Los
valores altos son adecuados para usuarios con temblores de
alta frecuencia (rdpidos). Si define el valor del parametro al
0 % no se produce atenuacién del temblor.

8.10 Ajuste del funcionamiento de los
cuadrantes

Este parametro ajusta la entrada del usuario de la funcion
conduccion para que funcione en modo de 3 cuadrantes
(3Q) o 4 cuadrantes (4Q). Normalmente, se elige el modo
4Q con entradas basadas en joystick o controles que ofrecen
4 cuadrantes, por ejemplo, un control de sorber y soplar. El
modo 3Q se elige para entradas de usuario que ofrecen 3
cuadrantes, por ejemplo, un control de cabeza.

1. En la pantalla Home (Inicio), abra la funcion de
conduccion que desee.
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iPod = 10:23 3 -
!

{ PACE4 REMA400 Slow =

Performance

Operation

Quadrant Operation  4Q Operation v
4Q Operation
3Q - Forward Only
3Q - Reverse Only
3Q - Manual Toggle
3Q - Automatic Toggle

Default
4Q Operation

Sets 3-quadrant operation for this Drive Function.

[ ] & Ty
@ < Read < Write

Estas son las opciones:

e 4Q Operation (Funcionamiento de 4 cuadrantes)

e 3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo hacia delante)

e 3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo hacia atras)

¢ 3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes - conmutador
manual)

e 3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador
automatico)

4Q Operation (Funcionamiento de 4 cuadrantes)

Cuando se selecciona 4Q Operation (Funcionamiento de 4
cuadrantes), a cada cuadrante se le asigna una direccidn
Unica entre hacia delante, hacia atrds, izquierda y derecha y
es el modo predeterminado. Para cambiar estas direcciones
predeterminadas, se pueden volver a asignar distintas
direcciones a los cuadrantes estableciendo los siguientes
parametros:

¢ Forward Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante hacia delante)

e Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante hacia detras)

e Left Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante izquierdo)

e Right Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante derecho)

No es necesario asignar direcciones Unicas a todos los
cuadrantes. Si es necesario, uno o mas cuadrantes pueden
compartir la misma direccidon. Por ejemplo, Forward
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia
delante) y Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante hacia detras) se pueden ajustar ambos en Forward
(Hacia delante). Para obtener mas informacion sobre el
ajuste de la direccidon de conduccidn, consulte 8.10.1 Ajuste
de las direcciones de conduccion, pdgina 80.

3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo hacia delante)

Cuando se selecciona 3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo
hacia delante), la entrada del usuario puede conducir la silla
de ruedas hacia delante, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Si es necesario, se puede reasignar una direccién distinta a
cada cuadrante. Tenga en cuenta que el parametro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia
detrds) no se aplica en el modo 3Q - Forward Only (3
cuadrantes - solo hacia delante).
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3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo hacia atras)

Cuando se selecciona 3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo
hacia atras), la entrada del usuario puede conducir la silla de
ruedas hacia atras, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Si es necesario, se puede reasignar una direccion distinta a
cada cuadrante. Tenga en cuenta que el pardmetro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia
detras) no se aplica en el modo 3Q - Reverse Only (3
cuadrantes - solo hacia atras).

3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes - conmutador manual)

Cuando se selecciona 3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes -
conmutador manual), la entrada del usuario puede conducir
la silla de ruedas hacia delante, hacia atrds, hacia la izquierda
y hacia la derecha. Las direcciones hacia delante y hacia
atras las controla el usuario cambiando con un interruptor
externo.

Si es necesario, se puede reasignar una direccion distinta a
cada cuadrante. Tenga en cuenta que el pardmetro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia
detrds) no se aplica en el modo 3Q - Manual Toggle (3
cuadrantes - conmutador manual).

3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador
automatico)

Cuando se selecciona 3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes
- conmutador automatico), la entrada del usuario puede
conducir la silla de ruedas hacia delante, hacia atras, hacia la
izquierda y hacia la derecha. Las direcciones hacia delante y
hacia atras las controla el usuario cambiando el cuadrante
hacia delante.

Si es necesario, se puede reasignar una direccién distinta
a cada entrada de cuadrante. Tenga en cuenta que el
parametro Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento
del cuadrante hacia detras) no se aplica en el modo 3Q -
Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador automatico).

8.10.1 Ajuste de las direcciones de conduccion

iPod = 10:35 [ _m}
< Back D1 B

Latched Driving
T

Performance

Operation

Forward Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante hacia delante)

Este parametro establece la direccion en la que se mueve
la silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante hacia
delante de la entrada del usuario. Las opciones disponibles
son las siguientes:
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e Forward (Hacia delante)
e Reverse (Hacia atras)

o Left (lzquierda)

e Right (Derecha)

e Ignored (Ignorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no
se mueve en ninguna direccién al seleccionar el cuadrante
hacia delante de la entrada.

Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante
hacia detras)

Este parametro establece la direccion en la que se mueve
la silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante hacia
atras de la entrada del usuario. Las opciones disponibles
son las siguientes:

e Forward (Hacia delante)
* Reverse (Hacia atras)

o Left (lzquierda)

e Right (Derecha)

e Ignored (lgnorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no
se mueve en ninguna direccion al seleccionar el cuadrante
hacia atrds de la entrada.

Este pardametro no se encuentra disponible cuando el
funcionamiento del cuadrante se ajusta en cualquiera de
los modos 3Q.

Left Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante
izquierdo)

Este parametro establece la direccién en la que se mueve la
silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante izquierdo
de la entrada del usuario. Las opciones disponibles son las
siguientes:

e Forward (Hacia delante)
e Reverse (Hacia atras)

e Left (lzquierda)

e Right (Derecha)

* Ignored (Ignorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no
se mueve en ninguna direcciéon al seleccionar el cuadrante
izquierdo de la entrada.

Right Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante
derecho)

Este parametro establece la direccion en la que se mueve la
silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante derecho
de la entrada del usuario. Las opciones disponibles son las
siguientes:

e Forward (Hacia delante)
e Reverse (Hacia atras)

o Left (lzquierda)

e Right (Derecha)

e Ignored (Ignorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no
se mueve en ninguna direccién al seleccionar el cuadrante
derecho de la entrada.

8.11 Activacion de la navegacion indirecta

Para la herramienta para iOS solo hay una Menu Scan
(Exploracion de menus) con Navigation Timeout (Limite de
tiempo de navegacion) disponible en este momento.
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2.

i

Deben seguirse los pasos 1 y 2 en cada funcion y
perfil deseado.

En la pantalla Home (Inicio), abra el perfil que desee.

iPod = 08:33 3 @
!
.
{ PACE 4 Drive REM400 =
General
Profile Name Drive REM400

Enable Profile

Yes O

REM 4xx series v

Yes O
Yes O

Profile User Input

Enable Function Wrap

Enable Menu Scan>»

@ ‘.’-.' Read ”:—.’ Write

Ajuste Enable Menu Scan (Habilitar exploraciéon de
menus) en Yes (Si).

En la pantalla Home (Inicio), abra la funcién que desee.
Ajuste Navigation Timeout (Limite de tiempo de
navegacion) en Yes (Si).

En la pantalla Home (Inicio), abra User Preferences
(Preferencias del usuario).

iPod = 08:35

J
)

<{ PACE 4 User Preferences =

P @4

User Function Navigation

Number of Menu
Scan Cycles before
Idle

3 = [+]

Scan Selection Disabled v

Navigation type »

Menu Scan v

Menu Scan
Menu Select

Default
Menu Select

Selects the type of navigation (menu scan or menu
select).

! L TRYE
@ - Read < Write

Ajuste Navigation type (Tipo de navegacién) en Menu
Scan (Exploracion de mendus).
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Otros parametros

iPod 08:06 % -
{ Back  User Preferences =
User Function Navigation

Timeout for navigation entry @& 5s
Menu Scan Rate ® 4,0s
Fium\rwr of Menu Scan Cycles be 3
fore Idle ©

Scan Selection )] Disabled
Navigation type ® Menu Select
Navigation Entry ® Active User Function

Navigation prefe ce © User Input

Control Input/Output Settings

Activation Time 0,7s

Timeout for navigation entry (Limite de tiempo
para entrada de navegacién): Ajusta el tiempo de
inactividad que debe transcurrir antes de que el
sistema acceda al modo de navegacion, solo para el
modo de navegacion con Navigation Timeout (Limite
de tiempo de navegacion).

Menu Scan Rate (Frecuencia de exploracion de
menus): Establece la frecuencia con la que la
exploracién de menus recorre el menu, solo para
Menu Scan (Exploracidon de menus).

Number of Menu Scan Cycles before Idle (NUmero de
ciclos de exploracién de menus antes de la espera):
Numero de veces que se recorre el menu antes de
pasar al modo de espera, si no hay seleccion del
usuario, solo para Menu Scan (Exploraciéon de mendus).

Scan Selection (Seleccion de exploraciéon): Configura
qué cuadrantes de la entrada principal se pueden
utilizar para realizar selecciones, solo para Menu Scan
(Exploracion de mendus).

Navigation type (Tipo de navegacién): Selecciona el
tipo de navegacion.

Navigation Entry (Entrada de navegacion): Ajusta el
punto de entrada al mend.

Navigation preference (Preferencia de navegacion):
Selecciona si la navegacion mediante la interfaz
tactil tiene preferencia con respecto a la navegacion
mediante entrada del usuario. Si se selecciona la
entrada del usuario, la pantalla destaca la seleccion
actual.

8.12

Instalacion/configuracion de entradas
alternativas

Existen distintos tipos de entradas alternativas que se
conectan de forma diferente al sistema. Conecte los
componentes a las entradas concretas; consulte la siguiente

tabla.
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Componente

Entrada

Kit de tubo de respiracion
de sorber y soplar

Moddulo de entrada IN5xx

Control de cabeza de sorber
y soplar

Moddulo de entrada IN5xx

Joystick compacto pediatrico

Moddulo de entrada IN5xx

Control de cabeza

TPI

cuatro interruptores

Control de barbilla TPI
Joystick con interruptor TPI
simple compacto

Control de proximidad con | TPI

Interruptor de parada del
mando

Modulo de suministro
eléctrico

iPod 13:29 % .y

< Back =

User Input - Configuration

User Input Configu-
ration

Sip and Puff v
Proportional Joystick
Discrete Proportional Joystick
Switches
Switched Head Array
Switched Joystick
Sip and Puff

Default
Proportional Joystick

Selects the operation of the user input for this

i

Para instalar un interruptor de parada del mando,
simplemente conéctelo al médulo de suministro
eléctrico con el cable de interfaz y el conector de 4
direcciones con el cable de bus; consulte el diagrama
del cableado 3.8 Diagramas de cableado, pdgina 17.
No es necesario programarlo.

Programacion

1. Afiada un nuevo perfil o una funcién de usuario al perfil
existente. Para obtener mds informacién sobre cémo
afadir perfiles y funciones, consulte 8.1 Acciones de
perfiles y funciones, pdgina 70.

2. iPod = 1m:21 3 =

Cancel New Function
W TU 0 FTOm temprate
Please select function type
™ Drive
<> Seating
@ Mouse Mover
Please select User Input
Follow Profile
REM 4xx
CR 4xx
>
aNED
Ajuste User Input (Entrada del usuario) en TPl o en IN
5xx, segun la entrada del componente.
i Siga el mismo procedimiento para las funciones
de conduccidn, asiento y conectividad.
3. En la pantalla Home (Inicio), abra Chair Setup

82

(Configuracion de la silla) —> Modules (Mddulos) —> IN
5xx o TPI, seguin la entrada del componente.

I TRV
o Write

[ 9]
@ < Read

Ajuste User Input Configuration (Configuraciéon de
entrada del usuario) en el componente que desee.
Las opciones son las siguientes:

e Proportional Joystick (Joystick proporcional):
Pediatric Compact Joystick (Joystick compacto
pediatrico), Chin Control (Control de barbilla),
Compact Single Switch Joystick (Joystick con
interruptor simple compacto)

¢ Discrete Proportional Joystick (Joystick proporcional
distinto): no se usa

e Switches (Interruptores): Four Switch Proximity
Array (Control de proximidad con cuatro
interruptores), Sip and Puff Head Array (Control de
cabeza de sorber y soplar)

e Switched Head Array (Control de cabeza
conmutado): Head Array (Control de cabeza)

e Switched Joystick (Joystick conmutado): no se usa

e Sip and Puff (Sorber y soplar): Sip and Puff (Sorber
y soplar)

5. En funcién del componente, modifique otros pardmetros.
Para las entradas conmutadas, como Sip and Puff
(Sorber y soplar), los parametros se encuentra en User
Preferences (Preferencias del usuario), consulte 5.2.1
Informacion general sobre las preferencias del usuario,
pdgina 51.

i Para obtener informacidn sobre la instalacion del
control Sip and Puff (Sorber y soplar), consulte 8.13
Instalacion de sorber y soplar, pdgina 82.

8.13

En el médulo de entrada se incluye un mdédulo de sorber y
soplar.

Instalacion de sorber y soplar

Este mddulo ofrece al usuario la capacidad de activar
cuatro entradas digitales con la respiracion a través de un
tubo, dependiendo del nivel de presion, fuerte o floja, y la
direccidn, sorbo o soplo. Estas entradas se pueden utilizar
para controlar la conducciéon o las acciones del asiento.
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1. Afada la funcion de usuario para el médulo de sorber y
soplar. Para obtener mas informacion sobre cémo afiadir
perfiles y funciones, consulte 8.1 Acciones de perfiles y

funciones, pdgina 70.
2. iPod = 1:21 3 -

Cancel New Function

¥ ¥ Unve
~ Seating

@ Mouse Mover

N Utility

0(‘? Switch Control

Please select User Input
Follow Profile
REM 4xx
CR 4xx
TPI

IN 5xx

Ajuste User Input (Entrada de usuario) en IN 5xx.

i Siga el mismo procedimiento para las funciones
de conduccidn, asiento y conectividad.

3. Abra Chair Setup (Configuracion de la silla) —> Modules
(Mddulos) —> IN 5xx.

4. iPod 13:29 3 -

< Back =

User Input - Configuration

User Input Configu-
ration

Sip and Puff v
Proportional Joystick
Discrete Proportional Joystick
Switches
Switched Head Array
Switched Joystick
Sip and Puff

Default
Proportional Joystick

Selects the operation of the user input for this

Ajuste User Input Configuration (Configuracidon de
entrada del usuario) en Sip and Puff (Sorber y soplar).

5. Calibre el médulo de sorber y soplar, consulte8.13.1
Calibracion de sorber y soplar, pdgina 83.

6. Abra User Preferences (Preferencias del usuario) para
ajustar el comportamiento de desvio para las entradas
conmutadas. Para obtener mas informacion, consulte
5.2.1 Informacion general sobre las preferencias del
usuario, pdgina 51.
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8.13.1 Calibracion de sorber y soplar

i Las operaciones de entrada principal, como la
conduccion, se deshabilitan al usar la herramienta de
calibracion por motivos de seguridad y para evitar
el funcionamiento no intencionado al realizar la
calibracion.

Existen tres zonas de presidn para cada direccion de presion
(sorber y soplar):

e Zona neutra,
e zona flojay
e zona fuerte.

La respuesta del médulo de sorber y soplar ante una entrada
de soplo o sorbo depende de la zona en la que se sitla

la presién: fuerte o floja. Las presiones dentro de la zona
neutra se ignoran.

Puesto que los usuarios tiene distintas capacidades, el
modulo de sorber y soplar se puede calibrar para cambiar
el tamafio y la posicion de estas zonas. Las zonas tienen
que ajustarse de modo que un usuario pueda controlar la
silla de ruedas con comodidad y uniformidad. Se utiliza
una herramienta de calibracién de sorber y soplar para
determinar los umbrales de presién que definen las zonas.
Estos umbrales son los siguientes:

e Limite minimo de soplo flojo,

e limite minimo de soplo fuerte,
e |imite minimo de sorbo flojo y
e |imite minimo de sorbo fuerte.

Para calibrar el mddulo de sorber y soplar, debe registrar las
mediciones de presidn a partir de una serie de muestras de
presién que realiza el usuario y ajustar en consecuencia los
cuatro umbrales de presion.

1. iPod = 1:34 3 -

lit

< Back

User Input - Configuration

User Input Configuration  Sip and Puf

User Input - Sip and Puff Setup

Sip and Puff Ramp Time 200ms

e

& Go to Sip And Puff Calibration

Jack Socket Tip - Port Settings

Input Port De-

bounce 0.0s CE]

Jack Socket Ring - Port Settings

Input Port De-

bounce 0.0s -

En la pantalla Home (Inicio) abra Chair Setup
(Configuracion de la silla) —> Modules (Médulos) —> IN
5xx.

2. Toque en Go to Sip And Puff Calibration (Ir a calibracién
de sorber y soplar).
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iPod =

m’ Puff l Test ‘ { Sip

Neutral Ok®
Peal
® ©

.

11:19 11:19

3 é iPod =

Sip & Puff Calibration  Dorfe

3

Sip & Puff Calibration  Done

@. Test

®
50

5 ®
) ®
Soft Puff 4\ @ZQ

Zona neutra de entrada de sorbo

® | ®

Nivel de presidn

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de sorbo flojo

Zona floja de entrada de sorbo

@ O O

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de sorbo fuerte

@

Zona fuerte de entrada de sorbo

©

Zona fuerte de entrada de soplo

@

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de soplo fuerte

Zona floja de entrada de soplo

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de soplo flojo

Zona neutra de entrada de soplo
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Si la ficha Sip (Sorber) esta abierta, el usuario sorbe
fuerte y sorbe flojo sin ningln orden especifico.

Si la ficha Puff (Soplar) estd abierta, el usuario sopla
fuerte y sopla flojo sin ningun orden especifico.

Cada vez que sople o sorba, se registra un nivel de
presiéon ® en la herramienta de calibracién. Segun estos
niveles registrados, se determina el mejor nivel en el
que ajustar cada umbral de presion.

Arrastre los deslizadores de umbral correspondientes.

e Para el sorbo flojo, arrastre el deslizador de umbral
© a la posicién justo por encima del sorbo flojo del
usuario. Cualquier presidn posterior por encima del
deslizador de umbral © se encuentra en la zona
neutra @ y se ignora. La presién por debajo del
deslizador de umbral © y del deslizador de umbral
® se encuentra en la zona floja © y se determina
como un sorbo flojo.

e Para el sorbo fuerte, arrastre el deslizador de
umbral ® a la posicidn justo por encima del sorbo
fuerte del usuario. La presién por encima del
deslizador de umbral ® no se considera sorbo
fuerte. La presién por debajo del deslizador de
umbral ® se encuentra en la zona fuerte ® vy se
determina como un sorbo fuerte.

e Para el soplo flojo, arrastre el deslizador de umbral
D a la posicidn justo por debajo del soplo flojo del
usuario. Cualquier presidn posterior por debajo del
deslizador de umbral D se encuentra en la zona
neutra ® y se ignora. La presion por encima del
deslizador de umbral @ y por debajo del deslizador
del umbral ® se encuentra en la zona floja @ y se
determina como un soplo flojo.

e Para el soplo fuerte, arrastre el deslizador de umbral
® a la posicion justo por debajo del soplo fuerte
del usuario. La presion por debajo del deslizador
de umbral ® no se considera soplo fuerte. La
presidon por encima del deslizador de umbral ®
se encuentra en la zona fuerte @ y se determina
como un soplo fuerte.

Tiempo de aceleraciéon de sorber y soplar

El

Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de aceleracién de sorber

y soplar) define la cantidad de tiempo que una entrada de
presidon debe permanecer en la zona floja antes de registrarse
como soplo o sorbo flojo. Por consiguiente, ofrece:

Tiempo para que un usuario pase de la zona neutra a
la zona fuerte y

un filtro para cualquier ruido (presiones no
intencionadas) en los limites de las zonas.

@1

© ®

©
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El tiempo de aceleracion © comienza en el punto en el que la
entrada de presiéon ®, ® o (® pasa a la zona floja ®, ya sea
desde la zona neutra D, cuando la presién estd aumentando,
o desde la zona fuerte @, cuando la presidén desciende. Una
entrada de presion © que llega a la zona fuerte antes de
que expire el tiempo de aceleracidn se registra como un
sorbo o un soplo fuerte. Una entrada de presiéon ® dentro
de la zona floja al final del tiempo de aceleracion se registra
como soplo o sorbo flojo. Las entradas de presién ® que
salen de la zona neutra antes de que expire el tiempo de
aceleracion no se registran como entrada.

@t

©
>

Al ajustar el Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de aceleraciéon
de sorber y soplar), deben tenerse en cuenta a los usuarios
que no puedan producir un soplo o un sorbo fuerte en el

tiempo de aceleracién. Si el tiempo de aceleracion se ajusta
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demasiado bajo, el usuario puede no ser capaz de llegar a la
zona fuerte @ a tiempo y se registra un soplo o un sorbo
flojo, en lugar del soplo o sorbo fuerte que se pretendia
registrar. En el caso de los usuarios que necesiten mas
tiempo para llegar a la zona fuerte, el tiempo de aceleracién
© debe ser mas amplio, para que la entrada de presién @
se registre como soplo o sorbo fuerte.

1. En la pantalla Home (Inicio) abra Chair Setup

(Configuracidon de la silla) —> Modules (Mddulos) —> IN
5xx.

2, iPod = 1:34 3 -

< Back =

User Input - Configuration

User Input Configuration S r

User Inputﬂ) and Puff Setup
Sip and Puff Rm

Go to Sip And Puff Calibration

Jack Socket Tip - Port Settings

Input Port De-

bounce 0,0s

Jack Socket Ring - Port Settings

Input Port De-

° bounce 0,0s [:E]

Ajuste el Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de
aceleracion de sorber y soplar).

85



Invacare® LiNX

9 Uso de la herramienta LINX Access PC

9.1 Instalacion del software

Haga doble clic en el software de instalacién de la
herramienta LiNX Access PC y siga las instrucciones de la
pantalla.

Paso 1

Seleccione el idioma que desea usar durante la instalacion.

1.
Select Setup Language &J

w ¢ Select the language to use during the
# N\ instalation:

[Engish ~]

ok ]| cancel |

Seleccione el idioma que desea en el cuadro desplegable.

2. Haga clic en OK para continuar.
Paso 2

Antes de continuar, asegurese de que lee y entiende
totalmente las Condiciones de uso y las advertencias
incluidas en el cuadro de didlogo.
1.

3¢ Setup - LiNX Access PC

Conditions of Use
Please read the following important information before continuing.

Please read the following Conditions of Use. You must accept these Conditions before
continuing with the installation.

ICONDITIONS OF USE AND WARNINGS

m »

(INTENDED USE

ILINX Access PC is a configuration tool intended to provide access to settings of
ithe control system, enabling customisation of parameters and performance to
isuit the needs and preferences of individual users.

WARNINGS

Read the LINX Access User Manual as well as Installation Manual(s) of the System ~

@ Iaccept
I do not accept

[hext> ] [ conce

Seleccione la opcién | accept (Acepto).
2. Haga clic en el botén Next (Siguiente).

Paso 3

Para mayor comodidad, la aplicacion se puede guardar en
una carpeta alternativa en lugar de en la carpeta sugerida.

Si la carpeta sugerida es adecuada, haga clic en Next
(Siguiente) para continuar con la configuracion.

Si desea cambiar la carpeta:
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1. 3< Setup - LiNX Access PC [ESHEEE ™™
Select Destination Location ‘
Where should LINX Access PC be installed? (‘j

J  Setupwilinstall LINX Access PCinto the folowing folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

: \Program Files (x86)\Dynamic Controls\LiNX Access PC V3] Browse...

At least 72.0 MB of free disk space is required.

[ <Back |[Cnext> ] [ cancel |

Haga clic en el botén Browse (Examinar) y seleccione
una carpeta diferente.
2. Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.

Paso 4

El acceso directo de la aplicacion también se puede guardar
en una carpeta alternativa en lugar de en la carpeta sugerida.

Si la carpeta sugerida es apropiada, haga clic en Next
(Siguiente) para continuar con la configuracion.

Si desea cambiar la carpeta:

1 . 3¢ Setup - LiNX Access PC i = S
Select Start Menu Folder ‘
Where should Setup place the program’s shortcuts? C\

= i Setup will create the program's shortcuts in the following Start Menu folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

Browse....

<Back l Next > I Cancel

Haga clic en el botén Browse (Examinar) y seleccione
una carpeta diferente.

2. Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.
Paso 5

De forma predeterminada, se afiadira un icono de escritorio
para la herramienta LiNX Access PC y los archivos de
programa (*.Ici) de la silla de ruedas se asociaran a dicha
herramienta.

1. 3¢ Setup - LiNX Access PC o] i
Select Additional Tasks H
Which additional tasks should be performed? @

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing LINX Access
PC, then dick Next.

Additional icons:
V| Create a desktop icon for LiINX Access PC
Other tasks:
V| Associate wheelchair program files (1) with LiNX Access PC

<Back l Install I Cancel

Active o desactive las opciones como sea apropiado.

2. Haga clic en Install (Instalar).
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Paso 6

le J

3¢ Setup - LiNX Access PC

Completing the LiNX Access PC
Setup Wizard

Setup has finished installing LINX Access PC on your computer.
The application may be launched by selecting the installed
icons.

Click Finish to exit Setup.

| Launch LiNX Access PC

Haga clic en Finish (Finalizar) para completar la instalacién.

9.1.1 Uso de Bluetooth en un ordenador

Necesita una conexién Bluetooth para comunicar entre la
herramienta LiNX Access PC y un sistema LiNX. Puede usar el
adaptador Bluetooth integrado del ordenador (habitual en
los portatiles) o un adaptador Bluetooth USB externo.

Uso del adaptador Bluetooth integrado

Active el adaptador Bluetooth integrado (consulte el manual
del ordenador para obtener ayuda).

Uso de un adaptador Bluetooth USB

Conecte el adaptador Bluetooth USB externo en un puerto
USB libre. El sistema operativo Windows detectara e
instalara los controladores apropiados para el adaptador. No
instale ningln controlador que se haya suministrado con

el adaptador.

9.2 Descripcion de la disposicion

i La disposicién puede cambiar tanto si hay conexidn
como si no.

Pantalla Home (Inicio)

3€ LiNXAkcesst = | E
TR
(3 Designbept ( ) "
@ Defaut System &, ¥ 3D
| Demonstration E
‘[oo ] Q% \
™ Home SYSTEM NAME
0 0 Demonstration
PROGRAM NAVE
Default System
0 CoNFIGURATION suMMARY
H - 6 Drive Functions Ll F
2 Seating Functions N
EVENTS 2 Mouse Mover Functions
System Clock Set This month 2 Utility Functions
Actuator Motions
Primary Input Out-Of-Neutral This month 2
Gyro supported
System Available This month
Lighting supported
Joystick Error This month
|
&3

® Barra de menus
Pestafia de conexidn

© Pestanas de archivos
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Barra de herramientas
Encabezado del contenido principal
Contenido principal

Cuadro Filter parameters (Filtro de parametros)

@ 0 @ @ 0

Barra lateral de navegacion principal

@O Contexto de la pestafia

Barra lateral de navegacion secundaria

View Help

B LiNX Outdoorlci +
X1 -~y < =i o
@ “reo Hwee  [RETO £ Resetto Detault S Manage B o
' LAK-H16166775
N TDXSP2ULM
0O
inipome Power Module
; POWER MODULE 1 - DRVING
@« Functions
Remote 0
O User Preferences off [%
Gyro
A
2| ChairLog L off
ACT200-1
Ooff X
& Chair Setup
ACT400-1 2%
Modules p
Actuator Motions Box 0A
=) Lighting 0
60
70
70
80
Off %
Off %
Q X

La barra de navegacién secundaria ® solo se muestra para
ciertas selecciones de la barra de navegacién principal ® y
permite desglosar las caracteristicas, funciones y parametros.

Apertura

3¢ LiNKAccessPC o | © |
Fle Connection View Help
3 Open a Connection B Openafile
(i
by g
Q X Q X

PAST CONNECTIONS C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoor.Ici

LAK-C14134853 W
4134 onected C/ProgramData/Dynamic C...s PC V3/LiNX Outdoorci

DISCOVERED CONNECTIONS

C/ProgramData/Dynamic C.../LiINX Default System.Ici
CLOEM day, 22 Apri 2016 121205 p.m

DS DO_RC1 OEM
DS LEMR1 OEM
Ed 112147579
REM-121155588
REM-K15145900

REM-K15145908

@® Open a connection (Abrir una conexion)

Open a file (Abrir un archivo)
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Informacion del sistema

y A SYSTEM NAME
0 Demonstration D

PROGRAM NAME

Default System

CONFIGURATION SUMMARY
- 6 Drive Functions

2 Seating Functions

EVENTS

2 Mouse Mover Functions

\ B 2 Utility Functions

System Clock Set
Primary Input Out-Of-Neutral
System Available

Joystick Error

This month 2 Actuator Motions E

This month Gyro supported

This month Lighting supported

This month

J F
|c .| @G
® | Informacidn Muestra estadisticas de tiempo de la
sobre la conduccion y del uso de la bateria.
conduccion/
bateria
Events (Eventos) | Muestra una descripcidon general de
los eventos.
© | Informacién de | Muestra las marcas de fecha y hora
archivo de cuando se cred y modificé por
ultima vez la configuracion.
© | Nombre del Muestra el nombre del sistema y el
sistema vy nombre del programa.
nombre del
programa
® | Configuration Descripcién de los mddulos, las
summary caracteristicas y las funciones del
(Resumen de la | sistema conectado.
configuracién)
® | System Haga clic en esta opcién para ver
summary informacién sobre la versién de los
(Resumen del maodulos del sistema conectado.
sistema)
@ | Informacién Muestra datos sobre LiNX Access
sobre LiNX Key vy la aplicacion.
Access

9.3 Conceptos

La herramienta LiNX Access PC dispone de muchas funciones
para simplificar la configuracion y programacién de mddulos
y sistemas de LiNX.

Dos conceptos importantes son:
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modos de contexto

modos de edicidon

Modos de contexto

3¢ LiNKAceessPC
File Connection View Help
A Open a Connection B Opena file ‘
I |
Ca =

Q X Q X

PAST CONNECTIONS

C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoor.ici

LAK-C14134853 W
4134853, . MT: C/ProgramData/Dynamic C...s PC V3/LiNX Outdoor.ci

DISCOVERED CONNECTIONS

C/ProgramData/Dynamic C.../LiNX Default System.Ici
CLOEM P 210

DS DO_RC1 OEM
DS LEMR1 OEM
Ed 112147579
REM-121155588
REM-K15145900

REM-K15145908

Los modos de contexto permiten trabajar con archivos de
configuracién en linea (es decir, con un sistema conectado)
y sin conexion (es decir, con archivos almacenados en

el ordenador) simultdneamente. Existen dos modos de
contexto:

e Connection context (Contexto de conexién) ®. La
herramienta para PC interactia con un sistema
conectado. En la pestafia Open a connection (Abrir una
conexion), puede conectarse a una silla de ruedas a
través de una LiNX Access Key.

¢ File context (Contexto de archivo) ®. La herramienta
para PC interactua con los archivos almacenados en
el ordenador. En la pestafia Open a file (Abrir un
archivo), puede acceder a un archivo almacenado en
el ordenador.

i La pestaia de conexidn siempre se encuentra en el
lado izquierdo de la pantalla de la aplicacién. Solo
puede tener abierta una pestaiia de conexidén cada
vez.

Las pestafias de archivo siempre se encuentran en el lado
derecho de la pantalla de la aplicacion. La aplicacién permite
abrir varias pestafias de archivo en cualquier momento.

Modos de edicion

La herramienta LiNX Access PC ofrece dos modos de
edicidon de parametros que definen cuando se escriben los
parametros en la silla de ruedas. Estos modos son:

¢ Live edit (Edicion en directo) (solo en el contexto de
conexion).
e Bulk edit (Edicion en masa).

Para obtener mas informacion sobre los modos de edicidn,
consulte 7.3.5 Modificacion de un programa, pdgina 64.

9.4 Buscar y obtener la ultima versién

La herramienta LiNX Access PC busca automaticamente
software y firmware actualizados. Esta operacidn requiere
una conexidn a Internet y solo se realiza durante un periodo
de 24 horas. Si existen actualizaciones de la aplicacion, se
muestra una notificacion que pregunta si desea descargar las
actualizaciones. Haga clic en el botdn Yes (Si) para continuar.
Una vez descargadas las actualizaciones de la aplicacion, se
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muestra una notificacion que pregunta si desea instalar las
actualizaciones. Haga clic en el botén Yes (Si) para continuar.

Para buscar actualizaciones manualmente, puede:

e Dbuscar en el sitio web de Dynamic Controls en la
direccién www.dynamiccontrols.com o

e desde el menu principal de la herramienta LiNX Access
PC, haga clic en Help (Ayuda) y, a continuacion, en
Check for updates (Buscar actualizaciones).

Para ver qué version tiene instalada, haga clic en Help
(Ayuda) en la barra de menus y, a continuacion, en About
(Acerca de).

i Se requiere una conexion a Internet para buscar
actualizaciones. Si no dispone de una conexion a
Internet, aparece el siguiente mensaje:

Failed to check for updates (No se pudieron buscar
actualizaciones). The software was unable to connect
to the Internet (El software no pudo conectarse

a Internet. Check that your network settings are
correct and try again (Compruebe su configuracién
de red e inténtelo de nuevo).

Si su ordenador usa un servidor proxy para conectar a
Internet, debera ajustar la configuracion de Internet.
Ajuste de la configuracion de Internet

1. Haga clic en Help (Ayuda) y seleccione Internet Settings
(Configuracion de Internet).
2.
Internet Settings

Proxy Enabled v
Proxy Address
User Name

Password

Close

Active la configuracion del proxy haciendo clic en la
opcién Proxy Enabled (Proxy activado).

3. Afada los siguientes datos (puede que tenga que
consultar a su departamento de Tl esta informacion):

¢ Direccion y puerto proxy
e Nombre de usuario
e Contrasefia

4. Haga clic en el botén Close (Cerrar).

9.5 Acciones del Contexto de conexion
i
@ (2

Las siguientes tareas son solo pertinentes para el modo
Connection context (Contexto de conexién). Para las tareas
relacionadas con el modo File context (Contexto de archivo),
consulte 7.4 Acciones del Contexto de archivo, pdgina 67.
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9.5.1 Conexién/desconexién de la herramienta LiNX
Access PC

Conexion a una silla de ruedas

1. Encienda el sistema LiNX.
2. Inserte LiNX Access Key en el médulo de mando.
3. Abra la herramienta LiNX Access PC.
4. En la pestaiia Open a connection (Abrir una conexién):
a. Seleccione LiNX Access Key en la lista bajo PAST
CONNECTIONS (CONEXIONES PASADAS), o
b. haga clic en el boton Find more (Encontrar mas)
(en la parte superior izquierda) para hacer que la
aplicacién busque mds LiNX Access Keys, o
c. si la lista es demasiado larga para leerla, escriba
la LiINX Access Key en el cuadro de texto Filter
connections (Filtrar conexiones) para localizar la LiNX
Access Key en la lista.

Después de seleccionar una LiNX Access Key, la herramienta
LiNX Access PC se conecta a la silla de ruedas y lee sus
configuraciones.

Desconexion de una silla de ruedas

=
ol
Para desconectarse de una silla de ruedas a conectada, haga

clic en el icono Disconnect (Desconectar) en el lado derecho
de la barra de herramientas.

9.5.2 Escritura de un programa en una silla de ruedas

No es necesario escribir un programa en una silla de ruedas
si estd en el contexto de conexion y trabaja en el modo
de edicién en directo, porque todos los cambios de los
parametros se escriben en la silla de ruedas al instante.

Si esta trabajando en el modo de edicién en masa, puede
escribir en la silla de ruedas haciendo clic en el botédn Write
(Escribir) de la barra de herramientas.

Después de hacer clic en Write (Escribir), la herramienta
LiNX Access PC realizara las siguientes tareas:

e Escribir el programa en la silla de ruedas.

e Reiniciar la silla de ruedas.

e Leer un programa de la silla de ruedas.

e Leer informacion de diagndstico de la silla de ruedas.

Después de la operacién de escritura, la herramienta LiNX
Access PC vuelve al modo de edicién en directo.

9.5.3 Lectura de un programa de una silla de ruedas

El programa de configuracidn se lee automaticamente de
un sistema de silla de ruedas cuando se conecta a él.

No obstante, puede leer manualmente el programa de
configuracién de la silla de ruedas conectada poniendo la
herramienta LiNX Access PC en el modo de edicién en masa
o en el modo de contexto de archivo.
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Para leer una configuracion en el modo de edicion en masa

1. Cambie al modo de ediciéon en masa desbloqueando el
pardmetro de edicién en masa.

~ ~I =
® (3> T

Haga clic en el icono Read (Leer) (de la silla de ruedas)
en la barra de herramientas.

Para leer una configuracion en el contexto de archivo

1. Abra un archivo haciendo clic en la pestaiia New file
(Nuevo archivo) (+) y seleccionando un archivo existente.

2. Haga clic en el icono Read (Leer) (de la silla de ruedas)
en la barra de herramientas.

9.5.4 Almacenamiento de un programa como un archivo

1.

Connection  View Help
’cﬂ Open File Ctrl+0
=

Import Firmware

Save Ctrl+5
Save As...

Export CSV...
Authorise Computer

Write Bundle File

Quit

Haga clic en el botén Save to file (Guardar en archivo)
o haga clic en File (Archivo) en la barra de menus y
seleccione Save (Guardar) o Save As... (Guardar como...)
en el mend.

2. Se abre el cuadro de didlogo Save File As (Guardar
archivo como).

3. Seleccione la carpeta apropiada.

4. Escriba el nombre en el cuadro File name (Nombre de
archivo).

5. Haga clic en el botén Save (Guardar) para finalizar. El
archivo se guarda con la extension .lci.

Eliminacidon de un archivo de la lista de archivos
1. Q, X

C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoorlci ¢

;'-'\/
M\ Wednesday, 1 I~

e Open file
: R from st | L
CJUSQI’S}’BE Emove rumr IH \I |I/

Wednesday

Haga clic con el botén derecho en el archivo en el
cuadro de didlogo Open file (Abrir archivo) y seleccione
Remove from list (Eliminar de la lista).

9.5.5 Almacenamiento del certificado LAK

Para editar archivos sin conexién, debe autorizar su
ordenador almacenando el certificado de LiNX Access Key
(LAK).

El certificado LAK determina cdmo se ven y editan los
programas sin conexion (archivos .Ici) y se lee de una LiNX
Access Key conectada para facilitar uno o dos niveles de
acceso, que son:

20

e Distribuidor y
e Solo lectura.

Para editar sus archivos con un nivel de acceso de
Distribuidor, deberad almacenar un certificado LAK de una
LINX Access Key.

Si no almacena su certificado LAK de su LiNX Access Key,
tendra acceso de solo lectura a sus archivos almacenados v,
por tanto, no podra editarlos.

Para almacenar un certificado LAK:

1. Conecte al sistema LiNX.
2. Haga clic en el menu File (Archivo).

3. Connection View Help
Open File Ctrl+O

Import Firmware

Save Ctrl+5
Save As..

Export CSV...

Authorise Computer I:}

Write Bundle File

Quit
Seleccione la opcion Authorise Computer (Autorizar
ordenador). Aparece un mensaje que le dice cuantas
autorizaciones le quedan (solo puede realizar esta
operacion tres veces) y le pregunta si desea continuar.

4. Haga clic en el boton Authorise (Autorizar) para
continuar.

5. Aparece un mensaje cuando finaliza la autorizacion.
Haga clic en el botén OK (Aceptar) para finalizar.

9.5.6 Actualizacion del firmware

9.5.7 Restauracion de las configuraciones predeterminadas
de la silla de ruedas

Fie Comecton View Help
3 LAK-H16166775 +

b Lcrisiserrs

Q) TDXSP2ULM
o0

s Hwie  [R]

]

A Home

@ Functions
hours driving / day

O User Preferences

Since Mo Sep 19 08:16:23 2016 TOX P2 ULM
S| Chair Log

%5 Chair Setup

1200
19 sea

8 ActatorMotions

=D Lighting

Gyro supported
Lighting supported

Fig. 9-1

Carga de las configuraciones guardadas de la silla de ruedas

5= Manage
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1. Haga clic en Manage (Gestionar) para abrir la lista de
configuraciones de la silla de ruedas.

2.
Chair Configurations
@ C02H10A2A00L-01 B9
Iose
Fig. 9-2
Haga clic en el icono ® situado detras de la configuracién
de la silla de ruedas.
3.

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(A)yOverwrite (B)Cancel

Fig. 9-3

Aparecera un mensaje en el que se le advertird de que
la configuracién actual se va a sobrescribir.

Haga clic en Overwrite (Sobrescribir), ®, para
finalizar la operacion. De lo contrario, haga clic en
Cancel (Cancelar), ®, para cancelar la operacion.

Carga de la configuracion predeterminada de la silla de
ruedas

r“'% Reset to Default
Para que la configuracidon conectada de la silla de ruedas se

restablezca en la configuracién predeterminada seleccionada
de la silla de ruedas:
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Haga clic en el botén Reset to Default (Restablecer
en la configuracion predeterminada) en la barra de
herramientas.

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(B)rOverwrite (B)Cancel

Fig. 9-4
Aparecera un mensaje en el que se le advertira de que
la configuracidn actual se va a sobrescribir.
Haga clic en Overwrite (Sobrescribir), ®, para
finalizar la operacion. De lo contrario, haga clic en
Cancel (Cancelar), ®, para cancelar la operacion.

Cuando hablamos de "configuracién predeterminada”,
nos referimos a la Ultima configuracién conectada.

Si las configuraciones no son compatibles con
la silla de ruedas, como en los sistemas LiNX
LE, no aparecera Reset to Default (Restablecer
en la configuracion predeterminada) ni Manage
(Gestionar).

9.5.8 Carga de las configuraciones predeterminadas

Abra la herramienta LiNX Access.

4 Open a Connection RS

@ ®
Y =
@ “rao Ywee [T o ‘w@

b Lcisresrs
TDX SP2 ULM
o0

=
3!

Hor

Fig. 9-5

Haga clic en el botén Reset To Default (Restablecer
en configuracion predeterminada), ®, o en el botén
Manage (Gestionar), ® de la barra de herramientas.

Chair Configurations

Iose

Fig. 9-6

Si selecciona Manage (Gestionar), aparecera una lista
con las configuraciones predeterminadas almacenadas
en el médulo de suministro eléctrico. Haga clic en el
icono ® situado detras de la configuracion preferida. De
lo contrario, haga clic en el botén ® para cancelar.
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Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Owverwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(B)y-Overwrite (B)Cancel

Fig. 9-7
Aparecera un cuadro de mensaje. Confirme que desea
restablecer la configuracion haciendo clic en el botdn
Overwrite (Sobrescribir), ®. De lo contrario, haga clic en
el botén Cancel (Cancelar), ®.

5. Modifique los parametros, especialmente las funciones
de iluminacién (consulte 10.3.1 Modificacion de los
pardmetros de iluminacién, pdgina 95) y el estado
del giroscopio (consulte 10.3.2 Modificacion de la
compatibilidad del giroscopio en las funciones de
conduccion, pdgina 96).

9.5.9 Conversion de archivos de configuracion

Si utiliza archivos de configuracion antiguos en la silla de
ruedas, es posible que falten algunas caracteristicas que se
incorporaron en versiones posteriores del firmware, como
Control de interruptor. En la mayoria de los casos, al
convertir estos archivos de configuracion, se puede actualizar
la configuracién del usuario a la ultima version y habilitar
todas las caracteristicas.

S En el caso de que el archivo de configuracién de la
revision actual no sea compatible, la entrada del
menu aparecera atenuada.

1. Conéctese a la silla de ruedas.
Haga clic en File (Archivo) de la barra de menus.

N

ISR

& REM2XXD

o1

& REM2XXS

s

Fig. 9-8
Seleccione la entrada Convert Configuration (Convertir

configuracién) y siga los mensajes que aparecen en
pantalla.

9.6 Acciones del Contexto de archivo

o ®

Las siguientes tareas son solo pertinentes cuando estd en el
modo File context (Contexto de archivo). Para las tareas
relacionadas con el modo Connection context (Contexto de
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conexion), consulte 9.5 Acciones del Contexto de conexion,
pdgina 89.

9.6.1 Apertura/cierre de un archivo
Si la herramienta LiNX Access PC no esta abierta

1. Abra la herramienta LiNX Access PC.
2. En la pestaia Open a file (Abrir un archivo):
a. seleccione un archivo de la lista, o
b. haga clic en el boton Open file (Abrir archivo) (en
la parte superior izquierda) para abrir el cuadro de
didlogo Open file (Abrir archivo), o
c. si la lista es demasiado larga para leer, escriba el
nombre del archivo en el cuadro de texto Filter files
(Filtrar archivos) para localizar el archivo en la lista.
3. Seleccione el archivo.

Si la herramienta LiNX Access PC ya esta abierta

1. Haga clic en la pestaiia New file (Nuevo archivo) (+).
2. En esta pestafa:
a. seleccione un archivo de la lista, o
b. haga clic en el botdn Open file (Abrir archivo) (en
la parte superior izquierda) para abrir el cuadro de
didlogo Open file (Abrir archivo), o
c. escriba el nombre de archivo en el cuadro de texto
Filter files (Filtrar archivos) para localizar el archivo
en la lista.
3. Seleccione el archivo.

Apertura mediante el menu File (Archivo)

1. Haga clic en el menu File (Archivo).

2. Seleccione Open file (Abrir archivo) para abrir el cuadro
de didlogo Open file (Abrir archivo).

3. Seleccione el archivo.

Después de seleccionar un archivo, la herramienta LiNX
Access PC abre el archivo bajo su propia pestafia. La pestafia
adoptara el nombre de archivo.

Cierre de un archivo

D

Cierre un archivo mediante el botén Close file (Cerrar
archivo), situado en la parte derecha de la barra de
herramientas. Si intenta cerrar un archivo con cambios
pendientes, se abrird un cuadro de didlogo con opciones
para:

e Save (Guardar): guarda los cambios antes de cerrar

e Discard (Descartar): descarta los cambios antes de
cerrar el archivo

e Cancel (Cancelar): cancela el cierre del archivo

Para obtener mas informacidn sobre como modificar
parametros, consulte 10 Modificacion de la configuracion
de la silla de ruedas con la herramienta para PC, pdgina
94. Para obtener mas informacion sobre como guardar
archivos, consulte 9.5.4 Almacenamiento de un programa
como un archivo, pdgina 90. Para obtener mas informacion
sobre como leer un programa, consulte 9.5.3 Lectura de un
programa de una silla de ruedas, pdgina 89 y para obtener
mas informacién sobre como escribir un programa en una
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Uso de la herramienta LiINX Access PC

silla de ruedas, consulte 9.5.2 Escritura de un programa en 1.
una silla de ruedas, pdgina 89.

TOX SP2 ULM & Resetto Defat £ Manage B %4

9.6.2 Eliminaciéon de un archivo de la lista

oy e sommne
FUCHOnS (L) . TOXSP2ULM
=) Rl ating s g/ do
Q X 2 i R oo
(] 5 @ ) i 90
C:/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoorld e 12 orve Functons
Wednesday 1 -4 =9 Lighting
R o @ seranene PO
: R from list s
C/Users/ad _ Removefiomit [y S = 8
Wednesday, 18 May 2016 10: 1247 a.m. e~ . Gyro supported
stem Avalale Today s
Primary it Ot Of Nevta esterty
Haga clic con el botdn derecho en un archivo en el cuadro

de didlogo Open file (Abrir archivo) y seleccione Remove
from list (Eliminar de la lista).

9.6.3 Escritura de archivos de paquete en una silla

Q X

Los archivos de paquete se pueden escribir en una silla

conectada. Los archivos de paquete pueden incluir Haga clic en el men File (Archivo).

configuraciones de silla de ruedas y/o archivos de firmware. Seleccione Write Bundle File (Escribir archivo de
paquete).
2. 3¢ Open File X
« v <« LiNX_Access 0.03 » 03 Production Bundles » Kite » 10 v O Search 10 p
Organize + New folder = M @
# Quickaccess [ Name - Date modified Type Size ~
. \;] RO1E10ADAQOX-01 1 621:43 LCB File 1.845KB
& OneDrive - Invacal . o
|_] ROTF10ATAQOL-02 1 A3 LCB File 1.845KB
E) SharePoint \;] RO1F10ATAQ0T-02 1 A3 LCB File 1.845KB
B Product Lifecyclc [ RO1F10A2A00L-02 1 LCBFile 1825 K8
\J RO1F10A2A00T-02 1 LCB File 1.845KB
B hispc [ ROIF10AZAGOL-02 1 LCE File 1884 KB
I Deskeop [ ROIF10A3A00T-02 1 LCBFile 1,844 KB
5 Documents [ RO1F10A4A00L-01 1 LCBFile 1.845 K
* Downloads o \J ROTF10A4A00T-01 1 LCE File 1.845KB -

Seleccione el archivo de paquete que desee y haga clic
en Open (Abrir).

File name: |

Witing program

@
@

El archivo de paquete se escribe en la silla.
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10 Modificacion de la configuracion de la 1. o
silla de ruedas con la herramienta para PC Haga clic en el icono ®.
2' A Opena Connection
10.1 Acciones de perfiles y funciones R LT S
O-O TDX SP2 ULM
En el modo de edicién en masa: i vome
e se pueden afadir y eliminar perfiles, B . &
e se pueden afiadir, eliminar, duplicar y mover funciones. § et o

¢ Chair Setup

Fle Connection”View ~Help
3 LAK-H16166775

s Y
@ “rw Hwie

b Lucrererss

TOX P2 UM 9, Reset o Default S Manage ¥ o

o Toxmom Fig. 10-2
- o Fr—— Icono Accién
O User Preferences femze D ion on
] crariog E— ® Afadir una nueva funcién
= hrseun de conduccién
P Lighting 30 %
I 2 ® Afiadir una nueva funcién
S de asiento
e @ Afiadir una nueva funcién
del impulsor del ratén
= SeutogREMA00 ® Afiadir una nueva funcién
REMA0O TiE Max Tum Speed sof de Utllldad
® Afadir una nueva funcion
o .
. de control del interruptor
Fig. 10-1
Haga clic en el icono para afiadir la funcidén que desee.
® Nuevo perfil Aparecera este cuadro de didlogo.
L. 3.
Nueva funciéon
) B €™ New Drive Function
© Duplicar funcion
® Eliminar perfil o funcién Profile Profile
i Un sistema siempre incluye un perfil REM2xx Drive Name Drive
Function y un perfil REM2xx Seating Function. Estos
erfiles no se pueden mover ni eliminar.
P P Please select a 'User Input’
1. Abra Functions (Funciones). Profile User Input
2. Seleccione la accidn de perfil o de funcion que desee en rohle User Inpu
la barra de herramientas.
REM 2xx series
Aiadir nuevo perfil
1. Qo REM 4xx series
Haga clic en el icono ®. c "
El nuevo perfil se muestra en Functions (Funciones). ompact Ramole
2. Cambie el nombre del perfil (consulte 10.2 Modificacién
de los nombres de funciones y perfiles, pdgina 95). Input Module
3. Afiada como minimo una funcién. Consulte Afadir
funcién del usuario, pdgina 94. Create Cancel
i Si no se afiade ninguna funciéon al nuevo perfil, este Fig. 10-3
aparecera como "no valido". Escriba el nombre de la funcion.
4. Seleccione User Input (Entrada del usuario) en la lista.
Afadir funcién del usuario 5. Haga clic en Create (Crear) para continuar. De lo
contrario, haga clic en Cancel (Cancelar).
i Cuando se crea una nueva funcién, todos o By L
los pardmetros se establecen en sus valores Para obtener mas informacion sobre la modificacion de los
predeterminados y es necesario modificarlos. Puede parametros de conduccién, consulte 10.3 Modificacion de los
resultar mas facil duplicar una funcién existente y pardmetros de conduccion, pdgina 95.

moverla al perfil actual. Para obtener mas informacion sobre la modificacidon de los

parametros de asiento, consulte 10.4 Modificacion de los
parametros del asiento, pdgina 96.
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Para obtener mas informaciéon sobre la configuracién del
impulsor del ratén, consulte el manual del usuario del
mando.

Duplicar funcion

1.
2.

3.

Seleccione la funcién que desea duplicar.

O]
Haga clic en el icono ©.
La funcion duplicada aparece directamente bajo la
funcién original.
Realice los cambios que desee en la funcidn.

Mover funcién

Las funciones se pueden reorganizar arrastrandolas y
soltdndolas dentro de un perfil o entre perfiles.

1.

Fie Comection View Help
& LAK-H16166775 T

TOX $P2ULM &, Rese

x. ~
@ dres  Hwie

A uensers
TDX SP2 ULM
o0

Modificacion de la configuracion de la silla de ruedas con la

2.

Fle Comection View Help
3 LAK-H16166775 ar

@ i Hwie a9

b wcrsiserrs
TDX SP2 ULM
o0

{ni Home
& Drive REM216
@v Functions
REM216 Drive
O User Preferences
£ ChairLog & Seating REM216
3 Chair Setup REM?216 Seating
=D Lighting

@ Drive REM400
REMA400 Slow
REM400 Siower
REM400 Medium
REMA00 Fast

REMA00 Faster

@ Profile

a o -

TDX SP2ULM

GENERAL

£, Reset to Default & Manage

herramienta para PC

Navigation Timeout Enabled

FoRWARD

C_ mmmmm D>

on lIZ
Profile User Input (RE.

off [

Max Forward Speed
Min Forward Speed

Forward Acceleration
Forward Deceleration

Reverse

Max Reverse Speed
Min Reverse Speed

Reverse Acceleration
Reverse Deceleration

TuRN

Tum Boost at Max Speed

MaxTum Speed

Tum Deceleration

sty

Haga clic en el nombre de la funcién.
Escriba el nuevo nombre de la funcion.

{ni Home
& Drive REM216
@ Functions
REM216 Drive
O User Preferences

| ChairLog & Seating REM216

2 Chair Setup REM216 Seat
216 Seating

=0 Lighting

& Drive REM400

REM400 Slow

EnERAL

Drive Function Name

Enabl

Function User Input
Navigation Timeout Enabled

FoRwARD

REM400 Slow
on ll7

Profile User Input (RE.

Max Forward Speed
Min Forward Speed
Forward Acceleration

Forward Deceleration

10.3 Modificacion de los parametros de
conduccion

=

Seleccione un parametro que desee editar.

2. Haga clic en el nombre del pardmetro para abrir sus
detalles. Se mostraran los valores maximo, minimo y
predeterminado, asi como el resumen del parametro.

REMA00 Slower

REMA00 Medium

REMA00 Fast
Reverse Acceleration 100 %
REMA00 Faster Reverse Deceleration 100 %

TuRN

& Profle Tum Boost at Max Speed 200%

Drive MaxTum Speed 50 %

MinTum Speed 0%

Seating.
Tum Acceleration 100%

Tum Deceleration 100 %
Q « | & Seating REM400
v smauTy

Fig. 10-4
Haga clic y mantenga pulsada la funcién que desea
mover.
La funcidn se desplaza ligeramente hacia arriba y hacia
la derecha, y debajo aparece un recuadro con lineas
discontinuas.
Arrastre la funcidn a la posicién que desee en el mismo
perfil o en otro.

Eliminar funcion o perfil

i

=

1.
2.

10.

=

Las funciones pueden eliminarse inmediatamente
haciendo clic en el botén de eliminar.

Los perfiles no pueden eliminarse hasta que se
eliminen sus funciones.

Seleccione la funcién o el perfil que desea eliminar.

X

Haga clic en el icono ©.

2 Modificacion de los nombres de funciones
y perfiles

Solo se muestra el cambio de Drive Function Name
(Nombre de la funcién de conducciéon). El cambio de
Seating Function Name (Nombre de la funcién de
asiento), de Mouse Mover Function Name (Nombre
de la funcion del impulsor de ratén) o de Profile
Name (Nombre de perfil) funciona del mismo modo.

1637708-D
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Existen varios modos de modificar los parametros:

A

—I+

B

Ole =

)

a. Aumente y disminuya el parametro mediante los
botones mas (+) y menos (-) ®. Haga clic en
estos botones para cambiar el valor en intervalos
especificos o haga clic y mantenga presionados los
botones para cambiar el valor con mayor rapidez.

b. Haga doble clic en el valor ® y cdmbielo directamente
mediante el teclado. Pulse Intro para establecer el

valor.

c. Establezca el valor del pardmetro haciendo clic en
los botones Min (Minimo), Default (Predeterminado)
o Max (Maximo) ©.

Al editar el valor de un pardmetro, cambia su color
de fondo para indicar que se ha modificado su valor
anterior. Cuando se escriba el valor en el controlador
(o archivo), el color de fondo volvera a ser blanco.

En el modo de edicidn en directo, puede que resulte
dificil distinguir que cambia el fondo del parametro,

porque la operacién de edicion en directo puede que
se realice muy rapido.

Lista desplegable

ACTUATOR 1 - ELECTRICAL

24V Park Brake | v
24V Park Brake
rk Brake

Haga clic en la lista desplegable para seleccionar una opcidn.

10.3.1 Modificacion de los parametros de iluminacion

Cuando instale el sistema de iluminacién, tal vez tenga que
cambiar el mddulo de suministro eléctrico o restablecer su
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configuracién predeterminada para ajustar la configuracion
de las luces. En algunas configuraciones, las funciones de
iluminacién estan desactivadas de forma predeterminada,

Abra Functions (Funciones) y después la funcion de
conduccion que desee.

3 Open a Connection +

por lo que deben activarse manualmente.

& Open a Connection +

© RdRead M Write TDX SP2 ULM

' LAK-H16166775
TDX SP2 ULM
-]o)

Ly Home
TURN INDICATORS

£, Reset to Default £ Manage

B

@« Functions

O User Preferences

(® Enable Tum Indicators

(®) Tum Indicator Auto-Cancel Time

2| ChairLog POSITION
(© Enable Position
£ Chair Setup
=P Lighting
Q X

Lights

Fig. 10-5

1. Si es necesario, restablezca la configuracion de la silla
de ruedas Consulte 9.5.8 Carga de las configuraciones
predeterminadas, pdgina 91.

2. Abra Lighting (lluminacion).
3. Modifique los parametros con arreglo a la siguiente
tabla.
Parametro Descripcion Valores
® | Enable Turn Permite que el Activado/

Indicators (Activar
intermitentes)

sistema utilice los
intermitentes

desactivado

Turn Indicator Establece el tiempo |0s .. 30s
Auto-Cancel que el intermitente
Time (Tiempo permanecera activo
de cancelacion antes de apagarse
automatica de automaticamente
intermitentes)
© | Enable Position Permite que el Activado/

Lights (Activar
luces de posicidn)

sistema utilice las
luces de posicion

desactivado

10.3.2 Modificacidn de la compatibilidad del giroscopio en

las funciones de

conduccion

@ greas e @ e [ X ToxseeuM IR &)
A vwmsierrs

TDX SP2 ULM
0O

{ni Home
@ REM2XXD
@ Functions
o1
O User Preferences

g ChairLog & REM2XX S

5 Chair Setup o smauTy

_ Tom Transition 65%
=) Lighting

& REM400 D

D1

0 Latch 600

PERFORMANCE

03

& CONNECTIVITY

Uity Card 2 e

Fig. 10-6
Establezca Gyro Enabled Drive Function (Funcién de
conduccion con giroscopio habilitado) en On (Activado)
para proporcionar mayor control de la estabilidad a
esta funcion de conduccién. De lo contrario, establezca
el parametro en Off (Desactivado) para deshabilitar la
compatibilidad del giroscopio con esta funcidn.

10.4 Modificacidon de los parametros del asiento

Angulos de activacién

En Angle Sensor-Triggers (Sensor de angulo - accionadores),
puede modificar la configuracién de fabrica de los
accionadores de angulo de la silla de ruedas para ajustarlo a
las necesidades especificas del usuario.

3 Open a Connection +

& Resetto Defait S Manzge

A e
TDX SP2 ULM
(]e)

ini Home Power Module

& Functions

O User Preferences

2| ChairLog

5 Chairsetup
Modes

Actuator Motions

=0 Lighting

ACT400-1

Ioc

Fig. 10-7

De forma predeterminada, la compatibilidad del giroscopio
esta habilitada en las funciones de conduccién. A
continuacion, se explica cdmo deshabilitar la compatibilidad
del giroscopio con las funciones de conduccion o cdmo
ocultar el simbolo del giroscopio en la pantalla si este no
estd instalado en la silla de ruedas.
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Parametro

Descripcion

Slowdown Trigger
(Accionador de reduccion
de velocidad)

Establece el angulo de
activacion del sensor de
angulo para reducir la
velocidad de conduccion.

Lockout Trigger (Accionador

de bloqueo)

Establece el angulo de
activacion del sensor de
angulos para bloquear la
conduccion.

Maximum Back Angle
(Angulo de respaldo
maximo)

Establece el angulo de

activacién del sensor de
angulos para detener el
movimiento del respaldo.

Abra Chair Setup (Configuracién de la silla) > Modules
(Mddulos). Seleccione el tipo de médulo del pistén; por

ejemplo, ACT400-1.

Ajuste los pardmetros a las necesidades del usuario.
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Movimiento del asiento

3¢ LiNKAccessPC

== = |

File Connection View Help
C16170114

1 ~
“4Read g Write

-' LAK-H16166775
TDX SP2 ULM
0O

{nj Home

Qs Functions

)

User Preferences

(1}

Chair Log

Chair Setup
Modules

[0S

Actuator Motions

Lighting

DemoSystem.ci

TOX P2 ULM

il

4 Redline
T, Elevate
Lo Leftleg
% RightLeg
s Both Legs
Yo NX

¢ Recline and Legs

4=

&, Reset to Defauit

= Manage

Motion Name

Motion Icon = T
BEHAVIOUR

Minimum Pause Between Toggling 20s
Motion Maximum Up Speed 100 %
Motion Maximum Down Speed 100 %
Soft Start/Stop Time 00s
Direct Access Up Speed 100 %
Direct Access Down Speed 100 %
Latched Operation Motion Time 00s
ACTUATOR CHANNELS

Power Module Channel 1 100 %
Power Module Channel 2 0%
/ACT400-1 Channel 1 0%
ACT400-1 Channel 2 0%

Fig. 10-8

1. Abra Chair Setup (Configuracion de la silla) > Actuator
Motions (Movimientos del pistén) y seleccione el

Modificacién de la configuracién de la silla de ruedas con la herramienta para PC

3 LAK-H16166775 2E

@ “dre
A wcmensers
°o TDXSP2ULM

4 wite

G Home
@ Functions

O User Preferences
] ChairLog

%5 Chair Setup

£0 Lighting

Haga clic

e O X

TOXSP2ULM

8 Resetto Default < Manage

&5 Drive REM400 ceneRaL
oput Made Forward/Reverse
REMA00 Siow
Seating Fncton Name
on
Functon User Profe User Input (.
RREMA400 Fast Pt put
Standby-selectTimeout Eraled ot x
Invert Sating Fonction ot x
‘& Tilt REM400 &
s
it Motion YT
Defat No Mation
& Drive Alte...ive Inputs. i ctivated.
RSiow Operting Mode Proportorsl
Specd 100%
CRMedium
cRFast
Sion put

@ Seating Al.tive Input
Rt

Sipn PuffTilt

Fig. 10-10

en Functions (Funciones).

2. Haga clic en la funcién del asiento que desee editar.

a.

Fie Comection View Help

3 LAK-H16166775

. e . . @ ~dres  Hwie [ X TOXSP2 ULM & ResettoDefault S Manage Y %
movimiento del asiento que desee cambiar. 0
J E—
- - 00 _
Cambio de nombre del movimiento & Hoe
‘& Drive REM400 GENERAL
1' Fe c. View il O User Preferences RENa00stow Defaut. Forward/Reverse Forward/Reverse
E— ‘,
6] + 2 crariog REMA00 Medium Configuration of the joystick for this seating fu :«:Z:m
" wite TDX P2 ULM £ Resetto Default & Manage B % = i setp REMA00 Pt ::Zg::::“::; !
—o TDX P2 ULM. £0 Lighting a TIEREMA00 Function User Input Profile User Input (REM 4xx series)
o Standby-select Timeout Enabled Off %
i Home N J— o
—
- Functions & Recine Motion Nare < > . et ser s
O User Preferences 'S, Elevate Motion lcon T e Al el Motion Y e
- N o CR Slow Operating Mode Proportional
=| Chair Log N BEHAVIOUR
e ) = leftleg Minimum Pause Between Toggling. 20s R Medium Speed 100%
% Chair Setup
e Motion Maximum Down Speed 100 % CRFst
) Lo Bothless -
p—— cssmusarTie
T o o DiectAcees Up St 0%
- g Recine ndLegs Direct Access Down Speed 100 % & Seating Al..tive Input
Power Module Channel 1 100 % Sip n Puff Tilt
Q x
i o ox Fig. 10-11
Actio01 etz o
AeTi0 cheed 2 o Input Mode (Modo de entrada): configuracién de la
Actio et o ' > ;
entrada del usuario para esta funcion del asiento.
a x e Forward/Reverse (Hacia delante/hacia atras):

Fig. 10-9

Haga clic en Motion Name (Nombre del movimiento).
2. Especifique un nuevo nombre para el movimiento.

movimiento del joystick hacia delante o hacia
atras para controlar el movimiento.

¢ Left/Right (Izquierda/derecha): movimiento del
joystick hacia la derecha o hacia la izquierda para

controlar el movimiento.

¢ Four Quadrant (Cuatro cuadrantes): uso de los
cuatro cuadrantes del joystick para controlar los
movimientos.

Funcion del asiento

Este parametro determina el modo en que el joystick ejecuta
un movimiento. El joystick puede controlar el movimiento

como un interruptor o como un médulo de suministro
eléctrico proporcional. Existen cuatro modos de tipo

interruptor y un modo de tipo proporcional.

Fle Comnecion View Hlo
4 LAKH16166775

b Lcreiesrrs
7 TDXSP2ULM
-Ye)

TOXSP2ULM

B Restio ettt Marage

< y p y I

=

& Home ; ona
1. o Drve REMAD
@ Functions Sesting Function Name Rema00 it
REM400 Sow
o — Erabie Seating Functon on
" REM400 Mediam Function User put Profle Use lnput (R
2| ChairLog
Navigation Timeout Enseied off x
o @em ReMA00 Fst ] . o
=0 Lighting s
o Tt REMA00 FORWARD QUADRANT PARAVETERS .
Moton g
e Opersting Mode Propororal
3 100%
o Drive Ale..ive Inputs
e
Crsion Vioson Y T
Operaing Mode Proporonal
RMedum
4 100%
Rt
e —
sipnPut Woton No Mation
Operating Mode Not Used
5 Seating AL tive Input ] 2 0%
(e —
il
et Ve No Mation
Sipn PuftTie Operating Mode Notsed
Q x Specd 0%
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Si el parametro Four Quadrant (Cuatro cuadrantes)
esta seleccionado, todos los pardmetros de los
cuadrantes se pueden editar individualmente.

Fle Connection View Help

2 LAK-H16166775 +

ey [ X TOX P2 ULM & Resetto Default £ Manage %

(i Home
& Drive REM400 ceneRaL

A wsserrs
TDX SP2ULM
(Je)

@ Functions Input Mode Forward/Reverse

REM400 Slow
O User Preferences Default. Forward/Reverse

REMA00 Medium uration of the oystick for this seating function, .. proportional

2] ChairLog
REMA00 Tilt

on 7]

Profile User Input RE...

> Chair Setup REMA400 Fast

0 Lighting
@ Tilt REM40O
off [x

e Invert Seating Function off x

s

® Drive Alte..ive Inputs

CRSion Operating Mode No Motion
Speed - it
CRMedium & poro
%, Eevte
CRFast
e Leftles
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Fig. 10-12
Motion (Movimiento): si el joystick se usa para
controlar un movimiento, seleccione el movimiento
correspondiente en la lista de movimientos
disponibles.

Si el joystick no se usa para controlar ningun
movimiento, seleccione No Motion (Sin movimiento)
en la lista.

. Operating Mode (Modo de funcionamiento):

Tipo interruptor Tipo proporcional

® ®

Conmutado

Bloqueado

Alterno (solo disponible
en el funcionamiento de ]
cuatro cuadrantes) Proporcional

Alterno/bloqueado
(solo disponible en
el funcionamiento de
cuatro cuadrantes)

Elija uno de los modos del tipo interruptor para
manejar el movimiento a una velocidad fija. El
movimiento se activa cuando el joystick se desplaza
mas alla del parametro Joystick Switch Threshold

Motion T v

(Umbral de activacion del joystick) hacia el
cuadrante ® delantero o el cuadrante © trasero.
Consulte en 8.9 Joystick Switch Threshold (Limite del
Conmutador del Joystick), pdgina 78 como modificar
el parametro Joystick Switch Threshold (Umbral de
activacion del joystick).

Elija el modo de tipo proporcional para manejar el
movimiento a una velocidad que sea proporcional

a la posicién del joystick. El movimiento se activa
cuando el joystick se desplaza fuera de la posicion
neutral hacia el cuadrante @ delantero o el cuadrante
© trasero.

Si el joystick no se usa para controlar este movimiento,
defina este parametro como Not Used (No utilizado).

Funcionamiento Propdsito
Conmutado Activa el movimiento
en la direccion de
avance/retroceso

durante el tiempo en
que el joystick se mueve
hacia delante/atras y
su posicién supera el
pardmetro Joystick
Switch Threshold
(Umbral de activacién
del joystick). El
movimiento se desactiva
cuando se alcanza el
final del recorrido o
cuando la posicién

del joystick no supera
el valor establecido

en Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activaciéon del joystick).

Bloqueado Activa y bloquea

el movimiento en

la direccion de
avance/retroceso
cuando el

joystick se mueve
momentaneamente
hacia delante/atras a lo
largo del Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activacion del joystick).
El movimiento se
desactiva cuando se
alcanza el final del
recorrido o cuando el
joystick se desplaza

de nuevo a lo largo
del Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activacion del joystick).
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Funcionamiento

Propdsito

Alterno

Activa el movimiento en
una direccion (avance

o retroceso) durante

el tiempo en que la
posicion del joystick
supera el Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activaciéon del joystick).
El movimiento se
desactiva cuando se
alcanza el final del
recorrido o cuando la
posicidon del joystick

no supera el valor

de Joystick Switch
Threshold (Umbral

de activacién del
joystick). La direccion
del movimiento va
alternando hacia delante
y hacia atrds con cada
nueva activacion.

Alterno/bloqueado

Activa y bloquea el
movimiento en una
direccion (avance o
retroceso) cuando el
joystick se desplaza
momentdneamente a lo
largo del Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activaciéon del joystick).
El movimiento se
desactiva cuando se
alcanza el final del
recorrido o cuando el
joystick se desplaza

de nuevo a lo largo
del Joystick Switch
Threshold (Umbral de
activacién del joystick).

Proporcional

Al desplazar el joystick
hacia delante/atras, se
activa el movimiento
en la direccién de
avance/retroceso
durante el tiempo

en que se mueve el
joystick. El movimiento
se desactiva cuando
se alcanza el final del
recorrido o cuando

el joystick regresa a
su posicidon neutral.

La velocidad de este
movimiento se controla
mediante el joystick, en
funcién del grado de
desplazamiento respecto
a su posicion neutral,
y puede adaptarse
mediante el parametro
Speed (Velocidad).

No se usa

No esta operativo.
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d. Speed (Velocidad): en el funcionamiento de
tipo interruptor (Conmutado, Bloqueado, Alterno,
Alterno/bloqueado), este parametro aplica la
velocidad del movimiento cuando el joystick traspasa
el parametro Joystick Switch Threshold (Umbral de
activacion del joystick).
En el funcionamiento de tipo proporcional, este
parametro establece la velocidad maxima del
movimiento cuando el joystick se desplaza el 100 %
de su recorrido. En el resto de posiciones de
desplazamiento del joystick, la velocidad aplicada se
reducird proporcionalmente.

10.5 Modificacion de los parametros del
asistente

Actualmente, los perfiles permiten que sea un asistente
quien controle las funciones de conducciéon y del asiento de
la silla de ruedas. En la actualidad, hay dos entradas de
usuario disponibles: la unidad de control para el asistente
(DLX-ACU200) y el control dual intuitivo (Invacare IDC).

Unidad de control para el asistente (DLX-ACU200)

Esta entrada permite programar las funciones de conduccién
y del asiento. Los parametros de las funciones son idénticos
a los mandos principales. Consulte 10.3 Modificacion de los
pardmetros de conduccion, pdgina 95 y 10.4 Modificacion de
los parametros del asiento, pdgina 96.

Control dual intuitivo (Invacare IDC)

Esta entrada permite programar como maximo una sola
funcion de conduccidn.

Anadir una nueva funcion del asistente

i Esta herramienta permite afadir todo tipo de
funciones al perfil del asistente. En caso de que
haya una funcién que no sea valida, como Control
de interruptor, aparecera un error con instrucciones
para solucionarlo.

Cuando se crea una nueva funcién, todos

los parametros se establecen en sus valores
predeterminados y es necesario modificarlos. Puede
resultar mas facil duplicar una funcion existente y
moverla al perfil actual.

[—Jo

=

Abra Functions (Funciones).

2. Seleccione el perfil Attendant (Asistente) en la lista. De
lo contrario, ninguna de las dos entradas de usuario
estara disponible.

3. Afada una nueva funcién o duplique una funcién
existente. Consulte 10.1 Acciones de perfiles y funciones,
pdgina 94.

4. Modifique otros parametros.

10.6 Joystick Switch Threshold (Limite del
Conmutador del Joystick)

Define el porcentaje de movimiento del joystick necesario
para activar una salida cuando el joystick se maneja como
un dispositivo de entrada conmutado.

Cuando el joystick se usa como un dispositivo de entrada
encendido, este parametro especifica la distancia que se
debe mover el joystick para que cambie su estado (de

OFF ® a ON ®) y active una salida. El valor del Joystick
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Switch Threshold (Limite del conmutador del joystick) es un
porcentaje del recorrido total del joystick y se debe definir
segun las necesidades del usuario. Por ejemplo:

“~
B

para los usuarios que tengan dificultad para mover el
joystick, defina Joystick Switch Threshold (Limite del
conmutador del joystick) a un valor bajo, por ejemplo el
40 % o0 menos,

D B

para los usuarios que no tengan un buen control motriz
o que les tiemblen las manos, defina Joystick Switch
Threshold (Limite del conmutador del joystick) a un
valor alto, por ejemplo el 80 %, para evitar que se
active accidentalmente.

Fle Connection View Help
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O User Preferences Enable auto brightness off [
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o Enable Tap-Only Mod off [
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Haga clic en Chair Setup (Configuracion de la silla).
2. Haga clic en Modules (Mddulos).

100

3. Haga clic en el mando que desee editar.
4. Defina el porcentaje que desee.

Tremor dampening (Amortiguacion del temblor)
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ini Home Power Module

C RS REM 2:¢ Display Brightes 100 %

O User Preferences Enable auto brighess off x
REM dx
o e Tap-Only Mo off x
8] i log Enabie Tap-Only Mode:
REM Sxx Enable Glove Mode off x
& Chair Setup
CRine Display handedness Right Honded
Modes Top Zone »
ACU2
Actustor Motors J—

™ User Input Configuration Proportional Joystick

Zb Lighting
Neutral Window 15%
TPIACY
Joystick Throw 90%
NS tch Threshold 0%

T+ 3%

GYR100
0%  Default 0%  Max 100%

ACT400-1 Sets the amount of tremor that is dampened as a percentage of joystick movemen t

Joystick Rotation Angle 0

Swap Joystick Axs No swap

LeftJack Socket 1) Tip
nput Type Short +Long Pres buton
Enable Input Type. on W7

Fal-safe made off [

Use este parametro para reducir el efecto del temblor de
manos sobre el joystick. Los valores bajos son adecuados
para usuarios con temblores de baja frecuencia (lentos). Los
valores altos son adecuados para usuarios con temblores de
alta frecuencia (rapidos). Si define el valor del parametro al
0 % no se produce atenuacién del temblor.

10.7 Configuracion de un sistema para la
conduccién acoplada

Para configurar una silla de ruedas para la conduccion
acoplada, se debe instalar un interruptor de parada externo
en la silla de ruedas. Lo ideal seria que el interruptor de
parada externo estuviera bien visible y facilmente accesible
para proporcionar un nivel de seguridad adicional para el
usuario.

Conecte el interruptor de parada externo a una entrada de
control. Invacare recomienda conectar el interruptor de
parada externo en el mddulo de entrada. El interruptor
de parada externo debe ser un interruptor de un solo
polo normalmente abierto. En la mayoria de los casos,

la conduccién acoplada se utiliza en combinacién con un
control de sorber y soplar y el interruptor de labios sirve
como interruptor de parada externo.

Configuracion de los parametros del interruptor de parada
externo

Ajuste los siguientes parametros para configurar el
interruptor de parada externo.
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Abra Chair Setup (Configuracién de la silla) —> Modules
(Mddulos) —> y seleccione la entrada en la que desee
conectar el interruptor de parada externo.
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O User Preferences Buton
REM dxx Input Type. Short + Long Press button
| ChairLog Enable Input Ty on Y]
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%5 CharSetup Fal-safe mode
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Modules —
ACU 2 Long Press
Actuator Motions
Iput Port Debounce:
- T
£ Lighting LeftJack Socket (1) Ring
TPIACY InputType. Not Connected
s n
- ot Port Debounce
Right Jack Socket 2) Tip
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Enable Input Type. on
Fal-safe mode o
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Defauit [no assignment]
Sets the action for the switch when pressed.
Stop driving and seating off [
Input Port Debounce 00s
Q * Right Jack Socket 12) Ring

Ajuste Input Type (Tipo de entrada) en la entrada que
desee, por ejemplo, Momentary (Momentanea).

File Connecion View Help
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] ChairLog Enable Input Ty on
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-
P
ator ons. Input Port Debounce 00s
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e F—
IN 53¢ . 0o
Right Jack Socket (J2) Tip
Input Type Momentary button
Enable Input Type. on Y]
-
-
T
o0
Q X Right Jack Socket (12) Ring

Haga clic en el icono de informacion junto a Momentary
(Momenténea).
Active Stop driving and seating (Detener la conduccién
y el asiento).
i No es necesario asignar una funcion al
interruptor.

Configuracion de los parametros de conduccién acoplada

Los siguientes parametros se pueden ajustar de forma
individual para cada funcién de conduccion.
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1. Abra Functions (Funciones) —> abra la funcion de

conduccion que desee.

2 Bl Comecion View Help
A LAK-H16166775 aF
@ dres Hwe w ¢ O X DX $P2 ULM & Resetto Default < Manage W %
b Lcineisrrs q
_0 TDXSP2 ULM REM216 Drive
o
Home
w Reverse Deceleration 100 %
@ Drive REM216
@ Functions o
REM216 Drive:
R — Tum Boost at Max Speed 200%
o e MaxTum Speed 100%
2 Chairlog -
Seating REM216 MinTum Speed 10%
= Chair
GIEEED REM216 Seating Tum Acceleration 100%
= Lighting Tum Deceleration 100 %
@5 Drive REM400 o
Torn Tansition 100%
REMA00 Siow
REMA00 Siower Coch Drvine P
REM400 Medium CETEE ot
Sets if demand is momentary (atched drive off, stepped or ruise ¢ Crise Control
REMA00 st 15tepUp
Latch Drving in Reverse
3stepUp
REMAOO Faster Latch Drive Timeout o
penrorvance 3 Step Up/Down
@ Seating REM400 Power 5 Step Up/Down
Gyro Enabled Drive Function off x
REMAOOTilE
opsmamion
REN400 Recline Quadrant Operation 4Q Operation
REMA00 LH Leg Forward Quadrant Operation Forward
Q x Reverse Quadrant Operation Reverse

Ajuste el tipo de conduccién acoplada con Latch Driving
(Conduccién acoplada). Para obtener mas informacién
sobre los tipos de conduccién acoplada, consulte el
manual del usuario del mando.

3 Fle Comecton View Help

4 LAKH16166775 +
@ “dres Hwie w ¢ O X TOX P2 ULM & Resetto Default S Manage W %
b Lchssssrrs a
-0 TDXSP2 ULM REM216 Drive
[
Home
£ Reverse Deceleration
@ Drive REM216 100%
@ Functions .
REM216 Drive
Oy e — Tum Boost at Max Speed 200%
—_— MaxTum Speed 100%
2 Chairlog - seats
Seating REM216 MinTum Speed 0%
CEFEED REM216 Seating Tum Acceleration 100 %
=0 Lighting o Deceleration 100%
@ Drive REM400 J—
Tum Transiton 100%
REM400 Siow
REMA00 Siower Laeh Drving o
REMA00 Medium Latch Drving i Reverse ot [x
Ltch Driv Timeout 30005
REM400 Fast
perrommance
REMA0O Faster Power 100%
Gyro Ensbled Drive Function o [x
& Seating REM400 R
R Quadrant Operaton 4Q Operation
Forward Quadrant Operation Forward
REM400 Reciine
Reverse Quadrant Operation Reverse
REMA00 Li Leg Lt Quackant Operaton Lett
Q x Reverse Quadrant Operation Reverse

Ajuste el pardmetro Latch Driving in Reverse (Conduccion
acoplada hacia atras) en On (Activada), para permitir la
conduccion acoplada al dar marcha atras.

4. Ajuste el tiempo maximo de conduccién acoplada sin

entradas del usuario con el parametro Latch Drive
Timeout (Limite de tiempo de conduccién acoplada.).

10.8 Ajuste del funcionamiento de los
cuadrantes

Este pardmetro ajusta la entrada del usuario de la funcion
conduccion para que funcione en modo de 3 cuadrantes
(3Q) o 4 cuadrantes (4Q). Normalmente, se elige el modo
4Q con entradas basadas en joystick o controles que ofrecen
4 cuadrantes, por ejemplo, un control de sorber y soplar. El
modo 3Q se elige para entradas de usuario que ofrecen 3
cuadrantes, por ejemplo, un control de cabeza.
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=0 Lighting

@ Drive REM400 sty
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Estas son las opciones:

e 4Q Operation (Funcionamiento de 4 cuadrantes)

e 3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo hacia delante)

e 3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo hacia atras)

¢ 3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes - conmutador
manual)

e 3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador
automatico)

4Q Operation (Funcionamiento de 4 cuadrantes)

Cuando se selecciona 4Q Operation (Funcionamiento de 4
cuadrantes), a cada cuadrante se le asigna una direccidon
Unica entre hacia delante, hacia atrds, izquierda y derecha y
es el modo predeterminado. Para cambiar estas direcciones
predeterminadas, se pueden volver a asignar distintas
direcciones a los cuadrantes estableciendo los siguientes
pardmetros:

e Forward Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante hacia delante)

e Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante hacia detras)

¢ Left Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante izquierdo)

¢ Right Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante derecho)

No es necesario asignhar direcciones Unicas a todos los
cuadrantes. Si es necesario, uno 0 mas cuadrantes pueden
compartir la misma direcciéon. Por ejemplo, Forward
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia
delante) y Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante hacia detras) se pueden ajustar ambos en Forward
(Hacia delante). Para obtener mas informacion sobre el
ajuste de la direccién de conduccidn, consulte 10.8.1 Ajuste
de las direcciones de conduccion, pdgina102

3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo hacia delante)

Cuando se selecciona 3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo
hacia delante), la entrada del usuario puede conducir la silla
de ruedas hacia delante, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Si es necesario, se puede reasignar una direccion distinta a
cada cuadrante. Tenga en cuenta que el pardmetro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia
detrds) no se aplica en el modo 3Q - Forward Only (3
cuadrantes - solo hacia delante).

102

3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo hacia atras)

Cuando se selecciona 3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo
hacia atras), la entrada del usuario puede conducir la silla de
ruedas hacia atras, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Si es necesario, se puede reasignar una direccidn distinta a
cada cuadrante. Tenga en cuenta que el parametro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia
detrads) no se aplica en el modo 3Q - Reverse Only (3
cuadrantes - solo hacia atras).

3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes - conmutador manual)

Cuando se selecciona 3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes -
conmutador manual), la entrada del usuario puede conducir
la silla de ruedas hacia delante, hacia atras, hacia la izquierda
y hacia la derecha. Las direcciones hacia delante y hacia
atras las controla el usuario cambiando con un interruptor
externo.

Si es necesario, se puede reasignar una direccidn distinta a
cada cuadrante. Tenga en cuenta que el parametro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia
detrds) no se aplica en el modo 3Q - Manual Toggle (3
cuadrantes - conmutador manual).

3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador
automatico)

Cuando se selecciona 3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes
- conmutador automatico), la entrada del usuario puede
conducir la silla de ruedas hacia delante, hacia atras, hacia la
izquierda y hacia la derecha. Las direcciones hacia delante y
hacia atras las controla el usuario cambiando el cuadrante
hacia delante.

Si es necesario, se puede reasignar una direccion distinta
a cada entrada de cuadrante. Tenga en cuenta que el
parametro Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento
del cuadrante hacia detras) no se aplica en el modo 3Q -
Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador automatico).

10.8.1 Ajuste de las direcciones de conduccion
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REMA00 LH Leg

Right

Forward Quadrant Operation (Funcionamiento del
cuadrante hacia delante)

Este parametro establece la direccién en la que se mueve
la silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante hacia
delante de la entrada del usuario. Las opciones disponibles
son las siguientes:

e Forward (Hacia delante)
e Reverse (Hacia atras)
e Left (lzquierda)
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¢ Right (Derecha)
e Ignored (lgnorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no
se mueve en ninguna direccion al seleccionar el cuadrante
hacia delante de la entrada.

Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante
hacia detras)

Este parametro establece la direccion en la que se mueve
la silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante hacia
atrads de la entrada del usuario. Las opciones disponibles
son las siguientes:

e Forward (Hacia delante)
e Reverse (Hacia atras)

e Left (Izquierda)

¢ Right (Derecha)

e Ignored (Ignorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no
se mueve en ninguna direccion al seleccionar el cuadrante
hacia atras de la entrada.

Este pardmetro no se encuentra disponible cuando el
funcionamiento del cuadrante se ajusta en cualquiera de
los modos 3Q.

Left Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante
izquierdo)

Este parametro establece la direcciéon en la que se mueve la
silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante izquierdo

de la entrada del usuario. Las opciones disponibles son las

siguientes:

e Forward (Hacia delante)
* Reverse (Hacia atras)

e Left (lzquierda)

e Right (Derecha)

e Ignored (lgnorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no
se mueve en ninguna direccién al seleccionar el cuadrante
izquierdo de la entrada.

Right Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante
derecho)

Este parametro establece la direcciéon en la que se mueve la
silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante derecho
de la entrada del usuario. Las opciones disponibles son las
siguientes:

e Forward (Hacia delante)
* Reverse (Hacia atras)

o Left (lzquierda)

¢ Right (Derecha)

¢ Ignored (Ignorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no
se mueve en ninguna direccién al seleccionar el cuadrante
derecho de la entrada.

10.9 Activacion de la navegacion indirecta

En funcion del tipo de navegacidn indirecta que necesite el
usuario, deberan habilitarse distintos parametros principales.

Los tipos de navegacion indirecta son:

e Seleccion de menus

1637708-D

Modificacion de la configuracion de la silla de ruedas con la herramienta para PC

e Exploracion de menus

Exploracion de Seleccion de
Parametro menus menus
Navigation Exploraciéon de Seleccion de
Type (Tipo de menus menus
navegacion):
Enable Menu Activado Desactivado
Scan (Habilitar
exploracién de
menus)
Navigation Activado/ Activado/
Timeout Enabled | desactivado desactivado
(Tiempo de
espera de
navegacion
habilitado)

Activacion de la exploracion y seleccion de menus

1. Abra User Preferences (Preferencias del usuario).
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% Write ey @ X TDXSP2 ULM ) Reset o Default = Manage ¥ %
A ucnsesrs

TOXSP2ULM
o0

(i Home
Sicep Timeout Duration S min

© Gt Enable Joystick Wakeup On
O User references P
g charrtog Enabe Lock on
% Chair Setup
on
=0 Lighting on
No Restiction

1st Function in 1st Profile

Menu Scan

First Profle

User Input

07s

Fig. 10-13
Establezca el parametro Navigation type (Tipo de
navegacion) con arreglo a la tabla anterior.
3. Abra Functions (Funciones) y el perfil que desee.

Pl Connaction™ View ~ Help
3 LAK-H16166775

ey O X ToX P2 ULM £ Resetto Default < Manage B %

b Lachnsiserss
D Toxsr2uLm
o0

{nj Home
@ Drive REM216
@ Functions
REM216 Drive
O User Preferences

& ChairLog & Seating REM216

e REM216 Seating

=0 Lighting
& Drive REM400

REM400 Siow
REMA00 Slower
REMA00 Medium
REMA0O Fast

REMA400 Faster

& Seating REM400
REMA400 Tt

REMA00 Recline
REMA400 LH Leg

Fig. 10-14

Establezca el parametro Enable Menu Scan (Habilitar
exploracién de menus) con arreglo a la tabla anterior.
5. Abra la funcion que desee de este perfil.
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Fle Connection View~ Help

3 LAK-H16166775

b acieiserrs
TDX SP2 ULM
0O

in Home
@ Functions
O User Preferences
S| Chairlog

¢ Chair Setup

=0 Lighting

o 9

@ Drive REM216

REM216 Drive

@ Seating REM216

REM216 Seating.

& Drive REM400
REMA400 Slow
REMA00 Slower
REMA400 Medium
REMA400 Fast

REMA400 Faster

@ Seating REM400
REMA400 Tilt:

REM400 Recline
REMA400 LH Leg

0 X

&, Reset to Default

TOXSP2ULM

S manage

FORWARD

REMA00 Slow
on
Profile User Input (RE.

off [x

Max Forward Speed

Min Forward Speed

30%

20%

80%

100 %

TuRN

30%

2%

100 %

100 %

Tum Boost at Max Speed
MaxTum Speed

MinTum Speed

Tum Deceleration

staauTy

Fig. 10-15

200 %

50%

100 %

100 %

Establezca el parametro Navigation Timeout Enabled

(Tiempo de espera de navegacion habilitado) en Activado

o Desactivado.
7. Si Navigation Timeout Enabled (Tiempo de espera de
navegacion habilitado) esta desactivado, programe un

interruptor externo para acceder al modo de navegacion.

Consulte 10.10 Programacion de interruptores externos,

pdgina 104

Otros parametros de las preferencias del usuario

Fle Connaction View ~Help

3 LAK-H16166775 aF

s e
@ dres Hwie

A ucrnsesrs
TDX SP2 ULM
o0

{ni Home
@ Functions

O User Preferences

w ¢ O X

Sleep Timeout Duration

Enable Joystick Wakeup.

Lock serGs

TOXSP2ULM

] ChairLog

2 Chair Setup

=0 Lighting

DLWCIOGIE)

@@

Any Quadrant

Menu Select
First Profle

User Input

ActivationTime

Scan Selection (Seleccion de exploracion): establece
qué cuadrantes de la entrada principal se pueden
utilizar para realizar selecciones (solo para Menu Scan
[Exploraciéon de menus]).

Navigation type (Tipo de navegacion): selecciona el
tipo de navegacion.

Navigation Entry (Entrada de navegacion): establece
el punto de entrada del menu.

Navigation preference (Preferencia de navegacion):
establece si la navegacidn a través de la interfaz tactil
tiene preferencia frente a la navegacion a través de
la entrada del usuario. Si se selecciona la entrada
del usuario, la selecciéon actual aparece resaltada en
la pantalla.

® | Timeout for navigation entry (Tiempo de espera

para entrada de navegacion): determina el tiempo
de inactividad que debe transcurrir antes de que el
sistema acceda al modo de navegacion (solo para el
modo de navegacidén con Navigation Timeout {Tiempo
de espera de navegacion]).

Menu Scan Rate (Frecuencia de exploracion de

menus): determina la frecuencia con la que la
exploraciéon de menus recorre el menu (solo para
Menu Scan [Exploracién de menus]).

© | Number of Menu Scan Cycles before Idle (Nimero de

menus]).

ciclos de exploracién de menus antes de la espera):
numero de veces que se recorre el menu antes
de pasar al modo de espera si no hay actividad
del usuario (solo para Menu Scan [Exploracion de
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10.10 Programacion de interruptores externos

Existen muchas posibilidades para conectar interruptores
externos al sistema; por ejemplo, jacks hembra.

En el ejemplo, se describe cdmo programar
interruptores externos conectados a los jacks hembra
de los modelos DLX-REM400 y DLX-REM500.

La punta del jack hembra izquierdo (J1) esta
reservada para encender y apagar la silla de ruedas.
No se puede cambiar esta configuracion.

Seleccione la entrada que desea modificar; por ejemplo,
Left Jack Socket (J1) Ring (Anillo del jack hembra
izquierdo [J1]).

onnection ar

SETIVIN oxse2ulM ) Resetto Defaut S Marase %
b Lcrisisrrs

O TDXSP2ULM
(Je)

& Home

@ Functions

O User Preferences

2] ChairLog

% Chairsetwp
Modes
Actusor Motions

=0 Lighting

Power Module
Left Jack Socket (11) Ring

REM 20x Input Type:

Default Not Cor

REM 4x¢
Sets the type of switch conect
REM Sx
Enable Input Type
R Fall-safe mode
Band 1
ACU 20
Actuator Operation Mode

Band2

ted to this inpu

Resistor Bands

Momentary button

Short + Long Press button

N Band3

Fig. 10-16
Seleccione un valor en Input Type (Tipo de entrada).
Las opciones son las siguientes:

¢ Not Connected (No conectado)

e 10-way switch (Interruptor de 10 posiciones)

e 17-way switch (Interruptor de 17 posiciones)

¢ Resistor Bands(Bandas de resistencia); se utilizan
junto con las teclas de funcién

¢ Momentary button (Botdn momentaneo)

e Short + Long Press button (Botdn de presion breve
+ larga)

1637708-D



Fie Comecion View Help
3 LAK-H16166775

W ¢ O X TOX P2 ULM & Resetto Default & Manage W %

b Lacistesrrs
TDX SP2 ULM
[-Ye)

— o s
O User reference I Type
User Preferences REM dxx
5 crtos
s s 07
=
= Chair Setup Input Ty [no assignment]
R put Type Ir igr t
Modules Enable Input Type Drvi
. e
Actuator Motions Foll_safe mode
0 s
"
s
o ot
GYR 100 Band 5
s
rcrio —
s
s
o
—
s s .
e
Q X

Input Port Debounce Lighting
Toggle Lighting Output

Fig. 10-17

1) () (5) (1) (9)
ORORORORT,

Fig. 10-18 Bandas de interruptor de 10 posiciones

Si los valores 10-way switch (Interruptor de 10
posiciones), Resistor Bands (Bandas de resistencia) o
17-way switch (Interruptor de 17 posiciones) estan
seleccionados, asigne las acciones deseadas a Band 1
(Banda 1) - Band 10 (Banda 10) o Band 0 (Banda 0) -
Band 16 (Banda 16).

Fle Comecton View Help
3 LAK-H16166775

w o X Toxse2um B Resetto Default < Manage ]

b Lcrieresrrs
TDX SP2 ULM
o0

{nj Home Pawer Mode
LeftJack Socket (1) Ring. 0°
@ Functions
REM 20 Input Type No swap
2 User references REM dc Input Port Debounce
2] ChairLog Right Jack Socket 2) Tip
REM Sia¢ -
%5 Chair Setup oo 10-way switch
CRéxx Enable Input Type
Moduies
AUz Fal-safe mode
Actustor Motions —
= ™
=0 Lighting Defaut [ro ent]
ToAcy Sets when activated with resistance band 1.
off x
INSxc
GYR 100 Extend
an Extend
ACT400-1 gnd2 .
Band3 et
Latched Extend
Band4
Latched Retract
Bands T
Bands Latched Toggle
Band7
Bands
Band9
Q x
Rand 10

Fig. 10-19
Abra el parametro haciendo clic en su nombre.
Seleccione si debe o no activarse Stop driving and
seating (Detener la conduccidn y el asiento) moviendo
el control deslizante. Para obtener mas informacion
sobre este parametro, consulte 10.7 Configuracion de
un sistema para la conduccion acoplada, pdgina10Q
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e O X ToxsruM & ResetioDermit S Manage ¥

-
TDX SP2 ULM
o0

& Home Power Mo
Leftck Socket 1) ing 0e
. Functions
REM 2500 Input Type No swap
0 r Preferenc
User Preferences S Inpt Port Debounce
2] ChairLog Right ok Socket U2 Tip
REM Sec
) It Type
% Chair Setup v
cram
Modes
Acu2x
Actutor Motions e
. ™
£ Lighting "
Setsth acton for he switch when ctated withresistace band 1.
ThiACU
Stop divingandseating o x
W
e Extend
AcTa00-1 -
Band 3 ol
Ltched xtend
B
Ltche Retract
Bnd's I
B Ltched Togele
Band7 i
B i
B9 i
aQ X
Ranra i

Fig. 10-20
Si el movimiento del piston esta asignado a un
pardmetro, Actuator Operation Mode (Modo de
funcionamiento del piston) debe estar seleccionado.
Las opciones son:

e Extend (Avance)

e Retract (Retroceso)

¢ Latched Extend (Avance con bloqueo)

e Latched Retract (Retroceso con bloqueo)
* Toggle (Alterno)

¢ Latched Toggle (Alterno con bloqueo)

Fle Comection View Help

A LAK-H16166775 i

@ RdRead Y wite @ % [ X Toxsrum & Resetto Default & Manage Y %

 vwcensers

°o TDX SP2 ULM

& Home Power Module e oot Type on

@ Functions REM 220¢ Fall-safe mode Off [
ShortPress

O User Preferences
REM 4xx

o Long Press et
g ChairLog Next Proie
REM Soc Input Port Debounce 00s
% Chair Sett
Ralimiend Left Jack Socket 1) Ring
CRanc
Modules IoputType
ACU 20 Driving Direction
Actuator Motions, Input Port Debounce
Actuator Motions
- 8 Right Jack Socket 2)Tp.
=0 Lighting it
IoputType Recline
TPIACY
Enable Input Type Elevate
INSoc Failsafe mode LeftLeg
Right Leg
GYR100 Bs
Input Port Debounce o
ACT400-1
Right Jack Socket 12) Ring Recline and Legs
IoputType Prof
Input Port Debounce T
Previous Function
Multipurpose Button A
Next Profle
Multipurpose Button B orevions Profe
IoputType Toggle Navigation Menu
Short ress Menu Scan Selection
Q x

Long Press

Fig. 10-21

Si Momentary button (Botdn momentaneo) esta

seleccionado, asigne la accién que desee al botdn.

a. Abra el pardmetro haciendo clic en su nombre.
Seleccione si debe o no activarse Stop driving and
seating (Detener la conduccién y el asiento) moviendo
el control deslizante. Para obtener mas informacién
sobre este parametro, consulte 10.7 Configuracion de
un sistema para la conduccion acoplada, pdgina10Q

b. Si el movimiento del piston estd asignado a un
parametro, Actuator Operation Mode (Modo de
funcionamiento del pistdn) debe estar seleccionado.
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Fle Comnection View Help
3 LAK-H16166775

@ dres  Hwie

b Lcisiesrrs
TDX SP2 ULM
-Je)

w2 X Toxsrum &, Reset o Default

& Home —
o .
o Funct
nctions REM 2 Left Jack Socket ()1) Tip.
O User Preferences Input Port Debounce
REM 4xx Input Port Debx
8] cratoe Lotk Socket U1 g
em s
~ outType o
& Chair Setup [no assignment]
CR4xx Input Port Debounce B
o
Modules Right Jack Socket (J2) Tip
Acuze
et iotors outType pe
=D Lighting ™ Enable Input Type Tilt
Recine
Ay
Beve
IN S S LeftLeg
lrgPres
Rapieg
w00 putort ebounce oo
gtk Skt 02) g i
Acraons
PoutType
ot ort ebounce
Multpupos Butiont
outType
Momentary
MiltpaposeButont
PoutType
a x
Momentary

Toggle Lighting Output

Fig. 10-22
Si Short + Long Press button (Boton de presién breve +
larga) estd seleccionado, asigne la accién que desee a
Short Press (Presion breve) y Long Press (Presion larga).
a. Si el movimiento del pistdn estd asignado a un
parametro, Actuator Operation Mode (Modo de
funcionamiento del piston) debe estar seleccionado.

Si el interruptor externo debe utilizarse para
introducir funciones de navegacion indirectas, asigne
la accién Toggle Navigation Menu (Cambiar el menu
de navegacién) al parametro.

Otros parametros

Fle Comection View Help
A LAK-H16166775 G

=
.0
32

w X Toxsp2um 2 Resetto Defat

L it
“dRead M Write

b Lcrereerrs
TDX SP2 ULM
(Je)

i Home Power Module Swap Joystick Axis No swap
& Functions REM 20¢ wROL s
LeftJack Socket U1) T
O User Preferences ack Socket U1 Tip
REM 4
N Input Port Debounce
| ChairLog
REM 530 LeftJack Socket 1) Ring
% Chair Setup oot Type
CRac
Modules Input Port Debounce
ACU 200 ; ;
nctustor Motions Right Jack Socket U2)Tip
= e i InputType
=D Lighting
Enabie Input Type: ®
TPIACY
Fail-safe mode
IN S Short ress
om0 Long Press !
Input Port Debounce ©
AcTaoo1 Right Jack Socket 12) Ring
InputType
Input Port Debounce
Multipurpose Button
InputType
Momentary !
Multipurpose Button
Q x InputType

Fig. 10-23

El pardmetro Input Port Debounce (Supresién
de rebotes del puerto de entrada) puede
resultar util, por ejemplo, cuando el médulo
de suministro eléctrico debe hacer caso omiso
de las sefales falsas, como las que genera
un interruptor de bola al conducir sobre un
terreno irregular.

[—lo

Enable Input Type (Activar tipo de entrada): cuando
estd activado, se habilita Input Type (Tipo de entrada).

Fail-safe mode (Modo de seguridad): cuando esta
activado, el interruptor externo no debe retirarse de
la entrada; de lo contrario, la silla de ruedas no se
podrd conducir.
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Input Port Debounce (Supresion de rebotes del puerto
de entrada): este parametro determina cuando debe
responderse a una entrada. Si la seial de entrada
dura menos del tiempo establecido por el pardmetro,
el médulo de suministro eléctrico no responde a dicha
sefial.

La programacion de los botones multifuncion es similar a la
programacion de los interruptores externos.

10.11 Programacion de los botones multifuncion

Abra Chair Setup (Configuracién de la silla) —> Modules

(Mddulos) —> REM 4xx o REM 5xx.

Fle Connection View Help
3 LAK-H16166775 A

TOKSPZUM D Resetlo ettt Mage Y

b Lacreiesrrs
TDX SP2 ULM
o0

& Home Pawer Moduie
@ Functions REM 2
LeftJack Socket (1) Tip
O User Prefe
serpreferences REM 4xx Input Port Debounce 00s
g ChairLog Left Jack Socket (J1) Ring
REM Sioc
% Charsetup Input Type Not Connected
CRaxx Input Port Debounce
Modules
ACU 2 Right Jack Socket 12) Tip
Actuator Motions
Input Type Short + Long Press button
- . ™
£ Lighting Enable Input Type. on
TPIACY Failsafe mode f
h xt Fune
e Short ress Noxt Function
Long Press Next Profle
AcTaoot Input Port Debounce 00
Right Jack Socket J2) Ring
Input Type Not Connected
Inpyt Port Debounce
Multipurpose Button |
Input Type Momentarybution
Momentary Not Connected
Multipurpose Button I fuon
Momentary button
IoputT
potvee Short + Long Press button
Q * Momentary Next Function

Elija Input Type (Tipo de entrada).
Estas son las opciones:

¢ Not Connected (No conectado)
¢ Momentary button (Boton momentaneo)

¢ Short + Long Press button (Botén de presion breve

+ larga)

Fle Connection View Help

3 LAK-H16166775 aF
TOX $P2ULM

A v
TDX SP2ULM
o0

{ni Home Power Module

§ LeftJack Socket U1) Tip.
@ Functions REM 2 e o
Input Port Debounce 00s
[
User Preferences REM 43¢ Left Jack Socket (1) Ring.
] ChairLog Input Type
REM Siox P
% Charsetup Input Port Debounce:
Mol CRaxc Right Jack Socket (2) Tip
ACU 2 Input Type
Actuator Motions
8 Enable Input Type
s . ™
=0 Lighting Fail-safe mode
TPIACY ShortPress,
P
N5 Long Press
Input Port Debounce
AcTaoot Right Jack Socket (2) Ring
Input Type
Input Port Debounce
Multipurpose Button |

Input Type

ChortPress Next Profle

Long Press Previous Profile
Toggle Navigation Menu
Multipurpose Button 1
Menu Scan Selection
Input Type: o

. ighting
Q Momentary ‘Toggle Lighting Output

Si se selecciona Short + Long Press button (Botén de
presién breve + larga), asigne la accion que desee a
Short Press (Presion breve) Long Press (Presidn larga).
a.

1637708-D
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TDX P2 ULM & Resetto Default £ Manage o) 2

b Lacrsiserrs
TDX SP2 ULM
(1o}

ini Home Power Module

nputT Not Connected
@« Functions REM 23 P
Input Port Debounce
O User references 1
REM 4 Right Jack Socket 12) Tip
| ChairLog Input T Short + Long Press button
REM 50 pates ®
% Chair Setup Enable Input Type. on M|
R Fal-safe mode
Moduies
ACU 2 Short ress,
Actustor Motions
Long Press Next Profle
- el
=0 Lighting Iput Port Debounce: 00s

TPIACU Right Jack Socket (12) Ring
INSxc
Input Port Debounce
ACT400-1
Multipurpose Button |
Input Type Stort +
Short Press.

Default [no assignment]
Sets the action for the switch when pressed.

Extend

Retract
Latched Extend
Latched Retract

Toggle

x
a Latched Toggle

Momentary

Si el movimiento del piston se asigna a un parametro,
debe estar seleccionado Actuator Operation Mode
(Modo de funcionamiento de piston).

Estas son las opciones:

e Extend (Despliegue)

e Retract (Repliegue)

e Latched Extend (Despliegue acoplado)
e Latched Retract (Repliegue acoplado)
e Toggle (Conmutador)

¢ Latched Toggle (Conmutador acoplado)

4. Si se selecciona Momentary button (Botdn
momentdneo), asigne la accion que desee al botdn.
a. Si el movimiento del pistdn se asigna a un parametro,
debe estar seleccionado Actuator Operation Mode

(Modo de funcionamiento de piston). 4.
.7 . . 7 5'
10.12 Instalacion/configuracién de entradas
alternativas

Existen distintos tipos de entradas alternativas que se
conectan de forma diferente al sistema. Conecte los
componentes a las entradas concretas; consulte la siguiente
tabla.

Componente Entrada

Sip and Puff (Sorber y Médulo de entrada IN5xx

soplar)

Control de cabeza de sorber | Mddulo de entrada IN5xx

y soplar

Joystick compacto pediatrico | Médulo de entrada IN5xx

Control de cabeza TPI
Control de barbilla TPI
Joystick con interruptor TPI

simple compacto

Control de proximidad con | TPI
cuatro interruptores

Modulo de suministro
eléctrico

Interruptor de parada del
mando

Para instalar un interruptor de parada del mando,
simplemente conéctelo al médulo de suministro
eléctrico con el cable de interfaz y al conector de 4
direcciones con el cable de bus; consulte el diagrama

=

1637708-D

del cableado 3.8 Diagramas de cableado, pdgina 17.
No es necesario programarlo.

Programacion

Abra Functions (Funciones).

Afada un nuevo perfil o una funcién de usuario al perfil
existente. Para obtener mds informacién sobre cémo
afiadir perfiles y funciones, consulte 10.1 Acciones de
perfiles y funciones, pdgina 94.

Ne

Drive Function Name

Function User Input Profile User Input |+

Profile User Input
REM 2o s

Ajuste Function User Input (Entrada de usuario de
funcién) en Input Module (Mddulo de entrada) o en
Third Party (Tercero), segun la entrada del componente.
i Siga el mismo procedimiento para las funciones
de conduccién, asiento y conectividad.

Abra Chair Setup (Configuracién de la silla) —> Modules
(Mddulos) —> IN 5xx o TPI, segln la entrada del
componente.

TOXSP2 ULM & Resetto Default S Manage

b Lacrsiserrs -

O TDXSP2ULM
o0

{ni Home Power Module

—_usenpuT GURATION

Dser nput Confguatom~y,

Neutral Window

@ Functions REM 20¢ Proportional Joystick

O User Preferences o Proportional Joystick
- rtional Joystick

= Joystick Throw Pt =

2 ChairLog

REM Soc Joystic Switch Theshold
% Chair Setup SUEI Ty

. Tremor dampening Switched Joystick
Modules Joystick Rotaton Angle

ACU 20

Sipand Puff
Actuator Motions Swap Joystick Axs No swap

- ™
b Lighting

Control Input 4
TPIACY

Input Type Not Connected
N Input Port Debounce:
GYR100 Control Input/Output 6

Input Type Not Connected
ACT400-1

Input Port Debounce:

00s

Input Type Not Connected
Input Port Debounce:

Control Input/Output 12
Q x

Input Type Not Connected

Ajuste User Input Configuration (Configuracién de
entrada del usuario) en el componente que desee.
Las opciones son las siguientes:

* Proportional Joystick (Joystick proporcional):
Pediatric Compact Joystick (Joystick compacto
pediatrico), Chin Control (Control de barbilla),
Compact Single Switch Joystick (Joystick con
interruptor simple compacto)

e Discrete Proportional Joystick (Joystick proporcional
distinto): no se usa

e Switches (Interruptores): Four Switch Proximity
Array (Control de proximidad con cuatro
interruptores), Sip and Puff Head Array (Control de
cabeza de sorber y soplar)

e Switched Head Array (Control de cabeza
conmutado): Head Array (Control de cabeza)

e Switched Joystick (Joystick conmutado): no se usa
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e Sip and Puff (Sorber y soplar): Sip and Puff (Sorber
y soplar)

6. En funcidn del componente, modifique otros parametros.
Para las entradas conmutadas, como Sip and Puff
(Sorber y soplar), los parametros se encuentra en User
Preferences (Preferencias del usuario), consulte 5.2.1
Informacion general sobre las preferencias del usuario,
pdgina 51.

i Para obtener informaciéon sobre la instalacién del
control Sip and Puff (Sorber y soplar), consulte 10.13
Instalacion de sorber y soplar, pdgina 108

10.13 Instalacion de sorber y soplar

En el médulo de entrada se incluye un mddulo de sorber y
soplar.

Este médulo ofrece al usuario la capacidad de activar
cuatro entradas digitales con la respiraciéon a través de un
tubo, dependiendo del nivel de presion, fuerte o floja, y la
direccidn, sorbo o soplo. Estas entradas se pueden utilizar
para controlar la conduccion o las acciones del asiento.

1. Abra Functions (Funciones).

2. Anada la funcion de usuario para el médulo de sorber y
soplar. Para obtener mas informacion sobre como afiadir
perfiles y funciones, consulte 10.1 Acciones de perfiles y
funciones, pdgina 94.

Profle User Input
Profle User Input

REM 23 seres

REM dx seres

Compact Remote:

Ajuste Function User Input (Entrada de usuario de
funcidn) en Input Module (Mddulo de entrada).

i Siga el mismo procedimiento para las funciones
de conduccidn, asiento y conectividad.

4. Abra Chair Setup (Configuracion de la silla) —> Modules
(Modulos) —> IN 5xx.
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5 Fle Comnection View e
. 3 LAK-H16166775 +

~t ~ a) ©, Reset to Default & Manage Y %

S D X onmum B reetoon S v o

A vwmerserss
TDX SP2 ULM
o0

(i Home Power Module
usERNRUT

@ Functions REM 22 User Input Configuration

O User Preferences USER INPUT -SIP AND PUFF SETUP.

Sipand Puff Ramp Time:

REM 4xc

| ChairLog

REM 5
coNTROL NPUTS/OUTPUTS

% Chairsetwn

R Jack Socket Tip Joystick
Modules Input Type Sip and Puff

ACU 20
Actuator Motions Input Port Debounce

- el jack Socket Rin
50 Ughtig Jack Socket Ring

Input Ty Not Connected
TPIACY pates

Input Port Debounce
IN Sx

ACT400-1

Q x

Ajuste User Input Configuration (Configuracién de
entrada del usuario) en Sip and Puff (Sorber y soplar).

6. Calibre el médulo de sorber y soplar, consulte10.13.1
Calibracion de sorber y soplar, pdgina 108

7. Abra User Preferences (Preferencias del usuario) para
ajustar el comportamiento de desvio para las entradas
conmutadas. Para obtener mas informacién, consulte
5.2.1 Informacion general sobre las preferencias del
usuario, pdgina 51.

10.13.1 Calibracién de sorber y soplar

i Las operaciones de entrada principal, como la
conduccion, se deshabilitan al usar la herramienta de
calibraciéon por motivos de seguridad y para evitar
el funcionamiento no intencionado al realizar la
calibracion.

Existen tres zonas de presidn para cada direccion de presion
(sorber y soplar):

e Zona neutra,
e zona floja y
e zona fuerte.

La respuesta del médulo de sorber y soplar ante una entrada
de soplo o sorbo depende de la zona en la que se situa

la presién: fuerte o floja. Las presiones dentro de la zona
neutra se ignoran.

Puesto que los usuarios tiene distintas capacidades, el
modulo de sorber y soplar se puede calibrar para cambiar
el tamafio y la posicion de estas zonas. Las zonas tienen
que ajustarse de modo que un usuario pueda controlar la
silla de ruedas con comodidad y uniformidad. Se utiliza
una herramienta de calibracién de sorber y soplar para
determinar los umbrales de presién que definen las zonas.
Estos umbrales son los siguientes:

e Limite minimo de soplo flojo,

e limite minimo de soplo fuerte,
e limite minimo de sorbo flojo y
e limite minimo de sorbo fuerte.

Para calibrar el médulo de sorber y soplar, debe registrar las
mediciones de presidn a partir de una serie de muestras de
presidn que realiza el usuario y ajustar en consecuencia los
cuatro umbrales de presion.
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Modificacion de la configuracion de la silla de ruedas con la herramienta para PC

1. e W 4. El usuario sopla fuerte, sopla flojo, sorbe fuerte y

' S wie ““L N e femeen Sl R sorbe flojo sin ningun orden especifico. Cada vez que

B s REM400 S sople o sorba, se registra un nivel de presién ® en

G Home R s la herramienta de calibracion. Segun estos niveles

":P' - e registrados, se determina el mejor nivel en el que ajustar

= i R cada umbral de presion.

= s —— 5. Arrastre los deslizadores de umbral correspondientes.

£b Lighting Max Forward Speed 0%
o orve Revio0 R e Para el soplo flojo, arrastre el deslizador de umbral
v S o © a la posicién justo por debajo del soplo flojo del
. — usuario. Cualquier presién posterior por debajo del
vineverse deslizador de umbral ©® se encuentra en la zona
p— o neutra ® vy se ignora. La presidon por encima del
| deslizador de umbral © y por debajo del deslizador
PR del umbral ® se encuentra en la zona floja © y se
e - determina como un soplo flojo.

= | oot e Para el soplo fuerte, arrastre el deslizador de umbral

smaTy

© a la posicion justo por debajo del soplo fuerte
del usuario. La presion por debajo del deslizador
de umbral no se considera soplo fuerte. La
presidon por encima del deslizador de umbral
se encuentra en la zona fuerte ® y se determina
como un soplo fuerte.

e Para el sorbo flojo, arrastre el deslizador de umbral
@ a la posicién justo por encima del sorbo flojo del
usuario. Cualquier presidn posterior por encima del
deslizador de umbral @ se encuentra en la zona
neutra ® y se ignora. La presidn por debajo del
deslizador de umbral @ y del deslizador de umbral
D se encuentra en la zona floja ® y se determina
como un sorbo flojo.

e Para el sorbo fuerte, arrastre el deslizador de
umbral O a la posicién justo por encima del sorbo
fuerte del usuario. La presidon por encima del
deslizador de umbral O no se considera sorbo
fuerte. La presién por debajo del deslizador de
umbral D se encuentra en la zona fuerte @ y se
determina como un sorbo fuerte.

Abra Connection (Conexion) en la barra de menus.
2. Seleccione Sip and Puff Calibration (Calibracion de
sorber y soplar).

®| Zona fuerte de entrada de soplo Tiempo de aceleracién de sorber y soplar

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo El Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de aceleracion de sorber
de soplo fuerte y soplar) define la cantidad de tiempo que una entrada de

©| Zona floja de entrada de soplo presiéon debe permanecer en la zona floja antes de registrarse

como soplo o sorbo flojo. Por consiguiente, ofrece:
©)| Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo

de soplo flojo e Tiempo para que un usuario pase de la zona neutra a
la zona fuerte y
®| Zona neutra de entrada de soplo e un filtro para cualquier ruido (presiones no

®| Zona neutra de entrada de sorbo intencionadas) en los limites de las zonas.

@ | Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo A
de sorbo flojo

®| Zona floja de entrada de sorbo @ @ @

de sorbo fuerte

@ | Zona fuerte de entrada de sorbo

v
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El tiempo de aceleracién © comienza en el punto en el que la
entrada de presion ©®, ® o ( pasa a la zona floja ®, ya sea
desde la zona neutra O, cuando la presién estd aumentando,
o desde la zona fuerte @, cuando la presidén desciende. Una
entrada de presion ©® que llega a la zona fuerte antes de
que expire el tiempo de aceleracidon se registra como un
sorbo o un soplo fuerte. Una entrada de presiéon ® dentro
de la zona floja al final del tiempo de aceleracion se registra
como soplo o sorbo flojo. Las entradas de presién ® que
salen de la zona neutra antes de que expire el tiempo de
aceleracion no se registran como entrada.

@t

»

o  ®

Al ajustar el Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de aceleraciéon
de sorber y soplar), deben tenerse en cuenta a los usuarios

110

que no puedan producir un soplo o un sorbo fuerte en el
tiempo de aceleracién. Si el tiempo de aceleracion se ajusta
demasiado bajo, el usuario puede no ser capaz de llegar a la
zona fuerte @ a tiempo y se registra un soplo o un sorbo
flojo, en lugar del soplo o sorbo fuerte que se pretendia
registrar. En el caso de los usuarios que necesiten mas
tiempo para llegar a la zona fuerte, el tiempo de aceleracion
© debe ser mas amplio, para que la entrada de presién Q@
se registre como soplo o sorbo fuerte.

1. Abra Chair Setup (Configuracion de la silla) —> Modules
(Mddulos) —> IN 5xx.

2. Ajuste el Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de
aceleracion de sorber y soplar).
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11 Diagnosticos

Opciones de diagndstico:

e System Summary (Resumen del sistema)

e Active Errors (Errores activos)

e Event Log (Registro de eventos)
e Chair Statistics (Estadisticas de la silla)
* Real-time diagnostics (Diagndsticos en tiempo real)

11.1 Visualizacion del resumen del sistema

Herramienta para iOS

Carrier & 9:30 AM
{ Back  System Summary
Chair

Power Module

DLX-PMGOAL-A Firmware: 4.1.12

App: 4.1.12
Hardware: 1.3
Serial No.: 1156190664

Remote

DLX-REM400-A Firmware: 4.1.12

App: 4.1.12

GUI: 4112

Asset 1: 4112

Asset 2: 4112
Hardware: 1.2

Serial No.: G16138666

Tools

Access Key

DLX-HKEY02-A Firmware: 4.0.5

Access Level: Manufacturer

a
.

Herramienta para PC

System Summary
DLX-HKEY02-A 13

DLX-PM7SAL-A 13

Close

Haga clic en el boton System Summary (Resumen del
sistema) para ver la pantalla System Summary.

La pantalla System Summary (Resumen del sistema) muestra

datos sobre los mdédulos conectados del sistema, por

ejemplo:

e Modulos conectados

e \ersion de software del médulo
e Numero de serie del médulo
¢ Nivel de acceso de LiNX Access Key

Haga clic en el boton Back (Atras) o Close (Cerrar), para salir

de la pantalla System Summary (Resumen del sistema).
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11.2 Visualizacion de los errores activos

Herramienta para iOS

iPod = 13:28

-

< Back Chair Log =

ACTIVE ERRORS

Herramienta para PC

Events ©) Reset Log

88 events recorded

ACTIVE EVENTS

Left Park Brake Error
DLX-PM75AL-A

EVENT LOG

Left Park Brake Error
DLX-PM75AL-A
11 Nov 2016, 13:30:06

Programming Changed
DLX-PM75AL-A
11 Nov 2016, 11:43:29

System Available

Programming Changed

Right Park Brake Error FC:6

Left Park Brake Error FC:5
DLX-PM75AL-A

Gyro orientation error FC

TODAY

Left Park Brake Error

s}

DLX-PM75AL-.
Thu May 5 10:01:14 2016

Haga clic en el botdon Active Errors (Errores activos) para
ver qué errores, si los hay, estan vigentes. Cada entrada de
este registro muestra el error, su cédigo de intermitente (por
ejemplo, FC5) y el componente que sufre el error. Haga clic

en la entrada del error para ver una descripcion del error

con mas informacién util sobre el error.

Haga clic en el botdn Back (Atras) o Close (Cerrar), para salir
de Active Errors (Errores activos).

11.3 Visualizacion de las estadisticas de la silla

Vaya a Chair Log (Registro de la silla) para ver una lista

detallada de las estadisticas actuales del sistema.

Las

estadisticas de la silla se dividen en las siguientes secciones:

e Uso de la bateria

e Estadisticas de conduccion

Herramienta para

i0S

iPod = 14:18 -
o

< Back Chair Log =

BATTERY USAGE

Battery Charging Time

Number of Charge Cycles

Band 1 Indicator Time oo
Band 2 Indicator Time [ L lalsia)
Band 3 Indicator Time [ L L [sa)
?and 4 Indicator Time (LTI}

Band 5 Indicator Time seumn

Lectura del uso de la bateria

Herramienta para PC

Statistics

Para obtener mds informacién sobre una estadistica de
la bateria, haga clic en la estadistica correspondiente y

aparecera una util descripciéon en el panel de ayuda local.

Las estadisticas disponibles se detallan en la siguiente tabla.
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Estadisticas de uso de
la bateria

Detalles

Battery Charging Time
(Tiempo de carga de la
bateria)

Tiempo de carga de las baterias.

Number of Charge
Cycles (Nimero de
ciclos de carga)

Numero de veces que se han
cargado las baterias.

Band 1 Indicator Time
(Tiempo del indicador
de la banda 1)

Tiempo total que el sistema
LiNX ha estado operativo con un
estado de carga comprendido
entre el 0 y el 20 %.

Band 2 Indicator Time
(Tiempo del indicador
de la banda 2)

Tiempo total que el sistema
LiNX ha estado operativo con un
estado de carga comprendido
entre el 20 y el 40 %.

Band 3 Indicator Time
(Tiempo del indicador
de la banda 3)

Tiempo total que el sistema
LiNX ha estado operativo con un
estado de carga comprendido
entre el 40 y el 60 %.

Band 4 Indicator Time
(Tiempo del indicador
de la banda 4)

Tiempo total que el sistema
LiNX ha estado operativo con un
estado de carga comprendido
entre el 60 y el 80 %.

Band 5 Indicator Time
(Tiempo del indicador
de la banda 5)

Tiempo total que el sistema
LiNX ha estado operativo con un
estado de carga comprendido
entre el 80 y el 100 %.

Average Battery Voltage
(Tensién media de la
bateria)

Tension media de la bateria
durante los ultimos 31 dias.

Last Charge Timestamp
(Marca de fecha/hora
de la ultima carga)

Fecha y hora en que se cargaron
las baterias por ultima vez.

Number of High Battery
Events (NUumero de
eventos de bateria alta)

Numero de advertencias de
bateria alta.

Number of Low Battery
Events (NUumero de
eventos de bateria baja)

Numero de advertencias de
bateria baja.

(Number of Deep
Discharge Warnings)
Numero de advertencias
de descarga total

Numero de advertencias de
descarga total.

Reinicio del uso de la bateria

Herramienta para PC

Haga clic en el boton Reset Battery Usage (Reiniciar uso

Herramienta para
i0S
iPod = 13:22 3 -
R
20
< Back Chair Log El
BATTERY USAGE
Last Charge Timestamp
Number of High Battery Events
Number of Low Battery Events
N
Number of Deep Discharge Warnings
2
Battery Usage Last Reset
DRIVE STATISTICS
Average Motor Current
de la bateria).

Herramienta para
iOS

Warning
Battery Statistics should only be reset
after replacing the batteries of the
wheelchair.

Cancel OK

Herramienta para PC

Haga clic en OK (Aceptar) o Yes (Si) para continuar.

Lectura de las estadisticas de conduccion

Para obtener mas informacién sobre una estadistica de
conduccion, haga clic en la estadistica correspondiente y
aparecerd una descripcién en el panel de ayuda local.

Las estadisticas disponibles

se detallan en la siguiente tabla.

Battery Usage Last Reset
(Ultimo reinicio del uso
de la bateria)

Fecha en la que estas estadisticas
se reiniciaron por ultima vez.

Estadistica de
conduccion

Detalles

112

Average Motor Current
(Corriente media del
motor)

Corriente media suministrada
por todos los motores durante
la conduccidn.

Maximum Left Motor
Current (Corriente
maxima del motor
izquierdo)

Corriente maxima registrada en
el motor.

Maximum Left Motor
Current Time (Tiempo
de corriente maxima del
motor izquierdo)

Tiempo durante el cual se
ha producido el "consumo
de corriente de conduccién
maximo".
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Estadistica de
conduccion

Detalles

Maximum Right Motor
Current (Corriente
maxima del motor
derecho)

Corriente maxima registrada en
el motor.

Maximum Right Motor
Current Time (Tiempo
de corriente maxima del
motor derecho)

Tiempo durante el cual se
ha producido el "consumo
de corriente de conduccién
maximo".

Powered Up
Time (Tiempo de
funcionamiento)

Tiempo total durante el cual ha
estado encendido el mddulo de
suministro eléctrico de la silla
de ruedas.

Drive Time (Tiempo de
conduccion)

Tiempo total durante el cual se
ha conducido la silla de ruedas.

Average Drive Time
(Tiempo de conduccién
medio)

Tiempo de conduccidon medio.

Time Near Maximum
Current (Tiempo
cercano a la corriente
maxima)

Tiempo que la corriente ha
estado dentro del 20 % del
umbral maximo.

Drive Statistics Last
Reset (Ultimo reinicio
de las estadisticas de
conduccion)

Fecha en la que estas estadisticas
se reiniciaron por ultima vez.
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Reinicio de las estadisticas de la conduccién

1.

Herramienta para
i0S

Herramienta para PC

iPod = 13:34 b )
]

< Back Chair Log E

DRIVE STATISTICS

2
Maximum Right Motor Current Time
215

Powered Up Time

1day, 12 hrs, 41 min

Drive Time
1 hr, 61 min, 7 secs

Average Drive time
3 min, 49 secs

Time Near Maximum Current

Drive Statistics Last Reset
16 Jun 2016, 14:55:01

Reset Drive Statistics.

Haga clic en el botdén Reset Drive Statistics (Reiniciar
estadisticas de conduccion).

Herramienta para
i0S

Herramienta para PC

Warning
Resetting Drive Statistics will clear all
logs relating to the wheelchair
electronics and motors usage.

Cancel OK

Haga clic en OK (Aceptar) o Yes (Si) para continuar.

Haga clic en el botén Back (Atras) o Close (Cerrar) para salir
de Chair Statistics (Estadisticas de la silla).

11.4 Visualizacidon diagnodsticos en tiempo real

Los diagndsticos en tiempo real solo estan disponibles
cuando la herramienta LiNX Access iOS esta conectada a
una silla de ruedas.

Haga clic en el botén Real Time Diagnostics (Diagndsticos
en tiempo real) para ver los siguientes graficos y datos en
tiempo real.

Demanda de velocidad (%)
Demanda de giro (%)
Motor izquierdo

— Tension (V)

— Corriente (A)

— Resistencia (mQ)
Motor derecho

— Tensioén (V)

— Corriente (A)

— Resistencia (mQ)
Tension de la bateria (V)
Indicador de velocidad (%)
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Haga clic en el botdn Back (Atras) para salir de Real Time Herramienta para PC

Diagnostics (Diagndsticos en tiempo real).
Events —@

Para borrar el registro de eventos, haga clic en el botdn
Esta funcidn solo estd disponible cuando una silla de ruedas Reset Log (Restablecer registro) en la parte superior de los
esta en el modo Connection context (Contexto de conexidn). registros.

11.5 Borrado del registro de eventos
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