Invacare® LiNX
DLX-REM110, DLX-REM211, DLX-REM216

pl Pulpit sterowniczy
Instrukcja obstugi

Niniejsza instrukcja MUSI zosta¢ przekazana uzytkownikowi woézka inwalidzkiego.
PRZED rozpoczeciem korzystania z produktu KONIECZNE jest przeczytanie niniejszej
instrukcji i zachowanie do wykorzystania w przysztosci. Yes, you can.
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1 0Ogdlne

1.1 Informacje na temat niniejszej instrukcji

Dokument ten stanowi uzupetnienie dokumentacji uzytkownika
produktu. Komponent nie jest oznakowany symbolem CE ani UKCA,
jednak stanowi czes¢ produktu, ktory spetnia wymagania dotyczace
urzadzen klasy | okreslone w rozporzadzeniu UE nr 2017/745

o wyrobach medycznych oraz czesci Il ustawy Wielkiej Brytanii
dotyczacej wyrobow medycznych (MDR) 2002 (z pdzniejszymi
zmianami). Dlatego tez oznaczenia CE i UKCA obejmujg réwniez ten
komponent. Dla uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sie z
dokumentacja produktu.

Invacare niniejszym oswiadcza, ze urzgdzenia radiowe typu DLX-
REM110, DLX-REM211 i DLX-REM216 sg zgodne z dyrektywa
2014/53/UE.

Z petnym tekstem deklaracji zgodnosci z normami i przepisami UE
mozna zapoznac sie pod nastepujgcym adresem internetowym:
www.invacare.eu.com.

Z komponentu mozna korzystac tylko po zapoznaniu sie z tym
podrecznikiem i zrozumieniu jego tresci. W przypadku pytan
dotyczacych prawidtowego korzystania z urzadzenia oraz jego
koniecznej regulacji nalezy zasiegnac¢ porady pracownika stuzby
zdrowia, ktdry zna stan zdrowia pacjenta.

Ten dokument moze zawierac czesci nieodnoszgce sie do zakupionego
komponentu, poniewaz jest on przeznaczony do wszystkich
dostepnych (w momencie jego drukowania) modeli. Jesli nie podano
inaczej, kazda czes¢ niniejszego dokumentu dotyczy wszystkich modeli
komponentu. Firma Invacare zastrzega sobie prawo do zmiany
specyfikacji komponentu bez powiadomienia.
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Przed zapoznaniem sie z niniejszym dokumentem nalezy sie upewnic,
ze jest to wersja najnowsza. Najnowszg wersje instrukcji w formacie
PDF mozna znalez¢ na stronie internetowej firmy Invacare.

Poprzednie wersje produktu mogg nie zosta¢ opisane w biezacej wersji
niniejszej instrukcji. Jesli bedzie konieczna pomoc, prosimy o kontakt z
Invacare.

W przypadku trudnosci z przeczytaniem dokumentu w wersji
drukowanej z powodu zbyt matej czcionki mozna pobra¢ dokument w
postaci pliku w wersji PDF z witryny internetowej. Korzystajgc z pliku
PDF, mozna zwiekszy¢ czcionke do odpowiedniej wielkosci.

Aby otrzymywac dodatkowe informacje na temat komponentu, na
przyktad powiadomienia dotyczace bezpieczenstwa i wycofywania,
nalezy sie skontaktowac z przedstawicielem firmy Invacare. Stosowne
adresy znajdujg sie na koricu tego dokumentu. W przypadku
wystgpienia powaznego wypadku zwigzanego z komponentem nalezy
poinformowac producenta i wtasciwe organy w danym kraju.

1.2 Symbole stosowane w instrukgcji

W niniejszej instrukcji wystepujg symbole i stowa sygnatowe
wskazujace zagrozenie lub niebezpieczne dziatania mogace
spowodowac obrazenia ciata 0séb lub uszkodzenie mienia. Ten
dokument wydrukowano w skali szarosci. W celach informacyjnych:
wiadomosci dotyczace bezpieczenstwa oznaczone sg nastepujacymi
kolorami zgodnie z normg ANSI Z535.6: niebezpieczenstwo (czerwony),
ostrzezenie (pomaranczowy), przestroga (z6tty) i uwaga (niebieski).
Ponizsze informacje zawierajg objasnienia stéw sygnatowych.
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OSTRZEZENIE!
Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogacy spowodowac
powazne obrazenia ciata lub zgon, jesli ostrzezenie zostanie

zignorowane.

PRZESTROGA!

Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogacg spowodowac
nieznaczne lub lekkie obrazenia ciata, jesli przestroga
zostanie zignorowana.

| NOTYFIKACJA!
: Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogaca spowodowac

uszkodzenie mienia, jesli ostrzezenie zostanie zignorowanie.

Wskazowki i zalecenia

ﬁ Oznacza uzyteczne wskazowki, zalecenia oraz informacje
umozliwiajgce wydajne, bezproblemowe uzytkowanie
produktu.

Inne symbole

Osoba odpowiedzialna w Wielkiej Brytanii
[UKRP]
[uke] Wskazuje, czy produkt jest wytwarzany w Wielkiej Brytanii.

1.3 Gwarancja

Warunki i postanowienia gwarancji s czescig ogoélnych warunkéw
i postanowien obowigzujgcych w poszczegdlnych krajach, w ktérych
produkt jest sprzedawany.

1.4 Okres eksploatac;ji

Szacowany okres eksploatacji tego produktu wynosi piec lat, pod
warunkiem uzytkowania go w Scistej zgodnosci z przeznaczeniem
opisanym w niniejszym dokumencie i przestrzegania wszelkich zalecen
dotyczacych konserwacji i serwisu. Szacowany okres eksploatacji moze
zostaé przekroczony, o ile produkt jest uzytkowany ostroznie

i poddawany wtasciwe]j konserwacji, a wprowadzane ulepszenia
techniczne i naukowe nie doprowadza do ograniczen technicznych.
Okres eksploatacji moze byc¢ takze znacznie skrécony z powodu
intensywnego oraz nieprawidtowego uzytkowania. Fakt szacowania
okresu eksploatacji dla tego produktu nie stanowi dodatkowe;j
gwarancji.

1.5 Ograniczenie odpowiedzialnosci

Firma Invacare nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia powstate
w wyniku:

e niestosowania sie do zalecen podanych w instrukcji obstugi;

o uzytkowania w sposdb niewtasciwy;

e naturalnego zuzycia;

¢ nieprawidtowego montazu lub konfiguracji produktu przez
nabywce albo inng osobe;

« modyfikacji technicznych;

« niedozwolonych modyfikacji potgczen i/lub uzycia
nieodpowiednich czesci zamiennych.
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1.6 Ogdlne uwagi dotyczgce bezpieczenstwa
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OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen lub uszkodzenia elektrycznego
wozka inwalidzkiego
Niniejszego sprzetu nie nalezy instalowa¢, konserwowac ani
obstugiwac przed przeczytaniem i zrozumieniem wszystkich
instrukcji i podrecznikéw produktu i wszystkich innych
produktéw, ktére sg stosowane lub instalowane wraz z tym
produktem.

— Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami w instrukcji

obstugi.

OSTRZEZENIE!

Ryzyko powaznych obrazen lub uszkodzenia wozka
inwalidzkiego badz pobliskiego mienia
Nieprawidtowe ustawienia moga sprawic, ze elektryczny
wozek inwalidzki bedzie niekontrolowany lub niestabilny.
Niekontrolowany lub niestabilny elektryczny woézek
inwalidzki moze spowodowac sytuacje niebezpieczng, taka
jak wypadek.

— Regulacja parametrow wozka moze byé
przeprowadzana wytgcznie przez wykwalifikowanych
technikdw lub osoby, ktére w petni rozumieja
parametry programowe, proces regulacji, konfiguracje
elektrycznego waézka inwalidzkiego oraz mozliwosci
kierowcy

— Regulacje wydajnosci moga by¢ dokonywane wytacznie
w suchych warunkach.

1 Ogdlne

OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia
urzgdzenia z powodu zwar¢ elektrycznych

Styki ztgczy przewodow podtgczonych do modutu zasilania
moga znajdowac sie pod napieciem nawet po wyfgczeniu
systemu.

— Przewody, na stykach ktérych wystepuje napiecie,
powinny by¢ podtaczone, zabezpieczone lub zakryte
(materiatami nieprzewodzacymi), aby nie byty narazone
na kontakt z ludzmi lub materiatami mogacymi
powodowac zwarcia elektryczne.

— Jesli trzeba odtgczy¢ kable, na stykach ktérych
wystepuje napiecie, na przyktad w przypadku
wyjmowania przewodu magistrali z pulpitu
sterowniczego ze wzgledéw bezpieczeristwa, nalezy
zamocowac lub przykry¢ styki (materiatami
nieprzewodzacymi).

OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen lub uszkodzenia elektrycznego
wozka inwalidzkiego
Ryzyko niezamierzonego ruchu elektrycznego wozka
inwalidzkiego lub systemu siedziska, gdy luzne rzeczy
osobiste (np. bizuteria, szaliki) zaplgcza sie wokot joysticka.
— Kiedy elektryczny wézek inwalidzki jest wtgczony,
nalezy sie upewnic, ze w poblizu joysticka nie znajdujg
sie zadne luzne przedmioty.
— Niezwtocznie wytaczy¢ elektryczny woézek inwalidzki,
aby zatrzymac jakikolwiek ruch.
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PRZESTROGA!
Niebezpieczenstwo obrazen ciata spowodowanych

niezamierzonym ruchem

Zaleca sie, aby elektryczny wézek inwalidzki wyposazony w
modut zyroskopowy miat funkcje jazdy z wytgczonym
modutem zyroskopowym. Jezeli elektryczny wozek
inwalidzki jest stosowany w poruszajacym sie pojezdzie (np.
todzi, autobusie lub pociggu), funkcja zyroskopu moze
dziata¢ nieprawidtowo i polecenia jazdy moga spowodowacé
niezamierzony ruch.

— Podczas jazdy w poruszajacym sie pojezdzie nalezy
wybrac¢ funkcje jazdy z wytagczonym modutem Gyro.

— Jezeli elektryczny wézek inwalidzki nie ma funkcji jazdy
z wytgczonym modutem zyroskopowym, nalezy
skontaktowac sie ze swoim dostawca produktéw firmy
Invacare.

PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata spowodowanych przez kontakt

z goracymi powierzchniami

Modut pilota moze sie nagrza¢ po narazeniu przez dtuzszy

czas na silne swiatto stoneczne.

— Nie nalezy narazac elektrycznego wodzka inwalidzkiego

na bezposrednie dziatanie $wiatta stonecznego przez
dtuzszy czas.

NOTYFIKACJA!
Dotkniecie stykow ztgczy moze spowodowac ich zabrudzenie
lub uszkodzenie przez wytadowanie elektrostatyczne.

— Nie wolno dotykaé stykéw ztaczy.

NOTYFIKACJA!

Wewnatrz obudowy nie ma zadnych czesci podlegajacych

serwisowaniu przez uzytkownika.
— Nie nalezy otwiera¢ ani demontowac obudowy.

1603705-J



2 Elementy

2.1 Interfejs uzytkownika urzagdzenia DLX-REM110

¢ Funkcja jazdy

1603705-J

Przycisk zasilania / wskaznik stanu

Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora

Pokretto szybkosci

Sygnat dzwiekowy

Joystick

2 Elementy

2.2 Interfejs uzytkownika urzagdzenia DLX-REM211

o Funkcja jazdy

o Funkcja regulacji siedziska

® ©

© 2 @ 0o ® ® 0 O

Przycisk zasilania / wskaznik stanu

Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora

Pokretto szybkosci

Wskaznik tgcznosci

Woybierak funkcji regulacji siedziska
Stan napedu/sitownika

Sygnat dzwiekowy

Joystick

Wskaznik funkcji jazdy

Wybierak funkc;ji jazdy
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2.3 Interfejs uzytkownika urzgdzenia DLX-REM216

e Funkcja jazdy
o Funkcja regulacji siedziska
o System oswietlenia

Przycisk zasilania / wskaznik stanu

Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora

® ®

Pokretto szybkosci

Wskaznik tgcznosci

Woybierak funkcji regulacji siedziska
Stan napedu/sitownika

Reflektory i prawy kierunkowskaz
Sygnat dzwiekowy

Joystick

Swiatta ostrzegawcze i lewy
kierunkowskaz

Wskaznik funkcji jazdy

®© ® 9 606 @ © @ ®@ © O

Wybierak funkcji jazdy

0o

2.4 Interfejs uzytkownika DLX-REMO050 (wytacznie
jako pilota sterowania osoby towarzyszacej)

o Pilot sterowania osoby towarzyszgcej z funkcjg jazdy

® Przycisk zasilania / wskaznik stanu

Pokretto szybkosci

© Sygnat dzwiekowy

Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora

©

® Joystick

1603705-J



2 Elementy

2.5 Wskaznik stanu

Wskaznik znajduje sie na przycisku zasilania. Gdy pulpit sterowniczy
LiNX nie jest wiaczony, wskaznik stanu sie nie swieci.

Gdy pulpit sterowniczy LiNX jest wigczony i w systemie nie ma usterek,
wskaznik stanu Swieci sie na zielono.

Jesli system wykryje usterke podczas wiaczania, wskaznik stanu bedzie
migac na czerwono. Liczba mignie¢ wskazuje typ usterki, patrz 5.1.1
Kody usterek i kody diagnostyczne, strona 27.

2.6 Wskaznik natadowania akumulatora

Stan natadowania akumulatora wyswietlany jest na wskazniku
natadowania akumulatora.

Maksymalny zasieg jazdy

.OOOO Swiecg sie zielona, zielona, bursztynowa,

bursztynowa i czerwona dioda LED.

Zmniejszony zasieg jazdy

'OOOO Swieci sie czerwona, bursztynowa i jedna

zielona dioda LED.

Zmniejszony zasieg jazdy

. O O O O Swieci sie czerwona i dwie bursztynowe diody

LED.

Zmniejszony zasieg jazdy

‘OOOO Swieci sie czerwona i jedna bursztynowa dioda
LED.

Rozwazy¢ tadowanie akumulatorow.
Bardzo maty zasieg jazdy
O O O Zapalona jest tylko jedna czerwona dioda LED.
. O Akumulatory wymagajg natychmiastowego
tadowania.
1603705-J 9
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2.7 Etykiety na produkcie

® A

Zalecenie przeczytania instrukcji instalacji przed uzyciem modutu

Oznaczenie klasy wodoszczelnosci obudowy

Symbol dyrektywy w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
(ang. Waste Electrical and Electronic Equipment Directive, WEEE)1.

Plomba zabezpieczajaca.

Etykieta na produkcie zawierajaca
nastepujace informacje:
¢ Logo firmy Dynamic Controls

Strona internetowa firmy
Dynamic Controls

Opis czesci firmy Dynamic
Controls

I1Px4
@ IF SEAL
IS BROKEN
dynamic' &
® www dynamiccontrols com
® LT
IO

Etykieta na produkcie zawierajgca
nastepujace informacje:
¢ Kod kreskowy

Numer seryjny
Numer czesci

©

Dystrybutor paliwa wskazuje wejscie tadowarki akumulatora.

@
kX
U‘—-Vg éd-—r\)
G-

1. Wersja sprzetu
2. Gtoéwna wersja sprzetu
3. Pomocnicza wersja sprzetu

4. Wersja aplikacji
5. Gtowna wersja aplikacji

Pomocnicza wersja aplikacji

1 Producent tego urzadzenia dba o Srodowisko naturalne. Produkt ten moze zawierac substancje, ktére mogtyby by¢ szkodliwe dla srodowiska

w przypadku jego utylizacji w miejscach (sktadowiskach), ktére zgodnie z prawem nie nadaja sie do tego celu.

10

e Symbol przekreslonego kosza na kétkach umieszczony na tym produkcie ma za zadanie zacheci¢ uzytkownika do recyklingu, jesli tylko

istnieje taka mozliwosc.

e Aby dbac o sSrodowisko naturalne, po uptywie okresu eksploatacji produktu nalezy poddac go recyklingowi w odpowiednim zaktadzie.

1603705-J




2 Elementy

Numer seryjny i data produkcji

Numer seryjny produktu firmy Dynamic Controls zawiera zaréwno informacje na temat daty jego produkgji, jak i unikatowy numer seryjny danego
modutu.

Format numeru (ktérego przyktad jest widoczny powyzej) to MRRnnnnnn, gdzie:
e M to literowe oznaczenie miesigca produkcji (od A do L; A = styczen, B = luty, C = marzec itd.),
¢ RR oznacza rok produkg;ji,
e nnnnnn to unikatowy szesciocyfrowy numer sekwencyjny.

Przyktadowy numer seryjny pulpitu sterowniczego przedstawiony powyzej zaczyna sie od Al4, co oznacza, ze data produkcji to styczen 2014 roku.
Po dacie nastepuje unikatowy numer sekwencyjny 132800.

1603705-J 11
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3 Konfiguracja

3.1 Ogdlne informacje dotyczace konfiguracji

Opisane w tym rozdziale zadania poczatkowej konfiguracji powinny
by¢ wykonywane przez przeszkolonych i autoryzowanych technikow
serwisu. Tych zadan nie powinien wykonywaé uzytkownik.

3.1.1 Warunkowe wejscie/wyjscie sterujace

Indywidualne zaprogramowanie woézka inwalidzkiego z
wykorzystaniem narzedzi dostepu LiNX musi przeprowadzi¢
wykwalifikowany technik.

System LiNX obstuguje teraz warunkowe wejscie/wyjscie sterujgce,
rozszerzajgc aktualny model, w ktérym zawsze jedno dziatanie
wyjsciowe jest aktywowane zawsze w odpowiedzi na pojedyncze
dziatanie wejsciowe. Dzieki wprowadzeniu warunkowego

wejscia/wyjscia sterujgcego wykwalifikowany technik moze stworzy¢:

o wiele zasad dziatajagcych zawsze — co najmniej jedno dziatanie
wyjsciowe jest aktywowane zawsze przez pojedyncze dziatanie
wejsciowe,

e zasady warunkowe — co najmniej jedno dziatanie wyjsciowe jest
aktywowane przez pojedyncze dziatanie wejsciowe, jezeli sg
spetnione okreslone warunki,

o zasady warunkowe/inne — dziatanie wyjsciowe jest aktywowane
pojedynczym dziataniem wejsciowym, jesli spetniony jest
okreslony warunek, inne (w przeciwnym razie) alternatywne
dziatanie jest aktywowane, jezeli ten sam okreslony warunek nie
jest spetniony.

12

Korzy$¢ warunkowego wejscia/wyjscia jest podwadjna. Po pierwsze,
jedno dziatanie wejSciowe moze teraz aktywowac wiele dziatan
wyjsciowych. Po drugie, kontrolne dziatania wejsciowe mogg byc¢
przecigzone. Przecigzenie nastepuje tam, gdzie jedno dziatanie
wejsciowe moze mie¢ wiele zastosowan, a kazde z nich zalezy od
okreslonych warunkow.

Oznacza to, ze dziatanie wejsciowe moze zostac uzyte do aktywacji
jednego dziatania wyjsciowego, kiedy system znajduje sie w jednym
stanie lub funkcji, a nastepnie do aktywacji innego dziatania
wyjsciowego, kiedy system znajduje sie w innym stanie lub funkcji. Na
przyktad przycisk pomocniczy uzywany do zatrzymywania wézka
inwalidzkiego podczas jazdy moze by¢ uzywany do wydtuzenia regulacji
siedziska, kiedy uzywana jest funkcja regulacji siedziska.

3.2 Okablowanie

W celu zagwarantowania bezpiecznego i niezawodnego dziatania
montaz przewoddw i ich wigzek nalezy przeprowadzi¢ z
uwzglednieniem podstawowych zasad montazu instalacji
elektrycznych.

Odcinki przewodéw pomiedzy ztgczami a miejscami zgiecia nalezy
zabezpieczy¢ tak, aby sity powodujgce zginanie przewodow nie byty
przenoszone na ztacza.
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A PRZESTROGA!
Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia
pulpitu sterowniczego
Uszkodzenia przewoddow powodujg wzrost impedancji.
Uszkodzony przewdd moze by¢ przyczyng miejscowego
wzrostu temperatury lub iskrzenia i w rezultacie prowadzic¢
do zaptonu znajdujacych sie w poblizu materiatéw palnych.
— Podczas montazu wszystkie przewody zasilajgce (w tym
przewdd magistrali) nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem i potencjalnym kontaktem z materiatami
palnymi.

| NOTYFIKACJA!
H Jezeli nie wtasciwie utozone, przewody i moduty zdalne
mogg zostac uszkodzone.

— Przewody i moduty sterownicze nalezy umiescic i
poprowadzic¢ tak, aby nie byty narazone na naprezenia
czy uszkodzenia wynikajgce z zaczepienia, zgniecenia,
uderzenia przez inne obiekty, scisniecia czy przetarcia.

Wszystkie przewody nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ przed
naprezeniem. Nie nalezy przekraczaé limitéw mechanicznych
przewidzianych dla przewodow i ich wigzek.

Ztacza i gniazda nalezy zabezpieczy¢ przed rozpryskami i wnikaniem
wody. Przewody wyposazone w zfgcza zeriskie powinny by¢ utozone
poziomo lub skierowane w doét. Nalezy upewnic sie, ze wszystkie ztgcza
sg prawidtowo podtaczone.

1603705-J

3 Konfiguracja

A PRZESTROGA!

Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia
pulpitu sterowniczego
Styki ztgczy przewodow podtgczonych do modutu zasilania
moga znajdowac sie pod napieciem nawet po wyfgczeniu
systemu.

— Przewody, na stykach ktérych wystepuje napiecie,
powinny by¢ podtaczone, zabezpieczone lub zakryte,
aby nie byty narazone na kontakt z ludZzmi lub
materiatami mogacymi powodowac zwarcia
elektryczne.

Nalezy upewnic sie, ze przewody nie wystajg poza obrys wdzka, aby nie
zostaty zahaczone lub uszkodzone przez inne obiekty. Dotyczy to w
szczegolnosci wozkdw inwalidzkich wyposazonych w ruchome
elementy (np. podnosnik siedziska).

A OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia
urzadzenia z powodu zwar¢ elektrycznych
Ciggty kontakt uzytkownika z przewodem moze
spowodowac postrzepienie ostony przewodu. Zwieksza to
ryzyko zwar¢ elektrycznych.
— Nalezy unika¢ prowadzenia przewodéw w miejscach, w
ktorych mogtyby miec staty kontakt z ciatem
uzytkownika.

Podczas montazu przewodu magistrali nalezy unika¢ nadmiernego
naprezenia przewodu i miejsc potgczen. W miare mozliwosci nalezy
minimalizowac ryzyko zginania sie przewodu, pozwoli to wydtuzy¢
okres eksploatacji i wyeliminuje niebezpieczenstwo przypadkowego
uszkodzenia.
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NOTYFIKACJA!

Regularne zginanie moze spowodowac uszkodzenie

przewodu magistrali

— Zaleca sie wzmocnienie przewodu magistrali ostong w

miejscach, w ktorych narazony jest on na czeste
zginanie. Maksymalny zakres rozciggniecia ostony
powinien by¢é mniejszy niz dtugos$¢ przewodu magistrali.
Sita zginajgca przewdd nigdy nie powinna przekraczac
10 N.

W celu okre$lenia/potwierdzenia przewidywanego okresu
eksploatacji oraz harmonogramu inspekcji i konserwacji nalezy
przeprowadzi¢ odpowiednie testy uzytkowe.

Podt3czanie pilota

PRZESTROGA!

Ryzyko niezamierzonych zatrzyman

Jezeli wtyczka przewodu pilota zostanie uszkodzona,

przewdd pilota moze poluzowac sie podczas jazdy. Pilot

moze utracic zasilanie, nagle sie wytgczy¢ i wymusic

niezamierzone zatrzymanie.

— Nalezy zawsze sprawdzac¢ wtyczke pilota pod katem

uszkodzen. W razie uszkodzenia nalezy niezwtocznie
skontaktowac sie z dostawca.

NOTYFIKACIA!
Wtyczka pilota i gniazdo pasuja do siebie tylko w jeden
sposab.

— Nie nalezy ich taczy¢ z uzyciem sity.

Delikatnie popchng¢, aby podtaczy¢ wtyczke przewodu pilota i
gniazdo, az rozlegnie sie klikniecie.
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Uzytkowanie

4.1 Korzystanie z pulpitu sterowniczego

Wodzek inwalidzki zawsze witacza sie z funkcjg jazdy 1 i jest od razu
gotowy do jazdy. W przypadku pulpitow sterowniczych
umozliwiajgcych korzystanie z wielu funkcji jazdy (DLX-REM211 lub

DLX-REM216) funkcje jazdy mozna zmienic. Szczegétowe informacje na
temat zmiany funkcji jazdy — patrz rozdziat 4.4 Wtqczanie funkcji jazdy,

strona 19.

Wiaczanie pulpitu sterowniczego

1.

Nacisna¢ przycisk zasilania ®.

Jesli w systemie nie wystepuje zadna usterka, wskaznik stanu
zaswieci sie na zielono, a wskaznik poziomu natadowania
akumulatora bedzie wyswietla¢ aktualny poziom natadowania
akumulatora, patrz 2.6 Wskaznik natadowania akumulatora,
strona 9.

Jesli w systemie wystepuje usterka podczas wtgczania, wskaznik
stanu sygnalizuje usterke serig mignie¢ na czerwono, patrz 5.1.1
Kody usterek i kody diagnostyczne, strona 27. Jezeli usterka
uniemozliwia jazde systemu, wskaznik poziomu natadowania
akumulatora miga ciagle.
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Wytaczanie pulpitu sterowniczego

1. Nacisng¢ przycisk zasilania ®.
2. System i wskaznik stanu zostang wytgczone.

Przycisku zasilania mozna takze uzy¢ do wykonania zatrzymania
awaryjnego — patrz 4.7 Zatrzymanie awaryjne, strona 22.

Przycisk zasilania stuzy takze do blokowania systemu — patrz rozdziat
4.2 Blokowanie/odblokowywanie pulpitu sterowniczego, strona 16.

4.1.1 Korzystanie z joysticka

Joystick stuzy do sterowania kierunkiem jazdy i predkoscig wdzka
inwalidzkiego.

Po odchyleniu joysticka z potozenia
srodkowego (pozycji neutralnej) wozek
inwalidzki zaczyna poruszac sie w strone
wskazang przez odchylenie joysticka.

Predkos¢ jazdy wozka inwalidzkiego jest
proporcjonalna do stopnia odchylenia
joysticka: im bardziej joystick jest odchylony
od pozycji neutralnej, tym szybciej wozek
sie porusza.
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Gdy uzytkownik przywrdci joystick do potozenia neutralnego, wézek
inwalidzki zwalnia i zatrzymuje sie. Gdy uzytkownik zwolni joystick

z potozenia innego niz neutralne, joystick powraca do potozenia
neutralnego, a wozek inwalidzki zwalnia i zatrzymuje sie.

Joystick moze byc¢ takze uzywany do wybudzania systemu z trybu
uspienia, jezeli ten parametr zostat wtgczony przez dostawce, patrz 4.9
Tryb uspienia, strona 23.

4.1.2 Kontrolowanie predkosci maksymalnej

Pokretto predkosci umozliwia ograniczenie maksymalnej predkosci
pojazdu akumulatorowego (ktéra jest predkoscig po maksymalnym
wychyleniu joysticka), aby dostosowac jg do preferencji i Srodowiska
uzytkownika.

Pokretto predkosci ® umozliwia wybor
jednego z dziesieciu ustawien predkosci,
najnizszej ® do najwyzszej ©.

4.2 Blokowanie/odblokowywanie pulpitu

sterowniczego
Funkcja blokowania jest domysinie nieaktywna. Aby zmienic te
konfiguracje, nalezy sie skontaktowac z dostawca.

Jesli funkcja jest nieaktywna, system mozna zablokowaé/odblokowaé,
wykonujgc sekwencje czynnosci opisang ponizej.
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Blokowanie pulpitu sterowniczego

1. Kiedy pilot jest wtgczony, naciska¢
przycisk zasilania ® dtuzej niz przez
cztery sekundy.

Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora wskazuje przejscie do stanu
zablokowania trzema mignieciami diod LED
— czerwonej, bursztynowej i zielonej
(skrajnie lewej, Srodkowej i skrajnie
prawej).

Odblokowywanie pulpitu sterowniczego

1. Nacisng¢ przycisk zasilania ®.
2. Nacisng¢ przycisk klaksonu
dwukrotnie w ciggu dziesieciu sekund.
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W przypadku nieprawidtowego wprowadzenia sekwencji
odblokowania lub ponownego nacisniecia przycisku zasilania przed
zakonczeniem sekwencji odblokowania, system powraca do stanu
zablokowania.

Podczas proby odblokowania wskaznik
poziomu natadowania akumulatora
sygnalizuje, ze system jest w stanie

NV, zablokowanym przez migniecie diod LED —

. O O O O czerwonej, bursztynowej i zielonej (skrajnie

~ lewej, Srodkowej i skrajnie prawej), dopoki
system nie zostanie wyfaczony,
odblokowany lub nie uptynie czas
oczekiwania sekwencji.

ﬁ Jezeli pilot DLX-REMO50 jest uzywany jako pilot sterowania
osoby towarzyszacej, on takze ulegnie zablokowaniu lub

odblokowaniu. Mozliwe jest takze blokowanie i
odblokowywanie systemu pilotem DLX-REMO050. W przypadku
odblokowania systemu za pomocg DLX-REMO050, sterowanie
automatycznie przejmuje DLX-REMO50.
Informacje na temat korzystania z DLX-REMO50, patrz 4.12
Pilot sterowania osoby towarzyszqcej (DLX-REMO050), strona
25.
Informacje na temat korzystania z pilota DLX-ACU200 mozna
znalez¢ w jego instrukcji obstugi.
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4.3 Korzystanie z funkcji elektrycznej
regulacji siedziska
Wiaczanie funkcji regulacji siedziska

1. Nacisna¢ przycisk funkcji regulacji
siedziska ®.

o Siedzisko wdzka inwalidzkiego
ustawi sie w pozycji przypisanej
danej funkcji, a wyswietlacz
stanu jazdy/sitownika © zaswieci
sie na bursztynowo.

2. Naciskac przyciski wybieraka funkcji
regulacji siedziska ® i ® lub
przesuwac kilka razy joystick w lewo
lub w prawo do momentu, w ktérym
zadana funkcja sie podswietli, patrz
tabela Funkcje regulacji siedziska.

3. Przechyli¢ joystick do przodu lub do
tytu, aby uruchomic¢ sitownik.

ﬁ Dynamika ruchu zalezy od stopnia wychylenia joysticka.
Delikatne wychylenie joysticka powoduje jedynie powolny ruch
sitownika. Maksymalne wychylenie joysticka powoduje szybszy
ruch sitownika.
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Funkcje regulacji siedziska

Nie kazdy wozek inwalidzki jest wyposazony we wszystkie opcje.
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Wychylenie elektrycznego % Brak

siedziska 0 00

Elektryczne odchylanie @ Nieokreslone
00

Podnosnik siedziska

Lewy lub srodkowy zasilany podndzek

Prawe podnoszone elektrycznie podparcie nég

Oba podnoszone elektrycznie podparcia nég

4.3.1 Modu 10-przyciskowy
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1. Nacisnac i przytrzymac przycisk, aby uzy¢ danej funkcji regulacji
siedziska. Funkcja regulacji siedziska dziata do momentu
zwolnienia przycisku.

Uzycie funkcji z dolnego rzedu przyciskow powoduje przesuniecie
siedziska do przypisanej mu pozycji spoczynkowej; szczegotowe
informacje podano ponizej.

® Zwiekszenie pochylenia oparcia (® Lewe podparcie ndég w dot
Zmniejszenie pochylenia oparcia @ Prawe podparcie nég w gére

© Podnosnik w gore ® Prawe podparcie nég w dot
©® Podnosnik w dét (@ Pochylenie do tytu
® Lewe podparcie ndg w gore @ Pochylenie do przodu

4.3.2 Funkcja zmniejszania predkosci i ograniczniki
funkcji siedziska

Opisana funkcja zmniejszania predkosci i ograniczniki funkcji
siedziska nie wystepujg w niektérych modelach wézkéw
inwalidzkich firmy Invacare.

Funkcja zmniejszania predkosci

Jesli podnosnik zostanie ustawiony powyzej pewnego punktu,
elektronika napedu znaczaco zmniejszy szybkos¢ wdzka inwalidzkiego.
Po wiaczeniu funkcji zmniejszania predkosci trybu jazdy mozna uzywad
jedynie do wykonywania ruchéw o zmniejszonej predkosci, a nie do
normalnej jazdy. Aby jezdzi¢ normalnie, nalezy regulowaé podnosnik az
do momentu ponownego wytgczenia funkcji zmniejszania szybkosci.
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Ograniczenie szybkosci jest przedstawione
na wyswietlaczu stanu. Jesli podnosnik jest
uniesiony powyzej pewnego punktu,
symbole podnosnika i jazdy zaczynaja
Swieci¢ w trybie pulsacyjnym. Te dwa
symbole nadal $wiecg w trybie pulsacyjnym
podczas jazdy w celu wskazania
ograniczenia szybkosci do momentu
ponownej dezaktywacji ograniczenia
szybkosci.

Ograniczniki funkcji siedziska

Maksymalne przechylenie

1

Przetgcznik kraricowego (maksymalnego)
pochylenia to funkcja zapobiegajaca
wysunieciu oparcia poza maksymalny,
wstepnie ustawiony kat, gdy podnosnik jest
uniesiony powyzej okreslonego punktu.
Elektronika napedu jest automatycznie
zatrzymywana i symbole pochylenia
siedziska lub oparcia zaczynajg Swieci¢ w
trybie pulsacyjnym.

Blokada podnosnika siedziska

1
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Elektronika napedu jest wyposazona w
przetgcznik blokady podnosnika siedziska,
aby zapobiec uniesieniu podnosnika
powyzej pewnego punktu, gdy pochylenie
siedziska lub kat oparcia sg ustawione
powyzej pewnego punktu. Elektronika
napedu jest automatycznie zatrzymywana i
symbol podnosnika zaczyna $wieci¢ w trybie
pulsacyjnym.

4 Uzytkowanie

4.4 Wiaczanie funkgcji jazdy

1. Nacisng¢ przycisk funkcji jazdy ®.
Qc ® Pulpit §terow.r.1|.czy przeiqcz{a sie w tr\./.b
obstugi funkcji jazdy, wskaznik funkcji
@@ o0 jazdy © pokazuje wstepnie wybrang
funkcje jazdy (1, 2 lub 3), a koto na
@ wyswietlaczu stanu jazdy Swieci sie na
zielono.

2. Naciskac¢ przyciski wybieraka funkcji jazdy ® lub ®, az
podswietli sie zadana funkcja jazdy.

o Wskaznik funkcji jazdy © pokazuje funkcje jazdy.

Funkcja jazdy 1 Funkcja jazdy 2 Funkcja jazdy 3

i B B

ﬂ Za pomocag przycisku wybieraka funkcji jazdy mozna wybierac
sposrdd trzech réznych funkcji jazdy, ktdre sg skonfigurowane
przez firme Invacare i moga by¢ dostosowane przez dostawce

do potrzeb oraz wymagan uzytkownika.

4.5 Wskazowki dzwiekowe

Oprocz wizualnych wskazowek dotyczacych funkcji siedziska i jazdy,
mozna ustawi¢ réwniez wskazéwki dzwiekowe pilotow REM2XX.
Wskazowki dzwiekowe to dZzwieki odtwarzane za posrednictwem
gtosnika w pilocie w odpowiedzi na konkretne zdarzenia systemu lub
czynnosci nawigacyjne. Konfiguracja wskazowek dzwiekowych moze
by¢ przeprowadzana za posrednictwem narzedzia dostepowego LiNX
(na komputerach iOS lub PC) przez wykwalikowanego technika.
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Sygnaty dZzwiekowe zostaty stworzone, aby pomdc uzytkownikowi w
zrozumieniu, kiedy korzysta z systemu LiNX i sg wyjgtkowo korzystne
dla:
e uzytkownikow z zaburzeniami wzroku,
o uzytkownikow, ktdrzy nie widza pilota lub
o uzytkownikéw, ktorzy chcg uzyskaé dodatkowe informacje
zwrotne na temat swoich dziatan, wiec nie majg potrzeby
ciggtego monitorowania pilota.
Dostepne sg dwa rodzaje wskazéwek dzwiekowych.
o Wskazowki zwigzane ze zdarzeniami: sg odtwarzane w
odpowiedzi na zdarzenia systemu.
o Wskazowki zwigzane z nawigacjg: s odtwarzane w odpowiedzi
na dziatania nawigacji menu.

Wskazowki zwigzane ze zdarzeniami

ﬁ Nie wszystkim zdarzeniom systemu towarzysza wskazowki
dzwiekowe. Na przyktad wskazéwki dzwiekowe nie sg
odtwarzane, gdy system przechodzi w tryb uspienia.
Wskazowki zwigzane ze zdarzeniami sktadajq sie z dwéch lub trzech
dzwiekow i sg odtwarzane po wejsciu w okreslony stan.
Dzwiek Warunki wystgpienia wskazowki zwigzanej ze
zdarzeniem

@ Odtwarzana przed wytaczeniem zasilania

Wskazowki zwigzane z nawigacja

Wskazowki zwigzane z nawigacja sg odtwarzane przy aktywowaniu
funkcji.
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Diwiek Warunki wystapienia wskazowki zwigzanej z
nawigacja

% Odtwarzane przy aktywowaniu funkcji jazdy.
Odtwarzane przy aktywowaniu funkcji regulacji
siedziska.

Identyfikator funkcji

Identyfikator funkcji to opcjonalna wskazéwka dZzwiekowa odtwarzana
bezposrednio po wskazdéwce zwigzanej z nawigacja. Zapewnia zliczanie
poprzez powtdrzenie tego samego dzwieku i jest przydatna, na
przyktad do identyfikacji funkcji tego samego typu w tym samym
profilu.

Identyfikator funkcji moze by¢ ustawiony przez dostawce. Dzwiek
moze by¢ powtarzany od 1 do 6 razy. Ten parametr moze by¢ réwniez
ustawiony jako Brak lub Odwrdcony. Przy ustawieniu funkcji Brak
identyfikator funkcji nie jest odtwarzany po wskazéwce zwigzanej z
nawigacjg. Przy ustawieniu funkcji Odwrécony pojedynczy dzwiek jest
odtwarzany przez dtuzszy czas i z wyzsza czestotliwoscia niz dzwiek
uzywany do powtarzania identyfikatora funkcji.
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Funkcja = jazda 1 Identyfikator = brak
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Ten przyktad przedstawia cztery funkcje jazdy tego samego profilu.
Identyfikator funkcji zostat ustawiony w kazdej funkcji jazdy z
ponizszymi wartosciami: Brak, 1, 2 i Wstecz.
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Indeks profilu
Indeks profilu

Profil 1 E Indeks profilu jest odtwarzany podczas

nawigacji miedzy profilami — jeden dzwiek

dla pierwszego profilu, a dwa dzwieki dla
Profil 2 drugiego.

a fol

6

W tym przyktadzie w pierwszym profilu wprowadzono funkcje jazdy.

Przykfad

Indeks profilu Funkcja Identyfikator

ry o
4y I 1 | I
— = —F |
L \\Qj} | 1 1 ] ] I}

Podczas stosowania identyfikatoréw funkcji odtwarzane sa trzy
elementy dZzwiekowe:

1. indeks profilu (np. jedna nuta do wskazania pierwszego profilu)
2. wskazéwka zwigzana z nawigacja (np. funkcja jazdy),

3. identyfikator funkcji (np. identyfikator funkcji ustawiony na 2)
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4.6 Korzystanie z systemu oswietlenia

Korzystanie z reflektoréw

W przypadku jazdy na zewnatrz reflektory nalezy wigcza¢ w
warunkach stabej widocznosci lub ciemnosci.

1. Nacisngc¢ krétko przycisk reflektoréw
®.
Reflektory zostang wtgczone lub
wytgczone.

1. Nacisng¢ krotko przycisk Swiatet
ostrzegawczych ®.
Swiatfa ostrzegawcze zostana
wtgczone lub wytaczone.
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Korzystanie z kierunkowskazow

Lewy kierunkowskaz

1.

Naciskac przycisk Swiatet
ostrzegawczych ® dtuzej niz przez trzy
sekundy.

Lewy kierunkowskaz zostanie
wiaczony.

Aby wyfaczy¢ kierunkowskaz,
ponownie krotko nacisng¢ ten sam
przycisk Swiatet ostrzegawczych.

Prawy kierunkowskaz
1.

Naciskac przycisk reflektorow
dtuzej niz przez trzy sekundy.
Prawy kierunkowskaz zostanie
wtgczony.

Aby wytaczy¢ kierunkowskaz,
ponownie krétko nacisnagc ten sam
przycisk reflektoréw.

4.7 Zatrzymanie awaryjne

Naci$niecie przycisku zasilania ® podczas
jazdy powoduje awaryjne zatrzymanie
wazka inwalidzkiego. Nastepnie wytaczy sie
pulpit sterowniczy.
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4.8 Klakson

Nacisngé przycisk klaksonu ®, aby
uruchomic klakson. Klakson rozbrzmiewa
dopoki wcisniety jest przycisk klaksonu.

Przycisk klaksonu stuzy takze do odblokowywania zablokowanego
systemu, patrz 4.2 Blokowanie/odblokowywanie pulpitu
sterowniczego, strona 16.

4.9 Tryb uspienia

Tryb usdpienia nie jest ustawieniem fabrycznym, ale moze by¢ wtaczony
przez dostawce. Jezeli ustawienie to jest wtgczone, system przechodzi
do trybu uspienia po uptywie okreslonego czasu braku aktywnosci
uzytkownika. Czas ten moze by¢ ustawiony przez dostawce.

Przechodzenie do trybu uspienia sygnalizuje stopniowe przygaszanie
Swiatta diod LED na module pulpitu sterowniczego. Podczas
przechodzenia do tego trybu joystick, klakson, pokretto szybkosci i
przycisk zasilania nadal dziataja.

Jezeli ten parametr zostat wtgczony przez dostawce, aby wybudzié¢
system z uspienia, nalezy nacisnac przycisk zasilania lub poruszyc
joystick.
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4.10 Wpytaczanie/wtaczanie Bluetooth

Whbudowana funkcja Bluetooth moze zosta¢ wytaczona lub wigczona
podczas uruchamiania systemu.

Wytaczanie funkcji Bluetooth
1. Podczas wtgczania pilota nalezy
nacisngc i przytrzymac przycisk
zasilania ® przez ponad trzy sekundy.

Wiaczanie/parowanie Bluetooth

1. Podczas wtgczania pilota nalezy
nacisng¢ przycisk zasilania ® oraz
przycisk sygnatu dzwiekowego ®.

ﬁ Przy jednoczesnym naci$nieciu przycisku zasilania oraz sygnatu
dzwiekowego wtgcza sie Bluetooth i rozpoczyna sie proces
parowania z nowymi urzadzeniami.

4.11 tadowanie akumulatorow

A OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen ciata, uszkodzenia produktu lub
zgonu
Nieprawidtowe poprowadzenie przewoddéw tadowarki moze
spowodowac niebezpieczenstwo potkniecia sie, zaplatania
sie lub uduszenia, a w nastepstwie obrazenia ciata,
uszkodzenie produktu lub zgon.
— Nalezy sie upewnic, ze wszystkie przewody tadowarki sg
prawidtowo poprowadzone i przymocowane.
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Jesli wozek inwalidzki nie byt uzywany w ciggu ostatnich

ﬂ 24 godzin, przed tadowaniem nalezy wtaczy¢ zasilanie. Dzieki
temu ulepszony wskaznik poziomu natadowania akumulatorow
zarejestruje proces tadowania, aby potem zapewnic rzetelne
odczyty poziomu natadowania w trakcie uzywania wdzka. Jezeli
nie jest wytaczony, wskaznik natadowania akumulatora nie
wskazuje stanu fadowania. Wiecej informacji na temat stanu
tadowania — patrz instrukcja obstugi tadowarki.

— tadowanie wozka inwalidzkiego w obecnosci dzieci,
zwierzat lub oséb z niepetnosprawnoscig fizyczng lub
intelektualng wymaga uwagi i Scistego nadzoru.

P /fi////i\k\
f// @J 1. Podtaczy¢ tadowarke akumulatoréw
P /J‘ do gniazda tadowarki pulpitu
/ 0@ sterowniczego ®.
=

Jezeli pulpit sterowniczy jest wigczony, wskaznik poziomu natadowania
akumulatora sygnalizuje, ze system jest podtgczony do tadowarki,
przefaczajgc sekwencje migania od lewej do prawej, a nastepnie
wyswietlajac przyblizony poziom natadowania akumulatora na koniec
sekwencji migania.

00000
00000

I?oziom 1 natadowania akumulatora
Swieci sie czerwona dioda LED.

I?oziom 2 natadowania akumulatora
Swieci sie czerwona i jedna bursztynowa dioda
LED.
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Poziom 3 natadowania akumulatora
Swieci sie czerwona i dwie bursztynowe diody
LED.

00000
00000
00000

Wiecej informacji na temat trybu zatrzymania wézka inwalidzkiego —
patrz rozdziat 5.3 WskaZnik zatrzymania, strona 29.

Poziom 4 natadowania akumulatora
Swieci sie czerwona, bursztynowa i jedna
zielona dioda LED.

Catkowicie natadowany
Swieca sie zielona, zielona, bursztynowa,
bursztynowa i czerwona dioda LED.

Synchronizacja akumulatora

ﬁ Tylko NOWE akumulatory — podczas tadowania zasilanie
wozka inwalidzkiego musi by¢ wtgczone, aby zapewnié

wyswietlanie doktadnych wartosci natadowania na pulpicie
sterowniczym. Nowe akumulatory nalezy natadowac do petna.
Procedura synchronizacji akumulatora MUSI by¢
przeprowadzana w ciggu 24 godzin po wigczeniu zasilania
wozka inwalidzkiego. Procedure synchronizacji akumulatora
mozna znalez¢ w instrukcji serwisowania LiNX. Procedure musi
przeprowadzi¢ dostawca lub wykwalifikowany technik serwisu.

4.11.1 Alarmy dotyczace stanu akumulatora

Ostrzezenie o wysokim napieciu

00000

Akumulatory sg przetadowane.
Zapalone sg wszystkie diody LED i migaja
zielone diody LED.

1. Odtaczy¢ tadowarke akumulatoréw.
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Ostrzezenie o niskim napieciu

90000

4.12 Pilot sterowania osoby towarzyszacej
(DLX-REMO050)

ﬁ Przycisk zasilania na pilocie sterowania osoby towarzyszacej
jest wyposazony w etykiete, ktéra zaleca przeczytanie instrukcji
obstugi przed jego pierwszym uzyciem. Po przeczytaniu
instrukcji obstugi etykiete mozna usunac.

Akumulatory sg roztadowane.

Tylko jedna dioda LED $wieci i miga.
1. Wylaczy¢ zasilanie wozka inwalidzkiego.
2. Natychmiast natadowac akumulatory.

Pilot sterowania osoby towarzyszacej jest podzespotem systemu
sterowania woézka inwalidzkiego. Pozwala on na obstuge funkcji
systemu przez osoby towarzyszace. Pilot sterowania osoby
towarzyszgcej jest odpowiednio skonfigurowany oraz potaczony z
systemem sterowania wozka inwalidzkiego i umozliwia osobie
towarzyszacej sterowanie funkcja jazdy wozka.

ﬁ Przed pierwszym uzyciem pilota sterowania osoby
towarzyszgcej nalezy gruntownie zapoznad sie z jego
dziataniem. Firma Invacare zaleca sprawdzenie poprawnosci
dziatania pilota sterowania osoby towarzyszacej, gdy na wozku
inwalidzkim nikt nie siedzi. Przed przekazaniem pilota innym
osobom towarzyszacym nalezy rowniez im przekazac
odpowiednie instrukcje.
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Gdy dwa moduty pilotdw sg podtaczone do tego samego systemu, oba
moga wykonywac te same funkcje, ale zawsze tylko jeden z nich
steruje systemem w danym momencie. Gdy jeden pilot steruje, drugi
nie reaguje na zadne polecenia z wyjatkiem przycisku zasilania, ktory
zawsze moze wyfaczy¢ system.

Wiaczanie

System mozna wtgczy¢ za pomocg przycisku zasilania na dowolnym z
pilotéw. Pilot, za pomocg ktorego zostanie wigczony system, ma
kontrole nad systemem (pilot sterujacy). Drugi pilot (niesterujgcy) nie
ma kontroli nad wozkiem inwalidzkim z wyjagtkiem przycisku zasilania,
ktérego mozna nadal uzywac do wytagczania systemu.

Po wtgczeniu system automatycznie przechodzi do funkcji jazdy numer
jeden. Osoba towarzyszaca nie moze zmienic¢ funkcji jazdy. Moze
jedynie sterowac szybkoscig maksymalng przy uzyciu pokretta
szybkosci na pilocie zdalnego sterowania opiekuna.

Sekwencja wytaczania

Niezaleznie od tego, ktory pilot z systemu podwdjnego pilota jest
pilotem sterujgcym, wozek inwalidzki mozna wytaczy¢ przez
nacisniecie przycisku zasilania na dowolnym pilocie.

Zmiana osoby sterujacej

Aby zmieni¢ pilot sterujacy, wytaczy¢ system jednym z pilotow, a
nastepnie wigczy¢ system ponownie pilotem, ktéry ma byc pilotem
sterujacym.
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Wskazanie pilota sterujacego

Pilot sterujacy Pilot niesterujacy
Wszystkie wskazniki, w tym Wskaznik poziomu natadowania
wskaznik poziomu natadowania  akumulatora jest wytgczony i
akumulatora, sg wyswietlane wszystkie inne wskazniki dziataja
.w zwykty sposdb. w zwykty sposdb.

Obstuga i wskazanie usterki

Jezeli wystgpita usterka jednego z pilotéw w systemie podwdjnego
sterowania, jest ona wskazywana na obu pilotach.

Jezeli jeden z pilotdow w systemie podwdjnego sterowania jest
wadliwy, mozna sterowac systemem za pomoca drugiego pilota. Jezeli
jednak przycisk zasilania na pilocie sterujgcym ma usterke, system nie
bedzie dziatac.

Jezeli jeden z pilotéw jest odtgczony od systemu, poniewaz go
wytgczono, usterke sygnalizuje drugi pilot (patrz Kod migania 2 w 5.1.1
Kody usterek i kody diagnostyczne, strona 27) po ponownym wigczeniu
systemu, aby wskazac, ze w systemie majg by¢ stosowane dwa piloty.
Aby usungc usterke, nalezy wytgczyé, a nastepnie ponownie wigczy¢
zasilanie za pomoca przycisku zasilania.
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5 Rozwigzywanie probleméw

5 Rozwigzywanie probleméw

5.1 Diagnostyka usterek
Jezeli system elektroniczny wskazuje wystgpienie usterki, w celu jej zlokalizowania nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi wskazéwkami.

ﬁ Przed rozpoczeciem diagnostyki upewnic sie, ze elektroniczny system napedowy jest wigczony.

Jesli wyswietlacz stanu jest WYLACZONY:

e Sprawdzi¢, czy elektroniczny system napedowy jest wtgczony.
e Sprawdzi¢, czy wszystkie przewody sg prawidtowo podtaczone.
e Sprawdzi¢, czy akumulatory nie sg roztadowane.

Jesli na wyswietlaczu stanu wyswietlany jest numer usterki:

o Przejs¢ do nastepnej sekcji.
5.1.1 Kody usterek i kody diagnostyczne
P

£
& S') Jesli w systemie wystepuje usterka podczas wtgczania, wskaznik stanu miga na czerwono. Liczba mignie¢ wskazuje typ usterki.

Ponizsza tabela opisuje wskazanie usterki i kilka mozliwych dziatan, ktére mozna wykonaé w celu usuniecia problemu. Dziatania nie sg wymienione
w zadnej okreslonej kolejnosci i sg jedynie sugestiami. Zamierzeniem jest, ze jedna z sugestii moze pomac usungc¢ problem. W razie watpliwosci
nalezy skontaktowac sie z dostawca.
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Kod Opis usterki Mozliwe dziatanie
migania
. . Sprawdzi¢ przewody i ztgcza. .
1 Usterka pulpitu sterowniczego .. . o ) e Skontaktowac sie z dostawca.
Sprawdsz inne piloty, jedli sg zainstalowane.
Uruchom ponownie elektryczny wozek
) Usterka d ieci lub konfi " inwalidzki. o Sprawdzi¢ tadowarke.
sterka dotyczaca sieci lub konfiguracji Sprawdzi¢ przewody i zfacza. . Skontaktowac sie z dostawca.
Ponownie natadowaé akumulatory.
3 Usterka silnika 11 Sprawdzi¢ przewody i ztgcza. o Skontaktowaé sie z dostawca.
4 Usterka silnika 21 Sprawdzi¢ przewody i ztgcza. o Skontaktowaé sie z dostawca.
Sprawdzi¢ przewody i ztgcza.
o Sprawdzi¢, czy aktywowany jest lewy o Skontaktowac sie z dostawca.
5 flsterka magnetycznego hamulca silnika hamulec magnetyczny.
Patrz rozdziat ,,Pchanie elektrycznego wdzka inwalidzkiego w trybie toczenia”
w instrukcji obstugi elektrycznego wdzka inwalidzkiego.
Sprawdzi¢ przewody i ztgcza.
Sprawdzi¢, czy aktywowany jest prawy o Skontaktowac sig z dostawca.
6 Usterka magnetycznego hamulca silnika hamulec magnetyczny.
21 Patrz rozdziat ,Pchanie elektrycznego wdézka inwalidzkiego w trybie toczenia”
w instrukcji obstugi elektrycznego wézka inwalidzkiego.
1 Konfiguracja silnikdw zaleznie od modelu elektrycznego wdzka inwalidzkiego
Sprawdzi¢ przewody i ztgcza. e Ponownie natadowac akumulatory.
; Usterka modutu (innego niz modut Sprawdzi¢ moduty. ¢ Skontaktowac sie z dostawca.
pulpitu sterowniczego) Jezeli elektryczny wézek inwalidzki sie nie przemieszcza, nalezy cofnaé sie lub usunaé
przeszkode.
28 1603705-J




5.2 OON (,,Out Of Neutral”)

Funkcja OON (,,Poza potozeniem neutralnym”) zabezpiecza przed
przypadkowymi ruchami napedu lub siedziska w nastepujacych
sytuacjach:

o gdy system jest wigczany,

e po zmianie funkcji lub

o gdy system wychodzi z trybu zatrzymania lub zablokowania
napedu.

Ostrzezenie OON napedu

Joystick musi znajdowac sie w pozycji Srodkowej:
o gdy system jest wigczany,
e podczas zmiany funkcji lub

e W czasie przechodzenia z trybu zablokowania napedu lub stanu
zatrzymania.

W innym przypadku wyswietlane jest ostrzezenie
OON napedu. Gdy aktywne jest ostrzezenie OON
napedu, diody LED wskaznika natadowania
akumulatora oraz wskaznik kota napedu (jezeli jest
zamontowany) bedg miga¢ réwnoczesnie w celu
zwrdcenia uwagi uzytkownika. W tym stanie wozek
nie porusza sie. Jesli joystick powrdci do potozenia
srodkowego, ostrzezenie znika, a wozek inwalidzki
jezdzi w zwykty sposéb.

60000

s

Ostrzezenie OON regulacji siedziska

Gdy system jest wtgczany lub po zmianie funkcji nie moga by¢ aktywne
zadne przetaczniki bezposredniego dostepu; w innym przypadku
zostanie wyswietlone ostrzezenie OON regulacji siedziska.

1603705-J
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Gdy aktywne jest ostrzezenie OON regulacji
siedziska, diody LED wskaznika natadowania
akumulatora oraz wskaznik siedziska bedg migac
rownoczesnie w celu zwrdcenia uwagi uzytkownika.
W tym stanie nie dziatajg ruchy siedziska. Jezeli
przetaczniki sg dezaktywowane, ostrzezenie znika

i ruchy siedziska dziatajg normalnie.

60000

71N

5.3 Wskaznik zatrzymania

Tryb zatrzymania uniemozliwia jazde waézka inwalidzkiego, gdy jest on
podtaczony do tadowarki.

—900900
oOQOo
00900
oOQOO

00000

Tryb zatrzymania jest sygnalizowany przez wskaznik
poziomu natadowania akumulatora migajacy od
prawej do lewe;j.

Sekwencja migania jest kontynuowana do momentu
usuniecia usterki.

5.4 Napiecie odciecia

Gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej napiecia
10000 odciecia akumulatora:

wskaznik stanu miga na czerwono (Kod migania 2,
patrz 5.1.1 Kody usterek i kody diagnostyczne,
strona 27),

e czerwona dioda LED wskaznika natadowania
akumulatora miga,

e co dziesiec¢ sekund bedzie stychac klakson.
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6 Dane techniczne

Dane mechaniczne

Dopuszczalne warunki pracy, przechowywania i wilgotnosci

Zakres temperatury otoczenia podczas pracy urzadzenia zgodnie z normg ISO 7176-9:

o —25°C...+50°C

Zalecana temperatura przechowywania:

o 15°C

Zakres temperatury otoczenia podczas przechowywania urzgdzenia zgodnie z normg I1SO 7176-9:

e —40°C... +65°C

Zakres wilgotnosci podczas pracy urzadzenia zgodnie z normg ISO 7176-9:

o 0-90% wilgotnosci wzglednej

Stopien ochrony: o IPx41

1 Klasyfikacja IPX4 oznacza, ze uktad elektryczny jest odporny na rozpryskiwang wode.
Sity robocze

DLX-REMO050 DLX-REM110/211/216

Joystick ¢« 19N
Przycisk zasilania « 25N
Pokretto szybkosci ¢ 12N
Przycisk klaksonu e 44N ¢« 25N
Dane elektryczne
Parametr Min. Nominalnie Maks. Units (Jednostki)
Napiecie robocze (Vbatt) o 17 o 24 ¢ 34 o V
Prad bierny - e 56 - e mMAprzy 24V
Prad spoczynkowy (brak zasilania) - - ¢ 0,23 e mMAprzy 24V
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